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1. Introducere

1.1. Ce este Cerbo GX?

Cerbo GX se afla in centrul instalatiei dvs. energetice. Toate celelalte componente ale sistemului — precum invertoare/incarcatoare, incarcatoare
solare si baterii — sunt conectate la acesta. Cerbo GX se asigura ca toate functioneaza in armonie.

Exista un accesoriu optional cu ecran tactil pentru Cerbo GX, numit GX Touch.
Monitorizarea sistemului se poate face fie cu Cerbo GX in fata dvs., fie de oriunde din lume, folosind o conexiune la internet si portalul VRM.
Cerbo GX oferd, de asemenea, actualizari de firmware la distanta si permite modificarea setarilor de la distanta.

Cerbo GX face parte din familia de produse GX. Produsele GX reprezinta solutia de monitorizare de ultima generatie a Victron, care ruleaza
sistemul nostru de operare Ve-nus OS.

Toate informatiile din acest manual se refera la cea mai recenta versiune de software. Dispozitivul dvs. se va actualiza automat la cea mai
recenta versiune. Consultati postarile de pe blogul nostru pentru a va asigura ca dispozitivul dvs. are cea mai recenta versiune de
firmware:https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-soft-ware/

1.2. Ce contine cutia?

* Dispozitiv Cerbo GX

¢ Cablu de alimentare cu siguranta in linie si ochiuri terminale M8 pentru conectarea la baterie sau la bara colectoare de curent continuu.
* Terminale VE.Can (2 buc.)

* Blocuri de borne pentru toti conectorii de pe fiecare parte.

e Urmariti acest videoclip pentru a vedea despachetarea si o prezentare

generala a interfetelor. https://www.youtube.com/watch?v=3wheKalU2_qw

VE.Can VEBus
VE.Direct1  VEDirect2 VEDirect3 EEE

Mg victron, snergy

Bluetooth *

Cerbo GX

www victronenergy.com

Press short: foggle WiFi Access Point & Bluetooth on / off
Press long: reset natwork seffings

Relay 1 Relay 2 Powern
NO COM NC S



https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/gx-touch-50
https://vrm.victronenergy.com/
https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-software/
https://www.youtube.com/watch?v=3wheKaU2_qw&amp%3Bfeature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=3wheKaU2_qw
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2. Instalare

2.1. Prezentare generala a conexiunilor

Invertor, incarcator si unitate de alimentare de varf
VE DirdeD] -

Retea Modbus TCP,
Conectivitate la intemet

e Iwter

phoenix 12 | 500

BMV si SmartShunt
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-
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Interfata RS485-USB Hub- Control digital multiplu GX
uri USB
Dongle WiFi

Module GPS USB
Memorie USB

VE Can RJ-45
VE.Bus RJ-45

'BMIS-Can Cablu ip A sau B

Multi
MultiPlus
MultiPlus-II
Quattro

6 | Invertor VE.Bus Phoenix
=5
=

‘SmartSolar MPPT VE Can Shunt Lynx VE.Can

VE Can cite
Catre Marine NMEA2000 _
Retea NMEA2000 adaptor Conexiune Bluetooth si
- WiFiintegrat la imonre Gorbo

aplicatia VictronConnect GXde Ia baterie

cu consols la distanta

O 2 x relee far potential
Pornire/oprire generator, semnalizare alarma, comutator de control
@ deladistanta

4 x intrari 4 intréri digitale:
rezistive pentru O alarma usa, pompa
il din O de santina, alarma
— santind, alarma
O antiefractie, alarma
de fum
Alarma de
incendiu

‘Aarma de
4 xintrari de coz 2

temperatura Generator i functiune

2.2. Alimentare
Dispozitivul este alimentat prin conectorul Power in V+. Acesta accepta tensiuni de la 8 la 70 V CC. Dispozitivul nu se va alimenta de la niciuna
dintre celelalte conexiuni (de exemplu, reteaua). Cablul de alimentare CC furnizat include o siguranta cu actiune lenta de 3,15 A.

Alimentare in sisteme cu VE.Bus BMS

Cand Cerbo GX este utilizat intr-o instalatie cu un BMS VE.Bus, conectati intrarea de alimentare V+ de pe Cerbo GX la borna marcata ,Load
disconnect” de pe BMS VE.Bus. Conectati ambele cabluri negative la borna negativa a unei baterii comune.

O avertizare privind alimentarea de la terminalul de iesire CA al unui invertor, Multi sau Quattro VE.Bus:

Daca alimentati Cerbo GX de la un adaptor de curent alternativ conectat la portul de iesire CA al oricarui produs VE.Bus (invertor, Multi sau
Quattro), atunci va aparea un blocaj dupa ce produsele VE.Bus sunt oprite din orice motiv (dupa orice defectiune de functionare sau in timpul
unei porniri la rece). Dispozitivele VE.Bus nu se vor porni pana cand Cerbo GX nu va fi alimentat cu energie... dar Cerbo GX nu se va porni pana
cand nu va fi alimentat cu energie. Acest blocaj poate fi remediat prin deconectarea temporara a cablului VE.Bus al Cerbo GX, moment in care
veti observa ca produsele VE.Bus vor incepe imediat sa se porneasca.

Sau se poate efectua o modificare la cablajul RJ45. Consultati Intrebarea frecventa Q20 [61] pentru mai multe informatii despre acest lucru.
Izolare

Deoarece Cerbo GX este conectat la multe produse diferite, va rugam sa va asigurati ca se acorda o atentie deosebita izolarii pentru a preveni
buclele de masa. In 99% din instalatii, acest lucru nu va fi o problema.

¢ Porturile VE.Bus sunt izolate



Manualul Cerbo GX

Porturile VE.Direct sunt izolate

Porturile VE.Can nu sunt izolate.

Porturile USB nu sunt izolate. Conectarea unui dongle Wi-Fi sau a unui dongle GPS nu va crea probleme, deoarece acestea nu sunt
conectate la o alta sursa de alimentare. Chiar daca va exista o bucld de masa atunci cand montati un hub USB alimentat separat, in timpul
testelor extensive nu am constatat ca acest lucru a cauzat vreo problema.

¢ Portul Ethernet este izolat, cu exceptia ecranului: utilizati cabluri UTP neecranate pentru reteaua Ethernet

Extinderea porturilor USB prin utilizarea unui hub USB cu alimentare proprie

Desi numarul de porturi USB poate fi extins prin utilizarea unui hub, exista o limita a cantitatii de energie pe care portul USB integrat o poate furniza.
Atunci cand extindeti numarul de porturi USB, va recomandam sa utilizati intotdeauna hub-uri USB alimentate. Si pentru a minimiza riscul de
probleme, asigurati-va ca utilizati hub-uri USB de buna calitate. Deoarece Victron ofera si un adaptor VE.Direct la USB, puteti utiliza aceasta
configuratie pentru a creste numarul de dispozitive VE.Direct pe care le puteti conecta la sistemul dvs. Va rugam sa consultati acest document
pentru a afla limita numarului de dispozitive care pot fi conectate la diferite dispozitive GX.

2.3. Ecran tactil GX

Accesoriul optional cu ecran tactil se conecteaza prin cablu HDMI si USB si mufe furnizate impreuna cu ecranul.

Absorption

% victron energy

Porturile pentru conectarea acestor mufe sunt situate in partea superioara a Cerbo GX. Consultati diagrama Prezentare generala a conexiunilor. [5]
Nu este necesara nicio configurare. Cand ecranul este conectat, dispozitivul va afisa automat prezentarea generald a GX si comenzile meniului.

Optiunile de afisare sunt disponibile inh meniul Setari - Afisare si limba. Puteti seta un interval de timp nainte ca ecranul sa se opreasca sau puteti
activa luminozitatea adaptiva.

Ecranul se controleaza cu varful degetului. Puteti glisa pentru a derula in sus si in jos prin meniuri si atinge pentru a face selectii.

Introducerea textului si a numerelor se face prin intermediul unei tastaturi pe ecran -
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internet 04:26

Name internet

Password

GX Touch poate fi montat in mai multe moduri diferite, folosind cadrele de prindere incluse.
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2.4. Conectarea produselor Victron

2.4.1. Multis/Quattros/Invertoare (produse VE.Bus)

Pentru a mentine acest document concis, ne vom referi la toate produsele Multis, Quattros si invertoarele ca fiind produse VE.Bus.

Cea mai veche versiune a dispozitivelor VE.Bus care pot fi conectate la Cerbo GX este 19xx111 sau 20xx111, lansate in 2007. Firmware-ul VE.Bus
26xxxxxX Si 27xxxxx este, de asemenea, acceptat ... dar 18xxxxx nu este.

Retineti ca nu este posibila utilizarea functiei Remote On/Off (conectorul de pe placa de control VE.Bus) in combinatie cu un Cerbo GX. Ar trebui
sa existe un fir intre terminalul din stanga si cel din mijloc, asa cum este la livrarea din fabrica. in cazul in care este necesar un comutator cu fir care
sa dezactiveze sistemul, utilizati Safety Switch Assistant.

Produse VE.Bus individuale

Pentru a conecta un singur produs VE.Bus, conectati-l la una dintre prizele VE.Bus din spatele Cerbo GX. Ambele prize sunt identice, utilizati
oricare dintre ele. Utilizati un cablu RJ45 UTP standard, consultati lista noastra de preturi.

Sisteme VE.Bus paralele, divizate si trifazate

Pentru a conecta mai multe produse VE.Bus, configurate ca un sistem VE.Bus paralel, divizat sau trifazic, conectati fie primul, fie ultimul produs
VE.Bus din lant la una dintre prizele VE.Bus de pe partea din spate a Cerbo GX. Utilizati un cablu RJ45 UTP standard, consultati lista noastra de
preturi.

Sisteme VE.Bus cu baterii cu litiu si un BMS VE.Bus


https://www.victronenergy.com/information/pricelist
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
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e Conectati Cerbo GX la priza marcata ,MultiPlus/Quattro” sau la unul dintre dispozitivele Multi/Quattro din sistem. Nu il conectati la priza
panoului de control de la distantd de pe BMS-ul VE.Bus.

* Retineti ca nu va fi posibila controlarea comutatorului On/Off/Charger Only. Aceasta optiune este dezactivata automat in meniul Cerbo GX atunci
cand se utilizeaza un VE.Bus BMS. Singura modalitate de a controla un Multi sau un Quattro atunci cand este utilizat cu un VE.Bus BMS este
adaugarea unui Digital Multi Control la sistem. Setarea limitei curentului de intrare este posibila in sistemele cu un VE.Bus BMS.

* Este posibila combinarea MultiPlus/Quattro cu un BMS VE.Bus si un Digital Multi Control. Pur si simplu conectati Digital Multi Control la mufa RJ-
45 de pe BMS-ul VE.Bus etichetat ,Remote panerl’.

¢ Pentru a permite oprirea automata a Cerbo GX in cazul unei baterii descarcate, asigurati-va ca Cerbo GX este alimentat prin VE.Bus BMS:
conectati intrarea de alimentare V+ de pe Cerbo GX la iesirea de deconectare a sarcinii de pe VE.Bus BMS. Si conectati ambele cabluri
negative la borna negativa a unei baterii comune.

Combinarea Cerbo GX cu un Digital Multi Control

Este posibil sa conectati atat un Cerbo GX, cat si un Digital Multi Control la un sistem VE.Bus. Functia de a porni, opri sau seta produsul la ,Numai
incarcare” prin intermediul Cerbo GX va fi dezactivata. Acelasi lucru se aplica si limitei de curent de intrare: atunci cand exista un Digital Multi
Control in sistem, limita de curent de intrare setata la acel panou de control va fi setarea principala, iar modificarea acesteia pe Cerbo GX nu va fi
posibila.

Conectarea mai multor sisteme VE.Bus la un singur Cerbo GX

La porturile VE.Bus din spatele Cerbo GX se poate conecta un singur sistem VE.Bus. Metoda profesionala de a monitoriza mai multe sisteme este
adaugarea unui al doilea Cerbo GX

Daca trebuie sa conectati mai multe sisteme la acelasi Cerbo GX, utilizati un MK3-USB. Functionalitatea va fi limitata:

¢ Doar sistemul conectat la porturile VE.Bus incorporate este utilizat pentru a genera datele de pe paginile de prezentare generala.

* Toate sistemele conectate vor fi vizibile in lista de dispozitive

¢ Toate sistemele conectate vor fi luate in considerare pentru calculele privind consumul si distributia de energie (graficele kWh pe VRM)

* Doar sistemul conectat la porturile VE.Bus incorporate este utilizat pentru logica de pornire/oprire a generatorului

* Tn cazul unui sistem ESS, numai sistemul conectat la porturile VE.Bus incorporate este utilizat in mecanismele ESS. Celalalt este afisat numai
in lista de dispozitive.

Alternativ, se poate utiliza interfata VE.Bus catre VE.Can (ASS030520105). Adaugati una pentru fiecare sistem suplimentar. Retineti ca nu
recomandam acest lucru; aceasta interfata este un produs invechit. Asigurati-va ca reteaua VE.Can este terminata si alimentata. Pentru
alimentarea retelei VE.Can, consultati Q17 in documentul nostru tehnic privind comunicatiile de date.

2.4.2. Monitor de baterie seria BMV-700; si MPPT-uri cu un port VE.Direct

Conexiunea directa prin intermediul unui cablu VE.Direct este limitata la numarul de porturi VE.Direct de pe dispozitiv (consultati Prezentarea
generala a conexiunilor [5]). Sunt disponibile doua tipuri de cabluri VE.Direct:

1. Cabluri VE.Direct drepte, ASS030530xxx

2. Cabluri VE.Direct cu un conector unghiular la un capat. Acestea sunt proiectate pentru a minimiza adancimea necesaré in spatele unui
panou, ASS030531xxx

Cablurile VE.Direct au o lungime maxima de 10 metri. Nu este posibild prelungirea acestora. Daca sunt necesare lungimi mai mari, utilizati un
adaptor VE.Direct la USB cu un cablu de prelungire USB activ.

De asemenea, este posibil sa utilizati interfata VE.Direct la VE.Can, dar retineti ca aceasta functioneaza numai pentru BMV700 si BMV702. Nu
este compatibila cu BMV712, incarcatoarele solare MPPT si invertoarele cu port VE.Direct. Consultati paragraful urmator pentru mai multe
informatii despre interfata VE.Can.

Conectarea mai multor dispozitive VE.Direct la Cerbo GX decat numarul de porturi VE.Direct

in primul rand, retineti cd numarul maxim de dispozitive VE.Direct care pot fi conectate, indiferent de interfats, este limitat. Modul in care sunt
conectate, fie direct, prin USB sau prin CAN, nu modifica acest numar maxim. Consultati aici limitele maxime ale dispozitivelor conectate. Selectati
dispozitivul GX corespunzator numarului de dispozitive conectate necesare sistemului.

¢ Optiunea 1: Utilizati interfata VE.Direct la USB. Cerbo GX are porturi USB incorporate (consultati Prezentarea generala a conexiunilor [5]).
Utilizati un hub USB atunci cand sunt necesare porturi USB suplimentare.

¢ Optiunea 2: BMV700 si BMV702 pot fi conectate si folosind interfata VE.Direct la VE.Can. Retineti ca BMV712, MPPT-urile si invertoarele
VEDirect nu pot fi conectate folosind aceasta interfatd CAN, deoarece aceasta nu traduce datele in mesaje CAN. Cand folositi interfata
VE.Direct la VE.Can, asigurati-va ca reteaua VE.Can este terminata si, de asemenea, alimentata. Pentru alimentarea retelei VE.Can,
consultati intrebarea 17 din documentul nostru tehnic privind comunicatiile de date.

Note despre MPPT-urile VE.Direct mai vechi

* Un MPPT 70/15 trebuie sa fie din anul/saptdamana 1308 sau mai tarziu. Modelele 70/15 mai vechi nu sunt compatibile cu Cerbo GX si, din
pacate, actualizarea firmware-ului MPPT nu va ajuta. Pentru a afla numarul anului/saptamanii modelului dvs., cautati numarul de serie
imprimat pe o eticheta de pe partea din spate. De exemplu, numarul HQ1309DER4F inseamna 2013, saptdmana 09.

2.4.3. Skylla-i, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon + Shunt si MPPT-uri cu port VE.Can

Pentru a conecta un produs cu un port VE.Can, utilizati un cablu UTP RJ45 standard. (Disponibil cu conectori drepti si cot)


https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-usb-interface
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-usb-interface
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-ve-can-interface
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-ve-can-interface
https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
https://www.victronenergy.com/cables/rj45-utp-cable
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Nu uitati sa terminati reteaua VE.Can la ambele capete folosind un terminator VE.Can. Fiecare produs VE.Can este livrat impreuna cu un pachet
care contine doua terminatoare. Acestea sunt disponibile si separat.

Alte note:

1. Pentru a functiona cu Cerbo GX, un MPPT 150/70 trebuie sa ruleze firmware-ul v2.00 sau o versiune mai recenta.

2. Puteti combina un panou de control Skylla-i cu un Cerbo GX.

3. Puteti combina un panou de control lon cu un Cerbo GX.

4. Skylla-i, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon + Shunt si MPPT-urile cu port VE.Can alimenteaza toate reteaua VE.Can ...asa ca nu va fi necesar sa

alimentati separat reteaua VE.Can in aceste circumstante. Toate convertoarele de protocol — de exemplu, interfata VE.Bus catre VE.Can si
interfata BMV catre VE.Can — nu alimenteaza reteaua VE.Can.

2.4.4. Seria BMV-600
Conectati BMV-600 folosind cablul VE.Direct la BMV-60xS. (ASS0305322xx)

2.4.5. Cutie DC Link
Conectati cutia DC Link folosind cablul RJ-12 furnizat. Apoi conectati BMV-700 la Cerbo GX — consultati sectiunea de conectare a BMV-
700 pentru mai multe instructiuni.

2.4.6. Adaptor VE.Can pentru senzor rezistiv de rezervor
Consultati pagina si manualul de pe site-ul nostru web pentru detalii despre adaptor.

Pentru a conecta un produs cu un port VE.Can, utilizati un cablu UTP RJ45 standard.

Nu uitati sa terminati reteaua VE.Can la ambele capete folosind un terminator VE.Can. Fiecare produs VE.Can este livrat impreuna cu o punga
continand doi terminatori. Acestia sunt disponibili si separat (ASS030700000). (Disponibili cu conectori drepti sau cot.)

Asigurati-va ca canbus-ul este alimentat; consultati capitolul Alimentare din manualul adaptorului pentru senzorul de rezervor pentru detalii.

2.5. Senzori de rezervor NMEA de la alti producatori

Un senzor de rezervor trebuie sa indeplineasca urmatoarele cerinte pentru a fi vizibil pe Cerbo GX:

¢ Sa transmita PGN-ul NMEA2000 pentru nivelul lichidului, 127505
* Clasa dispozitivului NMEA2000 trebuie sa fie ,General”, 80
* Functia NMEA2000 trebuie s fie ,Transducer”, 190 Incepand

cu v2.17, sunt acceptate si urmatoarele functii:

* Clasa de dispozitive NMEA2000 ,General’, 80 si functia ,Sensor”, 170
* Clasa de dispozitive NMEA2000 ,Senzori”, 75 si functia ,Nivel lichid”, 150 O

singura functie care raporteaza mai multe niveluri de lichid nu este acceptata in

prezent.

Pentru unele senzori de rezervor, este posibild configurarea capacitatii si a tipului de fluid din Cerbo GX — de exemplu, Mare-tron TLA100.
Aceasta facilitate poate fi disponibild si pentru alti senzori de la alti producatori — meritad sa incercati.

Pentru a conecta o retea NMEA2000 la portul VE.Can de pe Cerbo GX, utilizati un cablu VE.Can catre NMEA2000.

Alternativ, in loc de un cablu VE.Can la NMEA200, puteti utiliza un cablu 3802 de la Oceanic Systems: https://osukl.com/ve-can-adap-tor/.
Diferenta este ca acesta se preteaza bine la conectarea unui singur dispozitiv NMEA-2000 intr-o retea VE.Can. De asemenea, este capabil sa
alimenteze o retea NMEA-2000 cu tensiune mai mica direct de la un sistem Victron de 48 V.

2.6. Conectarea unui invertor fotovoltaic

Masurarea puterii de iesire a unui invertor fotovoltaic va oferi utilizatorului o imagine de ansamblu atat asupra echilibrului real al puterii, cat si asupra
distributiei energiei. Retineti ca aceste masuratori sunt utilizate doar pentru afisarea informatiilor. Ele nu sunt necesare si nici utilizate de instalatie
pentru functionarea acesteia. Pe langa monitorizare, dispozitivul GX poate, de asemenea, sa limiteze anumite tipuri si marci de invertoare
fotovoltaice, adica sa le reduca puterea de iesire. Aceasta functie este utilizata si necesara pentru functia ESS Zero feed-in.

Conexiuni directe

Tip Alimentare zero Detalii
Fronius Da Conexiune LAN, consultati manualul GX - GX - Fronius
SMA Nu Conexiune LAN, consultati manualul GX - GX - SMA
SolarEdge Nu conexiune LAN, consultati manualul GX - SolarEdge
ABB Da Conexiune LAN, consultati manualul GX - ABB

Utilizarea unui contor Pentru invertoarele fotovoltaice care nu pot fi conectate digital, se poate utiliza un contor:
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Tip Alimentare Detalii
zero
Senzor de curent CA Nu Conectat la intrarea analogica a invertorului/incarcatorului. Cel mai mic cost — cea mai micé precizie. Contor de energie
Contor de energie Nu Conectat prin cablu la Cerbo GX sau conectat fara fir folosind interfetele noastre Zigbee la USB/RS485. Vezi pagina de start a

contoarelor de energie

Senzori AC fara fir Nu Consultati manualul senzorului AC fara fir - Produs scos din fabricatie

2.7. Conectarea unui GPS USB

Utilizati un GPS pentru a urmari vehicule sau ambarcatiuni la distanta si, optional, pentru a primi o alarma atunci cand acestea parasesc o zona
desemnata (geofencing). De asemenea, este posibil sa descarcati un fisier gps-tracks.kml care poate fi deschis cu Navlink si Google Earth, de
exemplu.

Victron nu comercializeaza GPS-uri USB, dar Cerbo GX acceptd module GPS de la terti care utilizeaza setul de comenzi NMEA0183 — aproape
toate le utilizeaza. Poate comunica atat la viteze de transfer de 4800, cat si de 38400 baudi. Conectati unitatea la oricare dintre cele doua prize
USB ... conexiunea poate dura cateva minute, dar Cerbo GX va recunoaste automat GPS-ul. Locatia unitatii va fi trimisa automat catre portalul
online VRM, iar pozitia sa va fi afisata pe harta.

Cerbo GX a fost testat pentru compatibilitate cu:

* Globalsat BU353-W SiRF STAR Il 4800 baud

* Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400 baud

* Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800 baud

* Globalsat MR350 + BR305US SiRF STAR Il 4800 baud

2.8. Conectarea unui generator Fischer Panda
Consultati GX - Generatoare Fischer Panda.

2.9. Conectarea senzorilor de rezervor NMEA-2000
Un senzor de nivel pentru rezervoare NMEA2000 de la un tert trebuie sa indeplineasca urmatoarele cerinte pentru a fi vizibil pe dispozitivul GX:

¢ Sa transmita PGN-ul NMEA2000 pentru nivelul lichidului, 127505
¢ Clasa dispozitivului NMEA2000 trebuie sa fie fie General (80) in combinatie cu codul de functie Transducer (190), fie Sensor (170). Sau, clasa
dispozitivului NMEA2000 trebuie sa fie Sensors (75), in combinatie cu functia Fluid Level (150).

O singura functie care raporteaza mai multe niveluri de lichid nu este acceptata in prezent.

Pentru unii transmitatori de rezervor, este posibila si configurarea capacitatii si a tipului de lichid pe dispozitivul GX — de exemplu, Maretron
TLA100. Aceasta facilitate poate fi disponibila si pentru alti transmitéatori de la alti producatori — merita sa incercati.

Pentru a conecta o retea NMEA2000 la portul VE.Can de pe Cerbo GX, utilizati un cablu VE.Can catre NMEA2000.

Alternativ, in loc de un cablu VE.Can la NMEA200, puteti utiliza un cablu 3802 de la Oceanic Systems: https://osukl.com/ve-can-adap-tor/.
Diferenta este ca acesta se preteaza bine la conectarea unui singur dispozitiv NMEA-2000 intr-o retea VE.Can. De asemenea, este capabil sa
alimenteze o retea NMEA-2000 cu tensiune mai mica direct de la un sistem Victron de 48 V.

Senzori de rezervor NMEA2000 testati:

¢ Maretron TLA100

* Navico Fluid Level Sensor Fuel-0 PK, nr. de piesa 000-11518-001. Retineti ca acest senzor necesita o retea NMEA2000 alimentata la 12V; se
defecteaza atunci cand este conectat la o retea NMEA2000 alimentatd la 24V. De asemenea, retineti ca aveti nevoie de un afisaj Navico
pentru a configura capacitatea, tipul de lichid si alti parametri ai senzorului.

Cel mai probabil, si altele functioneaza. Daca stiti unul care functioneaza bine, va rugam sa editati aceasta pagina -sau- sa ne contactati la
Comunitate -> Modificari.

2.10. Conectarea senzorilor IMT de radiatie solara, temperatura si viteza a vantului
Compatibilitate

Ingenieurbiiro Mencke & Tegtmeyer GmbH (IMT) ofera o gama de modele de senzori digitali de radiatie solara din siliciu din seria Si-RS485, care
sunt toate compatibile cu un dispozitiv Victron GX.

Sunt acceptati si senzorii optionali/suplimentari de temperatura a modulului, temperatura ambianta si viteza a vantului.

Senzorii externi optionali/suplimentari sunt conectati la senzorul de radiatie solara cu mufe preinstalate sau pre-cablate la senzorul de radiatie
solara (numai modulul extern si temperatura ambianta). Cand senzorii externi sunt conectati printr-un senzor de radiatie solara adecvat, toate
datele de masurare sunt transmise catre dispozitivul Victron GX cu un singur cablu de interfata.

Fiecare model de senzor de radiatie solara din seria Si-RS485 are o capacitate diferita in ceea ce priveste senzorii externi (sau vine cu un senzor
extern pre-cablat), asa ca luati in considerare cu atentie orice dorinte/cerinte viitoare inainte de achizitia initiala.
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De asemenea, este posibil sd conectati un senzor de temperatura independent IMT Tm-RS485-MB (vizibil ca ,temperatura celulei”) sau un senzor
de temperaturd ambianta IMT Ta-ext-RS485-MB (vizibil ca ,temperatura externd”) direct la dispozitivul Victron GX, fara un senzor de radiatie solara
sau in plus fata de acesta.

Functionare
Senzorii de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 functioneaza utilizand interfata electrica RS485 si protocolul de comunicare Modbus RTU.

Software-ul de interfata necesar este preinstalat in sistemul de operare Venus, insa dispozitivul Victron GX trebuie sa ruleze o versiune recenta de
firmware — FW v2.40 este cerinta minima.

Conectarea fizica la dispozitivul Victron GX se face prin portul USB si necesita un cablu de interfata Victron RS485-USB. Este

necesara, de asemenea, o sursa de alimentare externa adecvata de curent continuu (12-28 VCC) — senzorul NU este alimentat
prin USB. Conexiuni de cablare
Schema din ghidul de instalare de mai jos ilustreaza configuratia cablajului intr-o instalare tipica.

Senzor de iradiere IMT - Ghid de instalare Victron

Bloc de borne
*Ase vedea nota nr. 2

Senzor de iradiere

Seria IMT Si-RS485TC &
- nsass 3 Interfatd RS485-USB
Victron ASS030572018 / ASS030572050
Ol A se vedea nota . 3
i f O B
: ; X o= [T
| !
1 D I Dispozitiv Victron GX
r 1 *Conectai la portul USB
L )
/ e w
= EEd
Convertor DC-DC = vl Q) |
Victron Orion 24/12 sau 48/12 A P ; 1
*A se vedea nota . 1 /o
b _
(oY 0 e Wi
Note de instlare: " =S 1o\

% %
trrrerrerrrrrrorrorort

Banc de baterii

Conexiuni prin cablu

Senzor Si Interfaté Victron RS485 la USB Semnal

Maro Portocaliu Date RS485 A +

Portocaliu Galben Date RS485 B -

Rosu - Alimentare Poz - 12 pana la 28 VCC

Negru Alimentare Neg/Gnd - 0 VCC

Negru (gros) - Masa / Ecran cablu / PE

= Rosu Alimentare - 5 VCC (neutilizat)

- Negru Alimentare Neg/Gnd - 0 VCC (neutilizat)
Maro Terminator 1 - 120R (neutilizat)
Verde Terminator 2 - 120R (neutilizat)

Note de instalare
Tensiunea maxima permisa a sursei de alimentare cu curent continuu pentru gama de senzori de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 este de

28,0 VCC - in consecinta, pentru baterii/sisteme de 24 V si 48 V trebuie utilizat un convertor Victron CC-CC adecvat (24/12, 24/24, 48/12 sau
48/24) sau un adaptor CA-CC adecvat.
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Pentru bateriile/sistemele de 12 V, gama de senzori de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 poate fi alimentata direct de la baterie si va continua
sa functioneze pana la o tensiune minima de 10,5 V (masurata la senzor, tinand cont de caderea de tensiune din cablu).

Pentru note detaliate privind cablarealinstalarea si specificatii, consultati ,Ghidul de referinta rapida” al senzorului de radiatie solara din seria IMT
Si-RS485 si ,Fisa tehnica” a cablului de interfata Victron RS485-USB.

Pentru a asigura integritatea semnalului si o functionare fiabila, asigurati-va in special ca:

Cabilurile de extensie respecta specificatiile privind sectiunea transversala minima din tabelul aferent — in functie de tensiunea de alimentare cu
curent continuu si de lungimea cablului

Cablurile de extensie au ecranare adecvata si miezuri de tip pereche rasucita

¢ Cablul original atasat la interfata Victron RS485-USB este redus la o lungime maxima de 20 cm in instalatiile in care lungimea totala a cablului
depaseste 10 m sau exista probleme de interferenta specifice instalatiei/locatiei — in acest caz, ar trebui utilizat cablaj adecvat/de inalta calitate
pe intreaga lungime a cablului, nu doar pentru lungimea de extensie

¢ Cablajul este instalat separat/la distanta de cablajul principal de alimentare cu curent continuu sau alternativ

* Toate cablurile sunt terminate corespunzator (inclusiv firele neutilizate) si izolate corespunzator impotriva intemperiilor/patrunderii apei

¢ Carcasa senzorului nu este deschisa sau modificata in timpul instalarii — deoarece integritatea etansarii va fi compromisa (iar garantia va fi
anulata)

Senzorul de radiatie solara din seria IMT Si-RS485TC include izolare galvanica interna (pana la 1000 V) intre sursa de alimentare si circuitele
RS485 Modbus; prin urmare, interfata Victron RS485-USB neizolata este potrivita pentru majoritatea instalatiilor.

Cu toate acestea, daca se prefera o interfata RS485-USB autonoma, singurul dispozitiv compatibil este Hjelmslund Electronics USB485-
STIXL (orice alt model nu va fi recunoscut de dispozitivul GX).

Senzori multipli

Este posibila conectarea mai multor senzori de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 la un dispozitiv Victron GX comun, insa este necesara o
interfata dedicata Victron RS485-USB pentru fiecare unitate in parte.

Nu se pot combina mai multe unitati pe o singura interfatd (deoarece acest lucru nu este acceptat de software-ul Venus OS aferent).
Configurare

n mod normal, nu este necesara nicio configurare speciald/suplimentara — configuratia implicité ,din fabrica” este compatibila pentru
comunicarea cu un dispozitiv Victron GX.

Cu toate acestea, in cazurile in care senzorul de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 a fost utilizat anterior intr-un alt sistem si/sau setarile au
fost modificate din orice motiv, este necesar sa se restabileasca configuratia implicita inainte de utilizarea ulterioara.

Pentru a revizui configuratia, descarcati ,instrumentul software de configurare IMT Si-MODBUS”. Urmati instructiunile din ,Documentatia
configuratorului IMT Si Modbus” si verificati/actualizati urmatoarele setari:

¢ Adresa MODBUS: 1
* Viteza de transmisie: 9600
* Format date: 8N1 (10 biti)

Pentru asistenta suplimentara legata de configurarea senzorilor de iradianta din seria IMT Si-RS485, va rugam sa contactati direct IMT Solar.
Interfata utilizator - Dispozitiv GX

La conectarea la dispozitivul Victron GX si la pornire, senzorul de iradiere din seria IMT Si-RS485 va fi detectat automat in cateva minute si va
aparea in meniul ,Lista dispozitivelor”.
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Device List 11:59

BMV-712 Smart 949% 27.01V 6.3A >
IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor

‘

SmartSolar Charger MPPT 250/100 rev2 296W >
MultiPlus 24/3000/70-16 Inverting >
Notifications >
Settings >

4l Pages = Menu

n meniul ,Senzor de iradiere solara din seria IMT Si-RS485”, toti parametrii disponibili vor fi afisati automat (in functie de senzorii conectati) si se
vor actualiza n timp real.

4 IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor 12:06
Irradiance 1090.1W/m2
Cell temperature 40.5°C
External temperature 24.5°C
Wind speed 2.9m/s
Settings >

n submeniul ,Setéri” este posibila activarea si dezactivarea manuala a oricaror senzori externi optionali/suplimentari conectati la senzorul de
iradiere din seria IMT Si-RS485.
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< Settings 12:00

Wind speed sensor Enabled

External temperature sensor Enabled )

Wind speed sensor

Disabled O
Auto-detect O

2.10.1. Vizualizarea datelor - VRM

Pentru a vizualiza datele istorice inregistrate pe portalul VRM, extindeti lista de widgeturi ,Senzor meteorologic” si selectati widgetul ,Senzor
meteorologic”.
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Select the info you would like to see:

. Gateway 9 widgets *

E VE Bus System 12 widgets ¥
@ satery Monitor 2561 fwidgets :
E Solar Charger [258 7

n Meteorological Sensor [1] 1 widget =

Datele de la toate tipurile de senzori disponibili vor fi afisate automat in grafic. Senzorii/parametrii individuali pot fi, de asemenea,
dezactivati/activati facand clic pe numele senzorului/legenda.

B Meteo rological sensor [1]

~ Solar Irradiance (W/mA2) ~a External temperature (C)

Sensor cell temperature Wind speed External temperature

2.11. Conectarea senzorilor de temperatura

Consultati Prezentarea generala a conexiunilor [5] pentru a afla locatia si numarul senzorilor de

temperatura. Acestia pot fi utilizati pentru a masura si monitoriza toate tipurile de intrari de

temperatura.

Senzorii de temperatura nu sunt inclusi. Senzorul necesar este ASS000001000 - Senzor de temperatura QUA/PMP/Venus GX. (Retineti ca

acesta este diferit de accesoriul de temperatura BMV.)

2.12. Conectarea senzorilor de nivel al rezervorului

Consultati Prezentarea generala a conexiunilor [5] pentru a afla locatia si numarul intrarilor senzorilor de nivel al rezervorului.
Intrarile de nivel ale rezervorului sunt rezistive si trebuie conectate la un senzor de rezervor rezistiv. Victron nu furnizeaza senzori de rezervor.
Fiecare port de nivel al rezervorului poate fi configurat sa functioneze fie cu senzori de rezervor europeni (0 - 180 Ohm), fie cu senzori de

rezervor americani (240 - 30 Ohm).
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3. Conectivitate la internet

Conectati Cerbo GX la internet pentru a beneficia de toate avantajele portalului VRM. Cerbo GX trimite date de la toate produsele conectate catre
portalul VRM - de unde puteti monitoriza consumul de energie, vizualiza starea actuald a produselor conectate, configura alarme prin e-mail si
descarca date in formatele CSV si Excel.

Pentru a monitoriza aceste date de pe smartphone sau tableta, descarcati aplicatia VRM pentru iOS sau Android.

Pe langa monitorizarea de la distanta, o conexiune activa la internet permite dispozitivului Cerbo GX sa verifice periodic daca exista versiuni
noi de firmware, care vor fi descarcate si instalate automat.

Existd mai multe modalitati de a conecta un Cerbo GX la internet:

* Conectati un cablu de retea intre un router si portul LAN Ethernet al Cerbo GX

¢ Conectati-va la router fara fir, utilizand WiFi

* Prin reteaua mobila (celulara), folosind GX GSM — un modem USB celular sau un router 3G sau 4G.
* Tethering USB pe un telefon mobil

Acest videoclip explicd cum sa conectati LAN, WiFi si un GX GSM:

https://www.youtube.com/embed/645QrB7bmvY

3.1. Port LAN Ethernet

Cand conectati un cablu Ethernet intre un router si Cerbo GX, pagina Setari -> Ethernet a dispozitivului Cerbo GX va confirma conexiunea.

Ethernet = A 23:39

MAC address 90:59:AF:6A:16:EB

IP configuration Automatic y
IP address 192.168.003.167
Netmask 255.255.255.000

Gateway 192.168.003.001

3.2. Wi-Fi

Cerbo GX include Wi-Fi incorporat. De asemenea, este posibil sa conectati un dongle Wi-Fi USB extern compatibil (pentru a mari raza de actiune
wireless in afara unui dulap, de exemplu).

Folosind Wi-Fi, este posibila conectarea la retele securizate WEP, WPA si WPA2. Exista patru dongle-uri Wi-Fi USB compatibile. Doua dintre ele
sunt disponibile si din stoc la Victron Energy:

¢ Nr. piesa BPP900100200 - Modul Wi-Fi Cerbo GX simplu (Nano USB), mic, cu cost redus.
* Nr. piesa BPP900200300 - Asus USB-N14, cost usor mai ridicat si receptie mai buna decat Nano USB. Compatibil incepand cu versiunea de
software 2.23.

Modulele WiFi care nu mai sunt disponibile, dar sunt inca acceptate, sunt:

* Cod produs BPP900200100 - Startech USB300WN2X2D
¢ Cod produs BPP900100100 - Zyxel NWD2105
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¢ Nr. piesa BPP900200200 - Gembird WNP-UA-002, cost usor mai ridicat si receptie mai buna.
Desi este posibil ca si alte dongle-uri Wi-Fi sa functioneze, acestea nu au fost testate si nu oferim asistenta pentru alte dongle-uri.

Meniul Wi-Fi afiseaza retelele disponibile. Cand este selectata o retea, este posibil sa introduceti parola (daca nu o cunoasteti deja) pentru a va
conecta la retea. Configurarea prin WPS (Wi-Fi Protected Setup) nu este acceptata.

Cand Cerbo GX gaseste mai multe retele Wi-Fi ale caror parole sunt cunoscute, reteaua cu semnalul cel mai puternic este selectata automat. Cand
semnalul retelei conectate devine prea slab, dispozitivul va comuta automat la o retea mai puternica — daca cunoaste parola acelei retele.

Wi-Fi este o conexiune inerent mai putin fiabila decéat un cablu Ethernet cu fir. Ar trebui sa se prefere intotdeauna conectarea prin Ethernet, atunci
cand este posibil. Puterea semnalului ar trebui sé fie intotdeauna de cel putin 50%.

internet

State Connected
Name internet

Forget network?

Signal strength

MAC address 00:0F:00:4F:05:96

IP configuration Automatic

3.3. GX GSM

Va rugam sa consultati Manualul GX GSM.

3.4. Retea mobila (celulara) utilizand un router 3G sau 4G

Pentru a conecta Cerbo GX la o retea mobila (celulara), cum ar fi o retea 3G sau 4G, utilizati un router celular. Conectati Cerbo GX la acel router
fie cu un cablu LAN, fie prin reteaua Wi-Fi a routerului.

Asigurati-va ca utilizati un router conceput pentru configurari nesupravegheate. Nu utilizati routere ieftine de consum destinate calatoriilor de
afaceri sau de agrement. Un router profesional mai scump se va amortiza rapid si nu veti mai pierde timp cu deplasari doar pentru a efectua o
resetare. Exemple de astfel de routere profesionale sunt H685 4G LTE de la Proroute, precum si gama de routere industriale 4G de la Pepwave.

Mai multe informatii in aceasta postare de blog.

Retineti ca Cerbo GX nu accepta dongle-uri USB 3G/4G, altele decat GX GSM disponibil de la Victron.

3.5. Tethering USB folosind un telefon mobil

Aceasta este o functie utila atunci cand functioneaza, dar nu va bazati pe ea, deoarece nu s-a dovedit a fi foarte fiabild. Consultati internetul
pentru instructiuni despre tethering pentru telefonul dvs. si sistemul sau de operare specific. Am auzit ca functioneaza pe:

¢ Samsung Galaxy S4
...dar nu si pe:

¢ iPhone 5s cu iOS 8.1.1
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3.6. Configurarea IP

Aproape nicio instalare nu va necesita introducerea manuala a adresei IP, deoarece majoritatea sistemelor accepta configurarea automata a
adresei IP (DHCP) — aceasta fiind, de altfel, si setarea implicita a dispozitivului Cerbo GX. Daca totusi este necesar sa configurati adresa manual,
selectati urmatorul sablon:

Ethernet

MAC address 84:7E:40:66:0E:6F

IP configuration Manual )

IP address 092.168.002.002
8
P

Select position Select character Apply changes

Netmask 255.255.255.000

Detalii complete privind cerintele IP, precum si numerele de porturi utilizate se gasesc in sectiunea Intrebari frecvente VRM — porturi si conexiuni
utilizate de Cerbo GX.

3.7. Conectarea atat la Ethernet, cat si la Wi-Fi (failover)

Este posibil s& conectati Cerbo GX atat la Ethernet, cat si la Wi-Fi. In acest caz, Cerbo GX va incerca sa determine care interfaté ofera o conexiune
activa la internet si va utiliza acea interfatd. Cand ambele au o conexiune activa la internet, se utilizeaza conexiunea Ethernet. Cerbo GX va verifica
automat din nou conexiunile active la internet atunci cand se produce o schimbare la nivelul interfetelor.

3.8. Minimizarea traficului de internet

in situatiile in care traficul de internet este costisitor, de exemplu o legaturd ascendenté prin satelit sau cu tarife de roaming GSM/celular, este
posibil sa doriti s& minimizati traficul de internet. Pasii de urmat sunt:

¢ Dezactivati actualizarea automata
* Nu activati asistenta la distanta

¢ Reduceti intervalul de inregistrare la o frecventa foarte scazuta. Retineti ca schimbarile de stare (incarcare — inversare sau bulk—float) si,
de asemenea, alarmele vor determina trimiterea de mesaje suplimentare

Pentru a afla de cat trafic de date aveti nevoie, cea mai buna metoda este sa lasati sistemul sa functioneze cateva zile si sa monitorizati
contoarele de receptie si transmisie de date din routerul 3G sau 4G. Sau, si mai bine, unele companii de telefonie mobila raporteaza datele
utilizate prin intermediul unui site web.

Cantitatea de date utilizate depinde, de asemenea, foarte mult de sistem:
Cu céat sunt conectate mai multe produse la Cerbo GX, cu atat se vor genera mai multe date.

¢ O schimbare de stare (de la invertor la incarcator, de exemplu) va declansa o transmisie de date, astfel incat un sistem cu schimbari de
stare foarte frecvente va tinde, de asemenea, sa genereze mai multe date. Acest lucru este valabil in special ih anumite sisteme Hub-1 si
Hub-2.

Va recomandam sa va configurati planul de date astfel incat sa evitati costurile suplimentare. Asigurati-va ca stabiliti o limita pentru utilizarea
datelor sau utilizati un plan preplatit.

Un client — care suporta costuri globale cuprinse intre douazeci de centi si cativa euro pe MB de date — a inventat o solutie ingenioasa: folosind
un VPN, a modificat adresa IP pentru a redirectiona TOT traficul catre si dinspre dispozitivul GX prin VPN-ul sau. Utilizarea unui firewall la
serverul VPN Ti permite sa controleze traficul in functie de ora, tipul conexiunii, locatie si destinatii. Desi acest lucru depaseste sfera acestui
manual, functioneaza si, cu ajutorul unui expert in Linux si retele, poate functiona si pentru dvs.
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3.9. Mai multe informatii despre configurarea unei conexiuni la internet si VRM
¢ Configurarea unui cont VRM

¢ Alarme si monitorizare pe portalul VRM
* Portalul VRM - Intrebari frecvente
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4. Accesarea dispozitivului GX

Este posibil sa accesati dispozitivul GX folosind un smartphone, o tableta sau un computer.

Acest acces se numeste Consolé la distanta. In cazul dispozitivelor GX cu afisaj, aceasta functie de Consol4 la distanta poate fi dezactivats in mod
implicit si trebuie activata. Dispozitivele GX fara afisaj au Consola la distanta activata in mod implicit.

Existd mai multe modalitati de acces:

¢ Utilizarea VictronConnect prin Bluetooth

¢ Utilizand punctul de acces WiFi incorporat

* Prin reteaua LAN/WiFi locala

¢ Prin portalul VRM online, care necesita conexiune la internet

4.1. Utilizarea VictronConnect prin Bluetooth
Daca utilizati VictronConnect pentru prima data, va recomandam sa incepeti cu manualul VictronConnect.

Descarcati cea mai recenta versiune a aplicatiei VictronConnect pe dispozitivul dvs. compatibil cu Bluetooth (telefon sau laptop) si asigurati-va ca
Bluetooth este activat.
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Asigurati-va ca Cerbo GX este pornit si ca LED-ul Bluetooth clipeste.

Deschideti aplicatia VictronConnect la o distantd de maximum 10 metri de Cerbo GX si asteptati ca dispozitivele din apropiere sa
fie detectate. Odata detectat, faceti clic sau atingeti Cerbo GX.

La prima conectare, vi se va cere sa introduceti un cod PIN Bluetooth - codul PIN implicit este 000000

Vi se va cere apoi sa schimbati acest cod PIN implicit nesigur cu un cod unic mai sigur. Va rugam sa setati codul dvs. unic si apoi sa il pastrati intr-
un loc sigur pentru parole, in cazul in care il uitati.

22



Manualul Cerbo GX

Device list

LOCAL

Cerbo GX HQ19508HSEQ

Generic Venus device

Bluetooth Pairing Request

Unsecured access!

You are connected using the default
Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN to prevent
unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time.

Don't worry, it is always possible to
reset to the default PIN code,

[[] Do not wam me again for this product

NOT NOW CHANGE PIN CODE

Din ecranul principal al dispozitivului este posibil sa modificati setéarile de retea, sa vizualizati sistemul pe VRM sau sa deschideti Consola la
distanta.

Setarile de retea pentru Cerbo GX se configureaza in meniul Cog.
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= Network settings < Connection settings

Not connected Ethernet
Click a network below to connect

Choose a network. State Connected
venus-HQ19508HSEQ-220 B = MAC Address 02:17:08:01:12:20
il —
Finey2 a7z IP Configuration Automatic =
venus-HQ1825MVBBZ-13e [+
froduat IP Address 192.168,1.90
Cerbo GX HQ19508HSEQ Optus-4G-B525-FF4D B =
Serial number internet a E=) Netmask 255.255.255.0
HQ19508HSEQ .
Limited Speed a= Gateway 192.168.1.1

Pin code

ek CHANGE
SCAN FOR NETWORKS Nameserver 192.168.1.114

Custom name i <
Wireless Access Point

Cerbo GX HQ19508HSEQ ERIT

Firmware Enable Access Point ®

v2.50~04

. Access Point SSID venus-HQ19508HSEQ-220
05’

169.254.10.209 REMOTE CONSOLE ———

Access Point Passphrase

VRM ONLINE PORTAL Ethernet

Ethernet connected n
Link-local address

1RQ 754 10 7NQ

4.2. Accesarea prin punctul de acces WiFi incorporat
Aceasta metoda necesita instalarea aplicatiei VictronConnect pe smartphone, tableta sau laptop. Pasi pentru

conectarea automata prin codul QR:

Localizati autocolantul cu codul QR pe partea laterald a Cerbo GX

Scanati codul QR folosind camera telefonului sau o aplicatie de scanare a codurilor QR.

Daca telefonul dvs. accepta aceasta functie, vi se va solicita sa va conectati la punctul de acces WiFi.
Odata conectat, deschideti VictronConnect

Selectati dispozitivul GX din lista

o 0h0b=

Deschideti Consola la
distanta Pasi pentru conectarea

manuala:

1. Stati cat mai aproape posibil de Cerbo GX, la o distanta de cel mult cativa metri.

2. Accesati setarile WiFi de pe telefonul / tableta / laptopul dvs.

3. Dupa cautare, Cerbo GX va apdrea in lista, sub denumirea Venus-HQ1940DEFR4-3b6. Unde HQ... este numarul de serie imprimat pe
partea laterala a cutiei.

4. Conectati-va la reteaua WiFi folosind ,cheia WiFi” pe care o gasiti imprimata pe partea lateral a cutiei ...Si, de asemenea, pe un card din
punga de plastic. Pastrati-o intr-un loc sigur.

5. Deschideti VictronConnect, acesta va incepe sa scaneze automat reteaua WiFi.

6. Odata gasit, selectati dispozitivul GX din lista.

7. Deschideti Consola la

distanta. Note:

¢ Daca nu puteti utiliza VictronConnect, puteti utiliza un browser web si naviga la adresa IP http://172.24.24.1 sau http:// venus.local
* Pentru o securitate sporita, este posibil sa dezactivati punctul de acces WiFi. Consultati Setari — Wi-Fi — Creati punct de acces. Consultati
capitolul de mai jos care explica butonul Push pentru a afla cum sa restabiliti accesul in cazul in care este necesar.

Video cu instructiuni
Video cu instructiuni pas cu pas despre cum sa va conectati la un dispozitiv GX folosind aplicatia VictronConnect.

https://www.youtube.com/embed/aKJMXxRIKGO

Video cu instructiuni detaliate
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Acest al doilea videoclip a fost realizat inainte ca VictronConnect sa dispuna de functia de cautare a unui dispozitiv in retea. Toate explicatiile din
videoclip referitoare la adresarea IP pot fi ignorate, iar in locul acestora utilizati VictronConnect asa cum se arata in videoclipul de mai sus.

https://www.youtube.com/embed/ptYV_JEcaMU

4.3. Accesarea consolei la distanta prin reteaua LAN/WiFi locala

Aceasta sectiune explicd modul de conectare la consola la distanta atunci cand Cerbo GX este conectat la reteaua locala de calculatoare, fie cu un
cablu Ethernet, fie configurat pentru a se conecta la o retea WiFi locala.

Aceastd metodd nu necesitd o conexiune la internet. Este suficientd doar o retea locala de calculatoare.

Odata conectat, conectati-va la dispozitivul GX ruland aplicatia VictronConnect pe un telefon, tableta sau laptop. Retineti ca va trebui sa fiti
conectat la aceeasi retea de calculatoare ca si Cerbo GX.

Acest videoclip aratd cum se face acest lucru

https://www.youtube.com/embed/aKJMXxRIkGO

4.3.1. Metode alternative de a gasi adresa IP pentru consola la distanta
n cazul in care VictronConnect nu poate fi utilizat, iata cateva alte metode de a gasi Cerbo GX, adica adresa sa IP.

Adresa locala de legatura - Venus.local

Cand setarea Consola la distanta pe LAN este activata. Este posibila o conexiune directa (prin cablu de retea, fara router sau server DHCP). Puteti
accesa dispozitivul GX tastand venus.local sau http://venus.local intr-un browser web sau in VictronConnect cand sunteti conectat la aceeasi retea.
Activati aceasta functie numai pe retele de incredere sau conexiuni directe. Asigurati-va ca ati dezactivat verificarea parolei sau setati mai intai o
parola.

Remote Console on LAN X =+

C ( @ Not Secure | venus.local

Discharging AC Loads

hotkeys
nm victron energy 5 W

54.2V -6.5A . 23W

-352W DC Power

Adresa IP pe VRM

Pe portalul VRM, veti gasi adresa IP pe pagina Lista dispozitivelor a instalarii. Retineti ca acest lucru necesita ca Cerbo GX sa fie conectat la
internet.
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Aceasta utilizeaza tehnologia universala de difuzare plug-and-play.

4.4. Accesarea prin VRM

Aceasta metoda necesita o conexiune la internet functionala, atat pe telefonul/tableta/laptopul dvs., cat si pentru Cerbo GX. Pentru o instalare
noua, aceasta inseamna ca trebuie conectat prin cablu Ethernet.

Instructiuni pas cu pas:

Mai ntai, conectati Cerbo GX la internet prin conectarea la o retea Ethernet functionala care are un server DHCP, asa cum au majoritatea
retelelor, si care este conectata la internet. Cerbo GX se va conecta imediat la VRM.

Acum, accesati portalul VRM, https://vrm.victronenergy.com/, si urmati instructiunile pentru a adauga dispozitivul. Mai multe informatii despre
acest lucru sunt disponibile in Manualul VRM.

Apoi, odata ce este vizibil pe VRM, faceti clic pe linkul ,Remote Console” (Consola la distantd) pentru a deschide fereastra. Aceasta va
arata ca in captura de ecran de mai jos. Mai multe informatii despre ,Remote Console” (Consola la distantd) pe VRM sunt explicate in

Manualul Cerbo GX, capitolul VRM Remote Console.
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Device List
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5. Configurare

5.1. Structura meniului si parametrii configurabili

Dupa finalizarea instalarii si configurarea conexiunii la internet (daca este necesar), parcurgeti meniul de sus in jos pentru a configura Cerbo GX:

Element

General

Nivel de acces
Asistenta la distanta
Repornire?

Alarméa sonora

Modul demo

Firmware
Versiune firmware

Actualizéri online: Actualizare automata

Actualizari online: Actualizare la

Instalati firmware-ul de pe SD/USB

Firmware de rezerva stocat

Data si ora
Data/Ora UTC

Datalora locala

Schimbati fusul orar
Consola la distanta
Dezactivare verificare parola
Activati verificarea parolei

Activati pe VRM

Consola la distanta pe VRM - Stare

Activare pe LAN

Configurare sistem

Numele sistemului

Intrare CA 1

Intrare CA 2

Monitorizare pentru defectiuni ale retelei

Monitorizare baterie

Are sistem de curent continuu

Configuratia aplicatiei MFD marine
pvcc

pvcc

Limita curentului de incércare

SVS - Detectare tensiune partajata

Implicit Descriere
Utilizator si instalator Setati aceasta optiune la ,Utilizator” pentru a preveni modificarile accidentale si nedorite ale configuratiei.
Dezactivat Activati aceasta optiune pentru a permite inginerilor Victron sa acceseze sistemul dvs. in cazul in care apare o
problema.

Reporneste dispozitivul GX

Activat Cand se declanseaza o alarma pe Cerbo GX sau pe un produs conectat, Cerbo GX va emite un semnal
sonor — cu exceptia cazului in care aceasta setare este activata pe ,Oprit”.

Oprit Activati ,Pornit” pentru a demonstra caracteristicile produsului si ale instalarii unui client sau la o expozitie.
Acest mod de simulare va permite o mai buna intelegere fara a modifica (inca) vreo setare. Retineti ca acest
lucru va aduga dispozitive simulate la o instalare VRM.

XXX Afiseaza versiunea de firmware instalata in prezent

Verificare Daca aceasté optiune este activata, dispozitivul GX va verifica pe server daca existd o noué versiune disponibila.
Este posibil s& setati dezactivarea sau actualizarea automata

Cea mai recenté versiune Utilizati setarea implicitd, cu exceptia cazului in care doriti sa participati la versiunile de testare. Sistemele
utilizatorilor finali ar trebui sa fie setate cu siguranta la ,Ultima versiune”.

Utilizati acest meniu pentru a instala o noua versiune de pe un card microSD sau un stick USB. Introduceti
cardul sau stick-ul care contine fisierul .swu cu noul firmware.

Cu aceasta functie puteti reveni la versiunea de firmware instalata anterior.

Automat de pe internet -

Automat de pe internet Cand sunteti conectat la internet, ora va fi sincronizata automat, indiferent de aceasta setare. Comutati
aceastd setare la Introducere manualé a orei atunci cand nu existé conexiune la internet.

Selectati fusul orar local corect.

Autentificarea prin parola nu este necesara pentru accesul la consola la distanta.
Alegeti o parola pentru a permite accesul la consola la distanta.

Nu Activarea pe VRM va permite conectarea la Cerbo GX de oriunde prin portalul VRM. Depanarea consolei la
distanta pe VRM

- Afiseaza starea conexiunii functiei Consola la distantd VRM, de exemplu Online, Offline, Dezactivat.
Nu Activarea va permite conectarea directd la Cerbo GX prin introducerea adresei IP sau a Venus.local intr-un

browser web sau in VictronConnect atunci cand este conectat la aceeasi retea. Activati aceasta functie numai
pe retele de incredere. Dezactivati verificarea parolei sau setati mai intai parola

Automat Selectati numele sistemului — presetari sau definit de utilizator

Generator Selectati Generator sau Retea. (in curand vom adauga setarea ,Alimentare de la mal” in locul retelei.)
Retea Aceleasi optiuni ca mai sus.

Dezactivat Monitorizeazé pierderea intrérii CA si declanseazé o alarma dacé este detectata. Alarma este anulata cand

intrarea CA este reconectata.

Automat Selectati sursa SOC. Aceasta functie este utila atunci cand exista mai mult de un BMV. Mai multe detalii.

Nu Activati aceasta optiune pentru ambarcatiuni, vehicule si instalatii cu sarcini si incarcatoare de curent continuu
(DC) —in plus fata de incarcatoarele Multi si MPPT. Aceasta nu se aplicad majoritatii instalatiilor off-grid; iar
orice discrepanta intre curentul continuu masurat de Multi si cel masurat de BMV va fi atribuita unui ,sistem
DC”. Acesta poate fi, de exemplu, alimentarea de la un alternator sau consumul de la o0 pompa.

O valoare pozitiva indicad consumul. O valoare negativa indica incarcarea, de exemplu de catre un alternator.

Retineti ca valoarea afisata va fi intotdeauna o aproximare si este afectata de variatia ratei de esantionare intre
elementele sistemului.

Nesetat Configurati bateriile pe care doriti s le vedeti pe MFD si sub ce nume.

Nu Setarea implicita este dezactivata, cu exceptia cazului in care este conectaté o baterie compatibila
gestionatd de BMS-Can, caz in care setarea este stabilita si blocatd conform specificatiilor producatorului.

Nu Setare configurabila de catre utilizator a curentului maxim de incarcare la nivel de sistem.

Nu Dispozitivul GX selecteaza automat cea mai buna méasurare de tensiune disponibila si o partajeaza cu alte
dispozitive conectate.
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Element

STS - Senzor de temperatura partajat

Senzor de temperatura

SCS - Detectare curent partajata

Afisaj si limb3
Luminozitate adaptiva
Luminozitate

Timp de oprire a ecranului

Afisati prezentarea generala a telefonului

Limba

Portal online VRM
inregistrare activata
ID portal VRM

Interval de inregistrare

Utilizati conexiune securizata (HTTPS)
Ultimul contact

Eroare de conexiune

Comunicare bidirectionald VRM

Reporniti dispozitivul cand nu exista
contact

Intarziere resetare la lipsa contactului
(hh:mm)

Locatie de stocare
Spatiu liber pe disc
microSD/USB

Tnregistrari stocate

Vechimea celei mai vechi inregistrari

Senzori CA fara fir

Implicit Descriere
Nu Dispozitivul GX va trimite temperatura masurata a bateriei catre sistemul invertor/incarcator, precum si cétre
toate incarcatoarele solare conectate.
Automat Selectati senzorul de temperatura care va fi utilizat pentru masurarea comuna a temperaturii.
Nu Transmite curentul bateriei, masurat de un monitor de baterie conectat la dispozitivul GX, cétre toate
incércétoarele solare conectate.
Da Utilizati senzorul de lumina ambientald pentru a regla luminozitatea ecranului

Configurati luminozitatea intre 0 si 100%
Setati timpul pana la oprire intre 10 s /30 s - 1 m/ 10 m / 30 m - sau niciodata

Nu Activati aceasta optiune pentru a afisa pagina de prezentare generala pentru dispozitive mobile, conceputa
pentru aplicatii marine si vehicule la distanta. Aceasta prezentare generala ofera acces direct la limita
curentului alternativ, precum si la setarile de pornire/oprire/numai incércare si la controlul pompei. De
asemenea, afiseaza pana la patru niveluri ale rezervoarelor.

Engleza Alegeti intre engleza, olandeza, chineza, germana, spaniold, franceza, italiand, suedeza, turca si araba.

Activat -

- Utilizati aceasta valoare atunci cand inregistrati dispozitivul GX pe portalul VRM

15 minute Setati o valoare cuprinsa intre 1 minut si 1 zi. Alegeti intervale mai lungi pentru sistemele cu o conexiune
nesigura. Retineti ca aceasta setare nu afecteaza raportarea problemelor si a schimbarilor de stare (in bloc —
absorbtie) catre portalul VRM. Aceste evenimente initiaza o transmitere imediata a tuturor parametrilor.

Da =

Nu Activati configurarea de la distanta si actualizarile de firmware.

Nu Dispozitivul GX se va reseta automat pentru a incerca sa remedieze o potentiala problemé de retea daca
conexiunea la internet se intrerupe pentru perioada de ntarziere setata.

01:00 Cat timp trebuie sa fie offline unitatea inainte de a se reporni automat

Stocare interna -

- Daca se utilizeaza un card microSD extern sau un dispozitiv USB

- Cate inregistrari sunt stocate local atunci cand nu este disponibild o conexiune la internet. Dispozitivul GX va
stoca local cat mai multe inregistrari posibil, apoi le va incérca atunci cand internetul va fi din nou disponibil.

Selectati pozitia pentru fiecare senzor CA (invertor fotovoltaic pe intrarea CA 1, 2 sau pe iesirea CA). Mai multe informatii despre senzorii CA fara fir.
Contoare de energie

Configurati contoarele de energie, utilizate pentru unul dintre urmatoarele trei

scopuri: Masurarea puterii de iesire a unui invertor fotovoltaic

Masurarea si reglarea unui sistem Hub-4 Masurarea si

reglarea unui sistem ESS

Masurarea puterii de iesire a unui generator de curent alternativ.

ESS - Configurarea sistemului de stocare a energiei - sistem ESS.

Mod Optimizat (cu BatteryLife)

Contorizare retea Invertor/incarcator
lesire CA invertor in uz Da

Reglare multifazica -

SOC minim (cu exceptia cazului in care 10

reteaua se defecteaza)

Limita SOC activa 10

Starea BatteryLife Autoconsum
Limita putere de incarcare Nu

Limita puterii invertorului Nu

Valoare de referinta retea 50 W

Tncarcare programata

Contoare de energie

Rol Contor de retea Contor de retea, invertor fotovoltaic, generator
Tip de faza Monofazat
ID unitate Modbus 30

Invertoare fotovoltaice
Invertoare:
Intrare CA 1

Inv: Pozitie Intrare CA 1, intrare CA 2, iesire CA
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Element Implicit Descriere
Inv: Faza L1
Inv: Afisare Da

Gasiti invertoare fotovoltaice

Adrese IP detectate

Adaugati manual o adresa IP

Scanare automata Da

Senzori AC fara fir

Ethernet

Stare Conectat
Adresa MAC -
Configurare IP Automat
Adresa IP -

Mascé de retea -

Gateway -

Server DNS -

Adresa IP locala de legatura =

Selectati tipul de configurare (DHCP sau configurare manuala) si setarile IP.

Wi-Fi

Creati un punct de acces

Retele Wi-Fi

Nume

Conectare la retea

Uita reteaua

Puterea semnalului

Adresa MAC

Configurare IP

Adresa IP

Mascé de retea

Gateway

Server DNS

Gestionati retelele wireless si setarile IP.

Modem GSM

Bluetooth

Activat Da

Cod PIN 000000

GPS

Informatii GPS Stare, latitudine, longitudine, viteza, curs, altitudine, numar de sateliti
Format Selectati formatul in care sé fie afisate latitudinea si longitudinea.

Unitate de viteza km/h Alegeti intre km/h, metri pe secunda, mile pe ora sau noduri.
Dispozitiv Conectat, Conexiune, Produs, ID produs, Versiune firmware, Instanta dispozitiv
Pornire/oprire generator

Configurati setarile si conditiile de pornire automata a generatorului. GX - Pornire/oprire automata a generatorului

Stare

Eroare

Timp total de functionare

Timp pana la urmatoarea rulare de test

Functionalitate pornire automata

Pornire manuala Porneste generatorul, ruleaza timp de hh:mm

Durata de functionare zilnica Istoric de functionare a generatorului (minute)

Setari

Conditii

La pierderea conexiunii Oprire generator Oprire, pornire, mentinere in functiune a generatorului

Nu porniti generatorul cand AC1 este Nu
nuz
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Element Implicit

SOC baterie

Curentul bateriei
Tensiunea

bateriei lesire CA

Temperatura ridicata a invertorului

Supraincarcare invertor

Functionare periodica

Durata minima de functionare

Detecteaza generatorul la intrarea CA

Ore de liniste

Resetati contoarele de timp de functionare zilnic

Durata totala de functionare a generatorului (ore)

Pompa rezervorului

Descriere
Utilizati valoarea SOC a bateriei pentru
pornire/oprire, Porniti cand SOC este mai mic
decat,
Valoarea initiald in timpul orelor de liniste,
Oprire cand SOC baterie este mai mare decat,

Valoare de oprire in timpul orelor de repaus
Utilizati valoarea pentru pornire/oprire

Porniti cand valoarea este mai mare
decat, Valoarea de pornire n timpul
orelor de repaus, Porniti dupa ce
conditia este indeplinitd pentru, Opriti
cand valoarea este mai mica decat
Valoarea de oprire in timpul orelor de
repaus

Oprire dupa ce conditia este indeplinitad pentru
Pornire la avertismentul de valoare,

Porneste cand avertismentul este activ
pentru Cand avertismentul este sters,

opreste dupa

Activare

Interval de functionare

Omite rularea daca a fost in desfasurare

de Data de incepere a intervalului de

rulare

Ora de incepere

Durata de functionare (hh:mm)

Rulati pana cand bateria este complet incarcata

Se va declansa o alarma atunci cand nu se detecteaza alimentare de la generator la intrarea CA a

invertorului. Asigurati-va ca intrarea CA corecta este setata pe generator in pagina de configurare a
sistemului.

Configurati pornirea si oprirea automata a pompei pe baza informatiilor privind nivelul rezervorului (senzor). Pornire/oprire automata a pompei cu Color Control GX

Starea pompei
Mod

Senzor rezervor
Nivel de pornire

Nivel de oprire

Relé

Functie Releu de alarma
Polaritate Normal deschis
Servicii

ModbusTCP Oprit

MQTT pe LAN (SSL) Activat

MQTT pe LAN (text simplu) Oprit

Port VE.Can

Port BMS-Can =

CAN-bus

o

Intréri analogice Activat

Intrari digitale Oprit

Selectati functia releului. Functiile posibile sunt ,Releu de alarma”, ,Pornire/oprire generator”, ,Pompa
rezervor” si ,Niciuna” (dezactivat).

Selectati polaritatea releului de pe partea din spate a Cerbo GX. ,Normal deschis” sau ,Normal inchis”.
(Retineti ca setarea la ,Normal inchis” creste consumul de energie al Cerbo GX.)

Aceasta setare activeaza serviciul ModbusTCP. Mai multe informatii despre ModbusTCP in acest document:

https:/iwww.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communica-tion-with-Victron-Energy-
products_EN.pdf

Profil CAN-bus, Trimitere date catre VE.Can, Numar unic de dispozitiv pentru VE.Can, Verificare numere unice

BMS CAN-bus (500 kbit/s)

Profil CAN-bus, Trimitere date catre VE.Can, Numar unic de dispozitiv pentru VE.Can, Verificare numere unice

Senzori de nivel rezervor disponibili Porniti/Opriti, Senzori de temperatura disponibili Porniti/Opriti

Intrari digitale disponibile Oprite, Alarma usa, Pompa santind, Alarma santina, Alarma antiefractie, Alarma

fum, Alarma incendiu, Alarma CO2, Generator
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Atunci cand se utilizeaza un sistem VE.Bus, este posibil sa se configureze gravitatea problemelor din sistemul VE.Bus care ar trebui sa determine
afisarea unei notificari pe Cerbo GX (si sa-I faca sa emita un semnal sonor):

* Dezactivat: Cerbo GX nu va emite niciodatd un semnal sonor si nu va afisa nicio notificare
* Numai alarma: Cerbo GX va emite un semnal sonor si va afisa o notificare numai atunci cand sistemul VE.Bus s-a oprit intr-o stare de alarma.
* Activat (implicit): Cerbo GX va emite un semnal sonor si va afisa o notificare

Cand ati terminat, nu uitati sa schimbati nivelul de acces la utilizator, daca este necesar.
5.2. Starea de incarcare a bateriei (SOC)

5.2.1. Ce dispozitiv ar trebui si folosesc pentru calcularea SOC?

Exista trei tipuri de produse care calculeaza starea de incarcare (SOC). Cerbo GX in sine nu calculeaza SOC, ci doar o preia de la
dispozitivele conectate.

Cele trei produse care calculeaza SOC sunt:

1. Monitoare de baterie, precum BMV-urile, Lynx Shunt sau Lynx lon BMS
2. Invertoare/incarcatoare Multi si Quattro
3. Baterii cu monitor de baterie incorporat si o conexiune (in principal BMS-Can) la Cerbo GX.

Cand sa folositi ce?
Daca aveti o baterie cu monitor de baterie incorporat, cum ar fi o baterie BYD sau Freedomwon, este simplu. Folositi-o.
Daca nu, optiunile depind de tipul de sistem:

1. Daca invertorul/incarcatorul MultiPlus sau Quattro este singura sursa de incarcare a bateriilor si singura sursé de consum, atunci acesta poate
functiona ca un monitor de baterie de baza, deoarece masoara energia intrata si iesitd. Nu este nevoie de un monitor de baterie dedicat, cum
ar fi BMV.

2. Daca sistemul este format dintr-un invertor/incarcator, MPPT-uri si un dispozitiv GX, atunci nu este nevoie s& adaugati un monitor de baterie
dedicat.

3. Pentru orice alte tipuri de sisteme, cum ar fi o barca sau un vehicul cu lumini de curent continuu si alte sarcini, va fi necesar un monitor
de baterie dedicat.

5.2.2. Diferitele solutii explicate in detaliu
(A) Baterie si Multi sau Quattro (un sistem tipic de rezerva)

Nu este necesar un monitor de baterie: Multi sau Quattro este singurul produs conectat la baterie si are control deplin asupra tuturor curentilor de
incarcare si descarcare. Prin urmare, poate calcula singur SOC-ul corect.

Configurare:

1. Activati si configurati monitorul de baterie in VEConfigure.
2. Tn Cerbo GX, in Setari — Configurare sistem, verificati monitorul de baterie selectat. Acesta trebuie setat la Multi sau Quattro.

(B) Baterie cu Multi sau Quattro si incarcatoare solare MPPT -SI- Un EasySolar cu Cerbo GX incorporat

Nu este necesar un monitor de baterie, atata timp cat toate incarcatoarele solare MPPT sunt produse Victron si sunt conectate la Cerbo GX. Cerbo
GX va citi continuu curentul de incarcare real de la toate incarcatoarele solare si va trimite totalul catre Multi (sau Quattro), care apoi utilizeaza
aceste informatii in calculele SOC.

Configurare:

1. Activati si configurati monitorul de baterie in VEConfigure.
2. Pe Cerbo GX, in Setari — Configurare sistem, verificati monitorul de baterie selectat. Acesta ar trebui sa fie Multi sau Quattro.

3. In acelasi meniu, verificati daca optiunea ,Utilizati curentul incarcatorului solar pentru a imbunétiti SOC-ul VE.Bus” este activata. Retineti c&
aceasta nu este o setare, ci doar un indicator al unui proces automat.

Retineti ca aceasta functie necesita versiuni recente de firmware atat pentru Multi sau Quattro (minim 402), cat si pentru Cerbo GX (minim
v2.06).

(C) Baterii cu monitor de baterie incorporat

in cazurile in care sistemul include o baterie care are un monitor de baterie incorporat si calcul SOC — cum ar fi multe dintre bateriile enumerate
aici — nu este necesar un monitor de baterie dedicat.

Configurare:

1. Conectati cablul de comunicatii al bateriei la Cerbo GX conform instructiunilor.
2. In Cerbo GX, in Setiri — Configurare sistem, verificati dac& monitorul de baterie selectat este bateria.
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Retineti ca setarea Monitor baterie din VEConfigure3 nu are relevanta. Pentru sisteme de acest tip, modificarea acestei setari nu va avea niciun
efect asupra incarcarii sau asupra altor parametri din acest tip de sistem.

(D) Alte tipuri de sisteme

Atunci cand la baterie sunt conectate mai multe incarcatoare sau sarcini decat doar incarcatoarele solare Multi sau MPPT, va fi necesar un
monitor de baterie dedicat. Exemple:

* Sarcini casnice in sisteme marine sau auto.

« Tncarcatoare solare PWM

« Incarcatoare de curent alternativ, cum ar fi Skylla-is, incarcatoare Phoenix, incarcatoare care nu sunt Victron etc.
¢ Alternatoare

* Tncarcitoare DC-DC

¢ Turbine eoliene

¢ Turbine hidraulice

in cazul in care se utilizeaza o baterie cu monitor incorporat, asa cum se explica in (C), atunci acesta este monitorul dedicat al bateriei. Consultati
sectiunea (C).

Tn caz contrar, instalati un BMV sau un Lynx Shunt VE.Can.

Configurare:

1. Configurati monitorul de baterie conform documentatiei acestuia.

2. Tn Cerbo GX, in Setari — Configurare sistem, verificati monitorul de baterie selectat.
3. Acesta ar trebui sa fie monitorul de baterie BMV sau Lynx Shunt.

4. Gata.

Retineti ca setarea monitorului de baterie din VEConfigure3 este irelevanta. Pentru sisteme de acest tip, modificarea acestei setari nu va avea
niciun efect asupra incarcarii - sau asupra oricaror alti parametri - in acest tip de sistem.

5.2.3. Note privind SOC

* Retineti ca totul se refera la afisarea unei stari precise a incarcarii catre utilizator, mai degraba decat la necesitatea unui sistem eficient.
Procentul SOC nu este utilizat pentru incarcarea bateriei. Este, totusi, necesar atunci cand un generator trebuie pornit si oprit automat pe baza
SOC-ului bateriei.

Mai multe informatii:
Intrebari frecvente pe portalul VRM - diferenta dintre SOC BMV si SOC VE.Bus

Consultati sectiunea Parametri configurabili [29] privind selectia monitorului de baterie si sistemul de curent continuu.

5.2.4. Selectarea sursei SOC

(Setari — Configurare sistem — Monitor baterie)

n imaginea de mai jos puteti vedea o serie de optiuni selectabile pentru valorile SOC care sunt afisate in ecranul principal de prezentare general3.
Alegeti sursa pe care doriti sa o vedeti in ecranul principal de prezentare generala al Cerbo GX.
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Automatic

BMV-702 on USB
MultiPlus 48/5000/70-50 on VE.Bus

No battery monitor

OOOKM®

BMV-702 on VE.Direct

in imaginea de mai sus am ales setarea ,Automat’. Cand este selectata optiunea ,Automat”, ecranul de configurare a sistemului va arata asa cum
se vede in imaginea de mai jos.

4 System setup 09:22

AC input 1 Grid )
AC input 2 Generator y

Battery monitor Automatic y

Has DC system OFF

a4l Pages = Menu

Functia ,Automat” utilizeaza urmatoarea logica:

1. Cand este disponibil, va utiliza un monitor de baterie dedicat, cum ar fi BMV sau un Lynx Shunt, sau o baterie cu monitor de baterie
incorporat.

2. Cand sunt conectate mai multe dintre acestea, va utiliza una aleatorie - desi puteti selecta una manual.

3. céand nu existd un monitor de baterie dedicat, va utiliza VE.Bus SOC. Cand ar

trebui sa utilizez optiunea ,Fara monitor de baterie”?:
Utilizati-o Tn sisteme in care:

1. este instalat un Multi sau un Quattro
2. nu este instalat niciun BMV sau alt monitor de baterie
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3. sistemul are alte sarcini de curent continuu sau alte incarcatoare conectate la aceeasi baterie, care nu sunt conectate la Cerbo GX.

O scurta explicatie: VE.Bus SOC, asa cum este determinat de Multi sau Quattro, va fi incorect in situatia de mai sus. Deoarece nu va lua in
considerare curentii de descarcare si incarcare ai celorlalte sarcini de curent continuu, precum si ai incarcatoarelor nemonitorizate.

5.2.5. Detalii privind VE.Bus SOC

« Tn timp ce invertorul/incarcatorul se afld in modul de incarcare rapidd, SOC nu va depési valoarea setata in VEConfigure3 pentru parametrul
,Starea de incarcare la finalizarea incarcérii rapide” din fila General; valoarea implicits este 85%. Intr-un sistem cu incarc&toare solare, asigurati-
va ca tensiunea de absorbtie configurata in MPPT este usor peste aceeasi setare din invertor/incarcator. Acesta din urma trebuie sa recunoasca
faptul ca tensiunea bateriei a atins nivelul de absorbtie. Daca nu o face, SOC va ramane blocat la procentul de sfarsit de incarcare in masa
mentionat anterior, implicit 85%.

5.3. Personalizati logo-ul de pe pagina ,,Barci si rulote”
Este posibil sa utilizati un logo personalizat pe pagina ,Barci si rulote”.

Tastati urmatoarea adresa in browserul web al unui dispozitiv conectat la aceeasi retea. Folositi aceasta adresa ca sablon
http://venus.local/logo.php sau http://[ip-here]/logo.php (introducand adresa IP a dispozitivului dvs. intre parantezele patrate). Adresa IP poate fi
gasita accesand Setari -> Ethernet sau Wi-Fi. Odata ce pagina este incarcata, alegeti un fisier imagine de pe dispozitivul dvs. Reporniti dispozitivul
GX.
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6. Actualizarea firmware-ului GX

6.1. Prin internet sau cu card microSD/stick USB
Existd doud moduri de a actualiza firmware-ul:

1. Actualizati-l prin internet, fie manual, fie lasati-l sa verifice zilnic daca existd actualizari noi
2. Actualizati-l de pe un card microSD sau un stick USB

6.2. Descarcare directa de pe internet
Descarcare directa de pe internet

Pentru a actualiza de pe internet, accesati: Setari— Firmware— Actualizéri online.

(4 Firmware 08:57 [4 Online updates 08:58

Firmware version v2.00 Auto update Check only y
Build date/time 201612301035 Update to Latest release ¥
Offline updates > Update available Press to update to v2.01 )
Stored backup firmware b Update build date/time 201701131248

& Pages = Menu ol Pages = Menu

6.3. Card microSD sau stick USB

Actualizarea cu un card microSD sau un stick USB se numeste ,Actualizare offline”. Utilizati-o atunci cand actualizati un dispozitiv care nu este
conectat la internet.

Pasul 1. Descarcare
Descarcati cel mai recent fisier swu:
¢ venus-swu-beaglebone.swu

Retineti ca aceleasi fisiere, precum si jurnalul de modificari, sunt disponibile pe Victron Professional. Acesta ofera si o conexiune Dropbox, astfel
incat sa aveti intotdeauna la dispozitie cel mai recent fisier pe laptopul dvs.

Pasul 2. Instalare pe un card microSD sau un stick USB
Salvati fisierul in folderul radacina al unui stick USB sau al unui card microSD.
Pasul 3. Introduceti dispozitivul

Retineti ca veti vedea un avertisment ,Nu se utilizeaza suportul media pentru stocarea jurnalelor”. Acest avertisment poate fi ignorat in siguranta.
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Settings

Firmware

Date & Time

Attached storage contains a firmware image,

not using for data logging.

WVOWOWV WV W Y

Display & language

4l Pages v = Menu

Pasul 4. Lansati actualizarea
Accesati Setari — Firmware — Actualizari offline.
Apasati Verificati actualizarile

Daca firmware-ul de pe cardul microSD sau stick-ul USB este mai recent decat cel curent, va aparea optiunea ,Actualizare disponibild”; apasati-o
pentru a incepe procesul de actualizare.

[ 4 Offline updates

Check for updates on SD/USB Press to check

Update available Press to update to v2.01 y
Update build dateftime 201701131248

6.4. Jurnal de modificari

Jurnalul de modificari este disponibil in Victron Professional, la sectiunea Firmware, Venus OS.
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7. Monitorizarea invertorului/incarcatorului VE.Bus

7.1. Setarea limitatorului de curent de intrare

Setarea ,,Anulat de la distanta” in VEConfigure

Acest capitol explica implicatiile activarii sau dezactivarii controlului de catre utilizator al setarii limitatorului de curent de intrare, asa cum se vede
aici in meniu:

MultiPlus 48/5000/70-50

Switch On

State Bulk

Input current limit

Alarms >

DC Voltage 52.32V

DC Current -10.3A

29

Limita setatd de utilizator in Cerbo GX va fi aplicata tuturor intrarilor pentru care este activatad optiunea ,Anulat de telecomanda”, configuratad cu
VictronCon-nect sau VEConfigure:

~Internal tranzfer switch

v Accept wide input frequency range [45-65 Hz]  |vw Ground relay

AL low dizconnect (180 W AL high connect 2E5 b
AL low connect I'I ar W AL high disconnect |270 b

v UPS function

[ Dynarnic current limiter

ACT input current limit IEEI.EI A T Owveruled by remote
[pricrity]

ACZ input current limit (300 AL W Owveruled by remate

Folosind exemplul unei ambarcatiuni cu doua intrari CA si un Quattro in care:

1. Un generator capabil sa furnizeze 50 A este conectat la intrarea 1;
2. Alimentarea de la mal este conectatd la intrarea 2. (Puterea disponibild depinde de puterea nominala a sursei de alimentare din port.)

Configurati sistemul exact ca in captura de ecran VEConfigure de mai sus. Intrarea 1 are prioritate fata de intrarea 2, prin urmare sistemul se va
conecta automat la generator ori de cate ori acesta functioneaza. Se va aplica limita fixa de curent de intrare de 50 A. lar cand generatorul nu este
disponibil, iar reteaua electrica este disponibila la intrarea 2, Quattro va utiliza limita de curent de intrare configurata in Cerbo GX.

nc& doua exemple: (in ambele cazuri, daca dezactivati optiunea ,Overrule by remote”, setarea unei limite de curent in Cerbo GX nu va avea

niciun efect. lar daca activati optiunea ,Overrule by remote” pentru ambele intrari, limita de curent setatd in Cerbo GX va fi aplicatda ambelor
intrari.)
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Sisteme in care nu este posibila controlarea limitei de curent de intrare
n anumite instalatii nu este posibila controlarea limitei de curent de intrare. in aceste cazuri, meniul Cerbo GX nu va permite modificarea setérii:

1. Instalatii cu un BMS VE.Bus
2. Instalatii cu Digital Multi Control (sau predecesorii acestuia)

Quattro 24/3000/70-2x50 : Quattro 24/3000/70-2x50 ° 08:22

Input current limit

State Bulk Alarms >
This setting is disabled when a VE.Bus BMS is . This setting is disabled when a VE.Bus BMS is
connected. If it was recently disconnected connected. If it was recently disconnected
execute "Redetect system" that is avalible below execute "Redetect system" that is avalible below
on this menu. 7 on this menu.

DC Current 0.0A Active Input AC IN1
4l Pages v = Menu ul Pages < = Menu

De asemenea, comutatorul on/off/numai incarcator din Cerbo GX va fi dezactivat in acest caz.
in instalatiile cu un BMS VE.Bus, utilizati comutatorul basculant - sau ad&ugati un Digital Multi Control la instalatie.
Valori minime ale limitei curentului de intrare

Cand PowerAssist este activat in VEConfigure, exista o limitd minima a curentului de intrare. Limita reala difera pentru fiecare model. Dupa

setarea curentului de intrare la o valoare sub limitd, acesta va fi crescut automat din nou pana la limita.

Retineti ca este in continuare posibil sa setati limita curentului de intrare la 0. Cand este setata la 0, sistemul va functiona in modul de trecere (incarcatorul este
dezactivat).

Sisteme paralele si trifazate
Limita configurata a curentului de intrare CA este limita totala pe faza.

7.2. Avertisment privind rotatia fazelor

Alimentarea de curent alternativ, fie de la generator, fie de la retea, catre un sistem de invertor/incarcator trifazat trebuie sa aiba rotatia corecta,
cunoscuta si sub denumirea de secventd. In caz contrar, invertoarele/incarcatoarele nu vor accepta alimentarea de curent alternativ si vor ramane
n modul Invertor.

in acest caz, va fi afisat avertismentul privind rotatia fazelor. Pentru a rezolva problema, modificati cablarea la intrarea de curent alternativ:
schimbati una dintre faze, modificand efectiv rotatia de la L3 — L2 — L1 la L1 — L2 — L3. Sau reprogramati dispozitivele Multis si modificati faza
atribuita pentru a se potrivi cu cablarea.

Pe dispozitivul GX, avertismentul va aparea sub forma de notificare pe interfata grafica:

< Notifications A\ 11:11

MultiGrid 48/3000/35-50
Warning 2019-05-23 11:11

Wrong phase rotation detected y - -
esc <«

hotkeys

[

De asemenea, este vizibila in meniuri:
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< Alarm status A 11:13 hotkeys
Overload L1: Ok L2:0k L3:0k

DC ripple L1: Ok L2:0k L3:0k

Voltage Sensor Ok

Temperature Sensor Ok

VE.Bus Error 11 report >

4l Pages A

lar pe portalul VRM, este vizibila in widgetul Alarme si avertismente VE.Bus de pe pagina Avansat:

VE.Bus Warnings and Alarms

Temperature L1
Temperature L2

Temperature L3

Low battery L1 1 -
Low battery L2 1 1]
Low battery L3 1 1]
Overload L1
Overload L2
Overload L3
Phase rotation
14. Mar 16. Mar 18. Mar 20. Mar 22. Mar 24 Mar  26. Mar 28. Mar 30. Mar 1. Apr 3. Apr 5. Apr 7. Apr 9. Apr 11. Apr 13

De asemenea, va fi listata in Jurnalul de alarme de pe VRM si va fi trimis un e-mail, utilizand sistemul de monitorizare a alarmelor VRM.

7.3. Monitorizarea defectiunilor retelei

Cand aceasta functie este activata, se declanseaza o alarma atunci cand sistemul nu a fost conectat la intrarea de curent alternativ configurata ca
retea sau alimentare de la mal pentru mai mult de 5 secunde.
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£ System setup 20:41
System name Automatic y
AC input 1 Grid y

AC input 2 Generator p

Monitor for grid failure
Battery monitor MultiPlus-11 48/3000/35-32 on VE.Bus y

Has DC system

4l Pages v = Menu

Alarma apare ca o notificare in interfata grafica si ca o alarma pe portalul VRM si este disponibild pe ModbusTCP / MQTT. Se recomanda
utilizarea pentru sisteme de rezerva. Dar si pentru iahturi sau vehicule alimentate de la reteaua de la mal.

Retineti ca aceasta setare monitorizeaza daca sistemul este conectat la retea/alimentare de la mal. Monitorizarea generatorului este deja
disponibila ca parte a functiei de pornire/oprire a generatorului si nu face parte din aceasta.

Nu utilizati aceasta functie in sistemele care utilizeaza setarile Ignore AC Input (Ignorare intrare CA) din invertoarele/incarcatoarele noastre: atunci
cand sistemul ignora intrarea CA, adica functioneaza in modul insular, asa cum este prevazut, chiar daca reteaua este disponibild, acesta va
raporta o defectiune a retelei.

7.4. Meniul avansat

Egalizare
Porneste egalizarea. Consultati documentatia Multi sau Quattro pentru detalii.
Redetectare sistem

Detecteaza din nou tipul de invertor/incarcator, precum si caracteristicile si configuratia acestuia. Utilizati aceasta functie atunci cand, de
exemplu, un BMS VE.Bus facea parte dintr-un sistem, dar nu mai face parte din acesta.

Resetare sistem
Reporneste invertorul/incarcatorul atunci cand acesta a incetat s mai incerce. De exemplu, dupa o suprasarcina (foarte) puternica; sau trei suprasarcini consecutive.
Testare releu ESS

Afiseaza starea testului releului ESS. Relevant numai in cazul unui sistem ESS. Consultati intrebarea 9 din sectiunea intrebéri frecvente a manualului ESS pentru detalii
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8. DVCC - Control distribuit al tensiunii si curentului

8.1. Introducere si caracteristici

Activarea DVCC transforma un dispozitiv GX dintr-un monitor pasiv intr-un controler activ. Caracteristicile disponibile si efectele activarii DVCC
depind de tipul de baterie utilizat. Efectul depinde, de asemenea, de componentele Victron instalate si de configuratia acestora.

< pvce

CAUTION: Read the manual before adjusting

ovee [ o]
Limit charge current

SVS - Shared voltage sense [ o]
STS - Shared temperature sense [ o]
Temperature sensor Automatic |
Used sensor: MultiPlus-1l 48/5000/70-50 on VE.Bus

5CS - Shared current sense [ o]
SCS status Disabled (External contral)

4l Pages ~ =Menu

Exemplul 1 - Baterii cu bus CAN gestionat De exemplu, in sistemele cu o baterie BMS cu bus CAN gestionat conectata, GX primeste o limita de
tensiune de incarcare (CVL), o limitd de curent de incarcare (CCL) si o limita de curent de descarcare (DCL) de la bateria respectiva si transmite
aceste valori catre invertoarele/incarcatoarele si incarcatoarele solare conectate. Acestea dezactiveaza apoi algoritmii interni de incarcare si fac
pur si simplu ceea ce li se spune de catre baterie. Nu este nevoie sa configurati tensiunile de incarcare sau sa alegeti tipul algoritmului de
incarcare.

Exemplul 2 - Baterii cu plumb Pentru sistemele cu baterii cu plumb, DVCC ofera functii precum o limitd de curent de incarcare configurabila la
nivel de sistem, in care dispozitivul GX limiteaza activ invertorul/incarcatorul in cazul in care incarcatoarele solare se incarca deja la putere
maxima. La fel ca si senzorul de temperatura partajat (STS) si senzorul de curent partajat (SCS).

Acest tabel prezinta setarile recomandate pentru diferite tipuri de baterii:

Lead
(AGM, Gel, :fhi'”; F"f:::m' BYD | Pylontech
OPzS, ...)

Yes Yes Yes Yes

Auto-config Yes
System charge current Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes
Should you enable SVS? Yes Mo Yes Mo No Mo No
Should you enable STS? Yes No Mo Mo No No No
Charge Control Method - - Dynamic Fixed Fixed Fixed Dynamic
Wire ATC & ATD? n.a. Yes No MNo No MNa No

Studiati cu atentie capitolele urmatoare pentru a intelege pe deplin DVCC pentru un anumit sistem.

£ Settings 00:00
General
Firmware

Date & Time
Remote Console

Systemn setup

>
p]
b
>
>
>

= Menu

Pentru a activa sau dezactiva DVCC, consultati Setari — DVCC in meniuri:
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8.2. Cerinte DVCC

Compatibilitatea bateriei

Pentru bateriile conectate la CAN-bus, verificati pagina relevanta din manualul de compatibilitate a bateriilor pentru a vedea daca activarea
DVCC a fost testata cu tipul dvs. de baterie si este acceptata. Daca DVCC nu este mentionat in notele referitoare la bateria dvs., nu activati
DVCC.

Pentru bateriile Gel, AGM, OPzS si alte baterii cu plumb, DVCC poate fi utilizat fara nicio problema. Acelasi lucru este valabil si pentru bateriile cu
litiu Victron Energy cu VE.Bus BMS, Lynx lon + Shunt BMS sau Lynx lon BMS. DVCC este modul de functionare preferat pentru bateriile Redflow
ZBM2/ZCell care utilizeaza Redflow CANBus BMS.

Versiuni de firmware

Nu utilizati DVCC in cazurile in care aceste cerinte nu sunt indeplinite. in toate cazurile, recomandam instalarea celui mai recent firmware
disponibil in timpul punerii in functiune. Odata ce functioneaza bine, nu este necesar sa actualizati proactiv firmware-ul firé un motiv intemeiat. In
caz de dificultati, prima masura este actualizarea firmware-ului.

Versiuni minime necesare de firmware:

Multi/Quattro: 422

MultiGrid: 424

¢ Cerbo GX:v2.12

¢ VE.Direct MPPT: v1.46

¢ VE.Can MPPT cu VE.Direct: v1.04

« Tncarcatoarele solare VE.Can MPPT de tip vechi (cu ecran) nu pot fi utilizate: acestea nu accepti noile mecanisme de control.
¢ Lynx lon + Shunt: v2.04

¢ Lynx BMS: v1.09

Incepand cu firmware-ul Venus v2.40, va apdrea un mesaj de avertizare ,Eroare #48 - DVCC cu firmware incompatibil” atunci cand unul dintre
dispozitive are un firmware incompatibil in timpul utilizérii DVCC.

in cazul unui sistem ESS, ESS Assistant trebuie sa fie versiunea 164 sau o versiune ulterioara (lansata in noiembrie 2017).

8.3. Efectele DVCC asupra algoritmului de incarcare

Invertoarele/incarcatoarele noastre si incarcatoarele solare MPPT utilizeaza propriul algoritm intern de incarcare atunci cand functioneaza in modul
autonom. Aceasta inseamna ca ele determina cat timp sa ramana in modul Absorbtie, cand sa treaca la modul Float, cand sa revina la modul Bulk
sau la modul Stocare. Si in aceste diverse faze, ele utilizeaza parametrii configurati in VictronConnect si VEConfigure.

n anumite sisteme, algoritmul intern de incarcare este dezactivat, iar incarcatorul functioneazé atunci cu o tensiune de incarcare tintd controlat
extern.

Acest ghid explica diferitele posibilitati:

Selection guide Resulting charge algorithm
System type Battery type '[DVCC Inverter/charger ‘ MPPT Solar Charger
ESS Assistant Intelligent battery \DVCC on Battery Battery
| DVCC off Don't do this; better enable DVCC
Normal battery DVCC on Internal Inverter/charger
DVCC off Internal Inverter/charger
Standard Intelligent battery |DVCC on Battery Battery
DVCC off Don't do this; better enable DVCC
Normal battery DVCC on Internal Internal
DVCC off Internal Internal

Intern
Algoritmul intern de incarcare (incarcare rapida — absorbtie — mentinere — reincarcare rapida) si tensiunile de incarcare configurate sunt active.
Starea de incarcare indicata de invertor/incarcator: incarcare rapida, absorbtie, mentinere si asa mai departe.

Starea de incarcare indicata de MPPT: bulk, absorbtie, float si asa mai departe. (versiunea firmware v1.42 si urmatoarele. Versiunile anterioare
au o eroare care face ca MPPT sa afiseze ,Ext. Control” atunci cand este doar limitat de curent; algoritmul sau intern de incarcare este inca activ.

Invertor/incarcétor (se aplica numai MPPT-urilor)



Manualul Cerbo GX

Algoritmul intern de incarcare al MPPT-urilor este dezactivat; in schimb, acesta este controlat de o valoare de referinta a tensiunii de incarcare
provenita de la invertor/incarcator.

Starea de incarcare indicata de MPPT: Ext. control.
Baterie
Algoritmul intern de incarcare este dezactivat; in schimb, dispozitivul este controlat de baterie.

Starea de incarcare indicata de invertor/incarcator: Bulk in modul controlat de curent, Absorbtie in modul controlat de tensiune. Niciodata Float;
chiar daca curentii ar putea fi mici / bateria ar putea fi plina.

Starea de incarcare indicata de MPPT: Control extern.

8.4. Caracteristici DVCC pentru toate sistemele
Aceste caracteristici se aplica tuturor tipurilor de sisteme atunci cand DVCC este activat: cu sau fara ESS Assistant, cu baterii cu plumb sau alte
baterii normale, precum si atunci cand este instalatd o baterie conectata la un BMS inteligent cu bus CAN:

8.4.1. Limita curentului de incércare

Aceasta este o setare a curentului maxim de incércare configurabild de utilizator. Functioneaza in intregul sistem. Incércatoarele solare MPPT
au prioritate automata fata de reteaua electrica/generator.

4 System setup 14:01

pvCC . @)

SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense

!

Limit charge current

Maximum charge current 50A

[

4l Pages 4 = Menu

Aceasta setare este disponibila in meniul ,Setari — ,Configurare sistem” de pe dispozitivul GX.
Detalii:

1) Daca este conectat un BMS CAN-bus si BMS solicitd un curent maxim de incarcare diferit de setarea configurabila de utilizator, va fi utilizat cel
mai mic dintre cele doua.

2) Acest mecanism functioneaza numai pentru invertoarele/incarcatoarele Victron si incarcatoarele solare. Alte incarcatoare, cum ar fi cele Skylla-i,
nu sunt controlate si, de asemenea, curentul lor de incarcare nu este luat in considerare. Acelasi lucru se aplica si dispozitivelor care nu sunt
conectate la dispozitivul GX, cum ar fi un alternator. Cu alte cuvinte: va fi controlat curentul total de incarcare al invertoarelor/incarcatoarelor si al
tuturor MPPT-urilor, nimic altceva. Orice alte surse vor reprezenta curent de incarcare suplimentar, necontabilizat. Chiar si atunci cand se
instaleaza un BMV sau alt monitor de baterie.

3) Sarcinile de curent continuu nu sunt luate in calcul. Chiar si atunci cand este instalat un BMV sau alt monitor de baterie. De exemplu, cu un
curent maxim de incarcare configurat de 50 de amperi si sarcini de curent continuu care consuma 20 de amperi, bateria va fi incarcata cu 30 de
amperi. Nu cu cei 50 de amperi maximi permisi.

4) Curentul preluat din sistem de invertor/incarcator este compensat. De exemplu, daca se preiau 10 A pentru alimentarea sarcinilor de curent
alternativ, iar limita este de 50 A, sistemul va permite incarcatoarelor solare sa incarce cu maximum 60 de amperi.

5) In toate situatiile, limita maximé& de incércare configurata in dispozitivul insusi, adica limita curentului de incarcare setata cu VictronConnect
sau VEConfigure pentru incadrcatoarele solare sau invertoarele/incarcatoarele, va ramane in vigoare. Un exemplu pentru a ilustra acest lucru: in
cazul in care exista doar un invertor/incarcator in sistem, iar in VEConfigure sau VictronConnect curentul de incarcare este configurat la 50 de
amperi. lar pe dispozitivul GX este configurata o limita de 100 A, atunci limita de functionare va fi de 50 de amperi.

8.4.2. Senzor de tensiune partajat (SVS)

Functioneaza cu dispozitive VE.Bus si incarcatoare solare VE.Direct.

Sistemul selecteaza automat cea mai buna masurare de tensiune disponibila. Va utiliza tensiunea de la BMS sau de la un monitor de baterie BMV,
daca este posibil, altfel va utiliza tensiunea bateriei raportata de sistemul VE.Bus.

Tensiunea afisata pe interfata grafica reflectd aceeasi masuratoare a tensiunii.

Detectarea tensiunii partajate (SVS) este activata in mod implicit atunci cand DVCC este activat. Poate fi dezactivata cu un comutator din meniul
Setari — Configurare sistem.
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8.4.3. Senzor de temperatura partajat (STS)
Selectati senzorul de temperatura pe care doriti sa 1l utilizati; iar dispozitivul GX va trimite temperatura bateriei masurata catre sistemul de
invertor/incarcator, precum si catre toate incarcatoarele solare conectate.

Sursele selectabile pentru temperatura bateriei sunt:

¢ Monitor de baterie BMV-702

¢ Monitor de baterie BMV-712

¢ Shunt Lynx Monitoare de baterie VE.Can

* Intrari de temperatura pe un Cerbo GX (si la fel pentru alte dispozitive GX care au o intrare de temperaturd)
* Invertor/incarcator Multi/Quattro

« Tncércatoare solare (daca sunt echipate cu senzor de temperatura)

8.4.4. Senzor de curent partajat (SCS)

Aceasta functie transmite curentul bateriei, masurat de un monitor de baterie conectat la dispozitivul GX, céatre toate incarcatoarele solare
conectate.

ncarcatoarele solare pot fi configurate sa utilizeze curentul bateriei pentru mecanismul de curent de coada care opreste absorbtia atunci cand
curentul este sub pragul configurat. Pentru mai multe informatii despre acest lucru, consultati documentatia incarcatorului solar.

Aceasta functie se aplica numai sistemelor care nu sunt ESS si/sau nu au o baterie gestionata, deoarece in ambele cazuri MPPT este deja
controlat extern.

Necesita firmware-ul incarcatorului solar MPPT v1.47 sau o versiune mai recenta.

8.5. Caracteristici DVCC la utilizarea bateriei BMS cu bus CAN

Acest capitol se aplica tuturor sistemelor in care este instalat un BMS inteligent pentru baterie si conectat prin CAN-bus. Retineti ca acest lucru nu
include Victron VE.Bus BMS.

Un astfel de BMS inteligent trimite patru parametri catre dispozitivul GX:

1. Limita tensiunii de incarcare (CVL): tensiunea maximéa de incarcare pe care bateria o accepta in prezent.
2. Limita curentului de incarcare (CCL): curentul maxim de incarcare solicitat de baterie.
3. Limita curentului de descarcare (DCL): curentul maxim de descércare solicitat de baterie.

Pentru toti cei trei parametri, unele tipuri de baterii transmit valori dinamice. De exemplu, acestea determina tensiunea maxima de incarcare pe
baza tensiunilor celulelor, a starii de incarcare sau, de exemplu, a temperaturii. Alte marci si modele utilizeaza o valoare fixa.

laté pagina din meniuri care afiseaza parametrii:

4 Parameters

Charge Voltage Limit (CVL)

Charge Current Limit (CCL) 103.4A
Discharge Current Limit (DCL}) 19.9A

Low Voltage Disconnect (always ignored) --

4 Pages = Menu

Pentru astfel de baterii, nu este necesar sa conectati cablurile de ,allow-to-charge” si ,allow-to-discharge” la intrarile AUX ale unui Multi sau Quattro.

in timpul inversérii, adica in modul Insuld, dispozitivele Multi si Quattro se vor opri atunci cand curentul maxim de descarcare este zero. Acestea vor
porni din nou automat imediat ce reteaua de curent alternativ revine sau cand BMS creste din nou curentul maxim de descarcare.

Consultati capitolul anterior, ,Limita curentului de incarcare”, setarea utilizatorului, pentru detalii despre modul in care este utilizat curentul maxim
de incarcare, cum acorda prioritate energiei solare si multe altele.

Toate cele de mai sus inseamna ca nu este necesara configurarea tensiunilor de incarcare sau a profilurilor de incarcare in VEConfigure sau
VictronConnect, iar acestea nu vor avea niciun efect. Dispozitivele Multi, Quattro si incarcatoarele solare MPPT se vor incarca cu tensiunea primita
prin bus CAN de la baterie.
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8.6. DVCC pentru sisteme cu ESS Assistant

* Modul ESS Keep batteries charged functioneaza corect. Nu functioneaza fara DVCC.

* Se utilizeaza o compensare solara fixa de 0,4 V in loc de una variabila de 2 V. (valori pentru sisteme de 48 V, impartiti la 4 pentru 12 V).
Retineti ca aceasta compensare solara se aplica numai atunci cdnd modul ESS este setat la ,Optimized” (Optimizat) in combinatie cu setarea
de alimentare cu energie solara in exces a incarcatorului activatd sau cand modul ESS este setat la ,Keep batteries charged” (Mentinere
baterii incarcate).

* Adaugarea functiei de reincarcare automata pentru modurile ESS ,Optimized” si ,Optimized” (cu BatteryLife). Sistemul va reincarca automat
bateria (de la retea) atunci cand SOC scade cu 5% sau mai mult sub valoarea ,Minimum SOC” din meniul ESS. Reincarcarea se opreste
atunci cand se atinge valoarea ,Minimum SOC”.

¢ Afisare imbunatatita a starii ESS: Pe langa starile incarcatorului (Bulk/Absorbtie/Float), au fost addugate modurile suplimentare
Descércare si Sustinere. In plus, afiseaza si motivele pentru starea in care se afla:

* #1: SOC scazut: descarcare dezactivata

* #2: BatteryLife este activ

« #3: Incarcarea este dezactivata de BMS

¢ #4: Descarcarea dezactivata de BMS

« #5: Incarcare lenta in curs (parte a BatteryLife, vezi mai sus)
#6: Utilizatorul a configurat o limita de incarcare egala cu zero.
#7: Utilizatorul a configurat o limitd de descarcare egala cu zero.

.
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9. Portalul VRM

9.1. Introducere in portalul VRM

Cand este conectat la internet, un dispozitiv GX poate fi utilizat impreuna cu portalul Victron Remote Management (VRM), care permite:

¢ Accesul la distanta usor la toate statisticile si starea sistemelor online

* Consola de la distantd pe VRM: accesati si configurati sistemul ca si cum ati fi langa el
* Actualizari de firmware de la distanta pentru incarcatoarele solare conectate si alte produse Victron.

 Utilizarea aplicatiei VRM pentru iOS si Android.

Consultati capitolul Conectivitate la internet [17] pentru a afla cum sa conectati dispozitivul la internet.

9.2. inregistrarea pe VRM

Instructiunile se gasesc in documentul ,Notiuni introductive” din portalul VRM.

Retineti ca orice sistem trebuie sa fi reusit mai intai sa trimita date catre portalul VRM. Atata timp céat nu a existat o conexiune reusita, nu va fi
posibili inregistrarea sistemului in contul dvs. de utilizator VRM. in acest caz, consultati sectiunea 5.7 de mai jos, Depanare.

9.3. inregistrarea datelor in VRM

Jurnalele de date sunt transmise catre portalul VRM prin internet, daca acesta este disponibil. Toate setarile aferente sunt disponibile in meniul

portalului online VRM:

< VRM online portal 21:29
Logging enabled
VRM Portal ID 847e405f9b43
Log interval 1 min L
Use secure connection (HTTPS) [ @]
Last contact 59s
Connection error No error

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 18.35M bytes
microSD / USB No storage found
Stored records 0 records

Oldest record age

4l Pages ~ = Menu

Transmiterea jurnalelor de date a fost conceputa pentru a functiona si in cazul conexiunilor slabe la internet. Liniile cu o pierdere permanenta de
pachete de pana la 70% sunt incé suficiente pentru a transmite datele, chiar daca in unele cazuri exista intarzieri.

Adaugarea unui dispozitiv de stocare extern

Cand nu se pot transmite jurnalele, dispozitivul GX le va stoca intr-un spatiu de stocare nevolatil (adicad datele nu se pierd la o intrerupere a

alimentarii sau la repornire).

Dispozitivul GX are un buffer pentru a stoca intern jurnale corespunzatoare unei perioade de cateva zile. Pentru a prelungi aceasta perioada,
introduceti un card microSD sau un stick USB. Puteti vedea starea memoriei interne in setari.

Retineti ca, atunci cand introduceti un astfel de dispozitiv de stocare, toate jurnalele stocate intern vor fi transferate automat pe stick-ul introdus:

nu se pierd date.

Indiferent daca este introdus sau nu un dispozitiv de stocare extern, dispozitivul GX va incerca intotdeauna sa se conecteze la portal si sa transmita
toate jurnalele acumulate. Asta inseamna ca, chiar si cu luni intregi de date acumulate, odata ce se restabileste conexiunea la internet, toate datele
acumulate sunt trimise. Datele sunt trimise intr-un format comprimat: trimiterea unei cantitati mari de date acumulate va utiliza o latime de banda
considerabil mai mica decat trimiterea datelor cu o conexiune la internet disponibila continuu.

Cerinte privind dispozitivele de stocare

* Cardurile microSD sau unitatile flash USB trebuie formatate ca sisteme de fisiere FAT12, FAT16 sau FAT32 - si nu exFAT sau NTFS.

Cardurile microSD de tip SD si SDHC cu o capacitate de 32 GB si mai mica sunt vandute cu sistemele de fisiere FAT12, FAT16 sau FAT32.

Acestea pot fi utilizate fara probleme, cu exceptia cazului in care sunt reformatate ulterior intr-un sistem de fisiere diferit.
* Cardurile microSD de tip SDXC cu o capacitate mai mare de 32 GB sunt adesea formatate cu exFAT si, prin urmare, nu pot fi utilizate cu

Cerbo GX fara reformatare si, eventual, repartitionare.

Transferul manual al jurnalelor de date catre VRM
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n cazul dispozitivelor care nu au acces permanent la internet, este posibil sa extrageti datele si apoi sa le incarcati manual de pe un laptop.

1. Accesati Setari — Portal VRM si faceti clic pe ,Ejectati dispozitivul de stocare”. Asigurati-va ca nu scoateti niciodata pur si simplu cardul
SD/stick-ul USB, deoarece acest lucru poate duce la coruperea si pierderea datelor.

2. Acum, scoateti dispozitivul de stocare si introduceti-l intr-un computer sau laptop conectat la internet.

3. Deschideti un browser web si accesati Portalul VRM.

4. Autentificati-va, apoi faceti clic pe optiunea ,incarcati fisierul GX” si urmati instructiunile:

+ Add a site Upload CCGX file [ETVET Profile Logout

Groningen Hub-2 | ‘

5. Scoateti fisierul de pe dispozitivul de stocare, apoi reintroduceti- in dispozitivul GX. Retineti c& incarcarea de dou3 ori a acelorasi date nu
cauzeaza probleme; totusi, este mai bine sa nu faceti acest lucru.

Cu un interval de Tnregistrare de o data pe minut, spatiul de stocare necesar se ridica la aproximativ 25 MB pe luna, in functie de numarul de
produse conectate. Asadar, cu un card microSD de 1 GB, puteti stoca aproximativ 3 ani de date. Cu alte cuvinte, orice card microSD sau stick
USB ar trebui sa fie suficient pentru a stoca datele din ultimele 6 luni pe care VRM le pastreaza.

Cand dispozitivul de stocare este plin, nu vor mai fi inregistrate date.
Daca sunt introduse mai multe dispozitive de stocare, dispozitivul GX va stoca datele pe cel introdus primul. Cand acesta este scos, nu va
utiliza celalalt. Tn schimb, va crea un buffer intern de date stocate. Doar introducerea unui nou dispozitiv il va face sa treaca din nou la utilizarea

stocarii externe.

Monitorizare retea: repornire automata

4 VRM online portal 22:19
Last contact 75
Connection error No error
No contact reset delay (hh:mm) 01:00 )

Aceasta functie, dezactivata in mod implicit, face ca dispozitivul GX sa se reporneasca automat in cazul in care nu a reusit sa se conecteze la
portalul VRM.

Va rugam sa fiti atenti la activarea acestei functii pe sistemele ESS: atunci cand conexiunea la retea se pierde si dispozitivul GX se reporneste,
sistemul poate ramane fara alimentare daca repornirea dureaza prea mult (cand reteaua este prezenta, dispozitivele Multi sau Quattro vor intra in
modul passthru).

9.4. Depanarea inregistrarii datelor

Acest capitol explica ce trebuie facut atunci cand dispozitivul GX nu poate transmite date catre portalul VRM.
Comunicatia necesara pentru a trimite jurnalele catre portalul VRM este:

DNS functional

Adresa IP corecta
Conexiune la internet functionala

N =

Conexiune http(s) de iesire catre http:/ccgxlogging.victronenergy.com pe porturile 80 si 443. Retineti ca acest lucru nu ar trebui sa fie
niciodata o problema, cu exceptia retelelor de companie foarte specializate.

Retineti ca Cerbo GX nu accepta configurarea unui proxy. Pentru mai multe detalii despre reteaua necesara, consultati aici.
Pasul 1: Actualizati dispozitivul GX la cea mai recenta versiune de firmware disponibila

Instructiuni de actualizare a firmware-ului dispozitivului GX

Pasul 2: Verificati conexiunea la retea si la internet
n meniul Setari — Ethernet sau Setari — Wi-Fi, verificati urmatoarele:

1. Starea trebuie sa fie ,Conectat”
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2. Trebuie sa existe o adresa IP care sa nu inceapa cu 169.
3. Trebuie s& existe o poarta de acces
4. Trebuie sa existe servere DNS

Pentru un GX GSM, consultati ghidul de depanare din meniul GX GSM.

in cazul in care adresa IP incepe cu 169, verificati dac& reteaua dvs. are un server DHCP in functiune. 99% din toate retelele au un server DHCP
n functiune, iar acesta este activat implicit pe toate routerele ADSL, de cablu si 3G cunoscute. Daca nu exista un server DHCP in functiune,
configurati adresa IP manual.

Ethernet
< Ethernet ¢ 09:54
State Connected

saTEaossaTan]
IP configuration Automatic :
IP address 192.168.004.148
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.004.001

M Pages b = Menu

Cand utilizati Ethernet si starea indica ,Deconectat”, verificati daca cablul de retea Ethernet nu este defect: incercati altul. Cele doua lumini din
partea din spate a Cerbo GX, unde se conecteaza cablul Ethernet RJ45, ar trebui sa fie aprinse sau sa clipeasca. Doua lumini stinse indica o
problema de conexiune.

WiFi
'Y TP-LINK_9A338A ¢ 10:27
State Connected

TP-LINK_9A338A I

Forget network?

F
Signal strength 87 %
MAC address 00:1A:EF:39:28:C5
IP configuration Automatic ¢

M Pages b = Menu

Cand utilizati Wi-Fi si meniul afiseaza ,Niciun adaptor Wi-Fi conectat”, verificati conexiunea USB la dongle-ul Wi-Fi. incercati sa scoateti
dongle-ul si sa il introduceti din nou.

Cand utilizati Wi-Fi si starea afiseaza ,Esec”, este posibil ca parola Wi-Fi sa fie incorecta. Apasati ,Uitati reteaua” si incercati sa va conectati din
nou cu parola corecta.

Pasul 3. Verificati conectivitatea portalului VRM

Accesati Setari — Portal online VRM si verificati starea erorii de conexiune:

4 VRM online portal 21:19
Logging enabled Enabled 7
VRM Portal ID 847e405f9b43
Log interval 1 min .,
Use secure connection (HTTPS) ‘)
Last contact 59s
Connection error
4l Pages v = Menu |
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Daca se afiseaza o eroare de conexiune, Cerbo GX nu poate contacta baza de date VRM. Eroarea de conexiune va afisa un cod de eroare care
indica natura problemei de conectivitate. De asemenea, sunt afisate detalii ale mesajului de eroare, pentru a facilita diagnosticarea problemei de
catre expertii IT de la fata locului.

* Eroarea #150 Text de raspuns neasteptat: Conectarea a reusit, dar rezultatul a fost incorect. Acest lucru ar putea indica faptul ca un proxy
transparent deturneaza conexiunea. Exemple includ o pagina de autentificare WiFi sau o pagina de plata a furnizorilor de telefonie mobila.

¢ Eroarea nr. 151 Raspuns HTTP neasteptat: conexiunea a reusit, dar raspunsul nu a indicat un cod de rezultat HTTP reusit (in mod normal 200).
Acest lucru ar putea indica faptul ca un proxy transparent deturneaza conexiunea. A se vedea exemplele de la nr. 150 de mai sus.
Eroarea #152 Timp de asteptare depasit: acest lucru ar putea indica o conexiune la internet de slaba calitate sau un firewall restrictiv.

Eroarea #153 Eroare de conexiune: acest lucru ar putea indica o problema de rutare. Pentru detalii, verificati mesajul de eroare afisat:

4 VRM online portal

Connection error #153 Connection error

Error message: <urllib3.connection.HTTPConnection
object at 0xb53ae570>: Failed to establish a new
connection: [Errno 113] No route to host

Reboot device when no contact
Storage location Internal storage

Free disk space 10.47M bytes

Al Pages ¢ = Menu

* Eroarea #153 Problema de conexiune, si mai precis o problema legata de SSL, cum ar fi in captura de ecran de mai jos: verificati setarile de
data si ora ale dispozitivului Gx, precum si fusul orar. Verificati, de asemenea, daca routerul dvs. nu afiseaza o pagina speciala de exonerare
de raspundere, de autentificare sau de acceptare, cum se vede adesea in aeroporturi, hoteluri si alte retele Wi-Fi publice.

VRM online portal

Last contact

Connection error #153 Connection error

Error message: ("bad handshake: Error([('SSL routines’,
'ssl3_get server_certificate’, 'certificate verify failed')],)",)

' Reboot device when no contact

Storage location Internal storage

* Eroarea #154 Esec DNS: Asigurati-va ca un server DNS valid este configurat in meniul Ethernet sau WiFi. De obicei, acesta este atribuit

automat de un server DHCP intr-o retea.

Eroarea #155 Eroare de rutare: VRM este inaccesibil. Aceasta eroare apare daca se primeste o eroare ICMP care indica faptul ca nu exista

nicio ruta catre serverul VRM. Asigurati-va ca serverul DHCP aloca o ruta implicita functionala sau ca gateway-ul este configurat corect pentru

configuratii statice.

* Eroarea nr. 159 Eroare necunoscuta: aceasta este o eroare generala pentru erorile care nu pot fi clasificate direct. In astfel de cazuri, mesajul
de eroare va oferi informatii despre problema.
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< VRM online portal 11:27
Use secure connection (HTTPS)

Last contact 1m 9s

Connection error #159 Unknown error

Error message:
HTTPConnectionPool(host="ccgxlogging.victronenergy.co
m', port=80): Read timed out. (read timeout=30)

Reboot device when no contact

2l Pages e = Menu

Verificati ,Ultimul contact’. Daca acesta afiseaza liniute, dispozitivul GX nu a reusit sa contacteze portalul VRM de la pornire. Daca afiseaza o ora,
dar tot apare o eroare, atunci dispozitivul GX a reusit sa trimita date, dar a pierdut contactul intre timp.

,Elemente stocate in buffer” indicad numarul de jurnale stocate pentru a fi trimise ulterior. Daca valoarea este mai mare decat 0, inseamna ca Cerbo
GX nu se poate conecta la portalul VRM. Toate datele sunt trimise utilizand principiul ,primul intrat, primul iesit”: portalul VRM va afisa doar cele mai
recente informatii dupa ce toate datele vechi au fost trimise.

9.5. Analizarea datelor offline, fara VRM

n anumite cazuri, de exemplu pentru locatii foarte indepartate unde nu este disponibil internet, poate fi util sa puteti analiza datele fara a fi nevoie
sa le Incarcati mai intai pe portalul VRM.

1. Instalati VictronConnect pe un laptop Windows sau Apple
2. Introduceti dispozitivul de stocare care contine fisierul (fisierele) jurnal in Victron
3. Conectati-va si folositi functia GX Log Converter pentru a le converti in fisiere Excel.

9.6. Consola la distanta pe VRM - Depanare

Urmati acesti pasi pentru a depana Consola la distanta pe VRM

Asigurati-va ca autentificarea pe portalul VRM functioneaza, consultati capitolul 5.4. Fara aceasta, Consola la distanta pe VRM nu va functiona.
Dupa activarea functiei Consola la distanta, asigurati-va ca setati (sau dezactivati) parola.
De asemenea, asigurati-va ca reporniti Cerbo GX dupa setarea (sau dezactivarea) parolei.

Probd=

Asigurati-va ca actualizati Cerbo GX la cea mai recenta versiune de firmware. Ultima imbunatatire a stabilitatii pentru Consola la distanta

a fost facuta in versiunea v2.30.

5. Dupa repornire, verificati dacé starea consolei la distantd pe VRM indica ,online” sau un numér de port. In cazul in care indica ,offline” sau
numarul de port 0, Cerbo GX nu a reusit sa se conecteze la serverul consolei la distanta. Acest lucru este cauzat de obicei de un firewall (al
companiei), care blocheaza conexiunea. Solutia este atunci configurarea unei reguli de exceptie in firewall.

6. -Verificati daca browserul web pe care utilizati VRM poate accesa ambele adrese URL de mai jos. Faceti clic pe ambele linkuri pentru a le

verifica. Retineti ca afisarea unei erori inseamna ca totul este in reguld. Eroarea corecta este ,Raspuns de eroare, cod de eroare 405, metoda

nepermisa”. Daca primiti un mesaj de expirare a timpului de asteptare sau o alta eroare (de browser), este posibil ca un firewall s& blocheze
conexiunea. https://vncrelay.victronener-gy.com & https://vncrelay2.victronenergy.com/

Informatii tehnice

Pentru ca Remote Console sa functioneze pe VRM, browserul dvs. web si dispozitivul GX trebuie sa aiba o conexiune intre ele. Aceasta conexiune
este conceputa astfel incat sa nu necesite nicio configurare speciala sau deschiderea firewall-urilor in aproape toate situatiile. Cele 0,1% din situatii
n care nu functioneaza din start sunt, de exemplu, retelele corporative mari cu securitate speciala sau retelele costisitoare cu acoperire extinsa,
sustinute de sateliti sau radio, cum se intélnesc in zonele rurale din Africa si in alte zone indepartate.

Cand Consola la distanta pe VRM este activata, dispozitivul GX va deschide si va mentine o conexiune la oricare dintre serverele indicate de
supporthosts.victronenergy.com. Acesta se rezolva in prezent la doua adrese IP (84.22.107.120 si 84.22.108.49) si probabil la mai multe in viitor.
Tehnologia utilizatd este SSH, iar aceasta va incerca sa se conecteze folosind porturile 22, 80 si 443, fiind necesar ca doar unul dintre ele sa
functioneze. Motivul pentru care incearca toate cele trei este ca, in majoritatea retelelor, cel putin unul dintre ele va fi permis de firewall-ul local.

Odata conectat la unul dintre serverele de asistentd, acel tunel SSH invers asteapta sa fie conectat de cineva care are nevoie de conexiune.

Acesta poate fi browserul dvs. sau un inginer Victron, deoarece aceeasi tehnologie este utilizata pentru functionalitatea de asistenta la distanta;
pentru mai multe informatii, consultati mai sus.
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Cand utilizati Consola la distanta pe VRM, browserul se va conecta fie la vncrelay.victronenergy.com, fie la vncrelay2.victronenergy.com,
utilizand websockets pe portul 443. Pentru mai multe detalii despre conexiunile utilizate de dispozitivul GX, consultati intrebarea 15 din
sectiunea Intrebari frecvente.
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10. Integrarea MFD marin prin aplicatie

10.1. Introducere si cerinte

Un Glass Bridge este un MFD (afisaj multifunctional) care integreaza sistemele unei ambarcatiuni si starea de navigatie intr-un ecran mare sau
ecrane la carma navei, eliminand astfel multiple indicatoare, suporturi si complicatii legate de cablaj.

Un sistem Victron poate fi usor integrat in acesta, asa cum se arata in acest videoclip: https://www.youtube.com/watch?v=RWdEQfYZKEs

ﬂ’@w\riman energy

ery: BYD B-Box batte
5\ 17.4A

Inverter / Charger: MultiPlus-il

B13W

616W

Functionalitati:

* Monitorizarea alimentarii de la mal si a starii generatorului.

* Monitorizarea starii uneia sau mai multor baterii. Folosind tensiunea, de exemplu, a incarcatoarelor de baterii, poate vizualiza si bateriile
secundare, cum ar fi bateriile de pornire ale generatorului.

* Monitorizeaza echipamentele de conversie a energiei: incarcatoare, invertoare, invertoare/incarcatoare.

* Monitorizarea productiei de energie solara de la un incarcator solar MPPT.

¢ Monitorizeaza sarcinile de curent alternativ si sarcinile de curent continuu.

¢ Controlati limita curentului de intrare al alimentarii de la mal.

¢ Controlati invertorul/incarcatorul: opriti-l, porniti-l sau setati-l pe modul ,doar incarcare”.

¢ Optional, deschideti panoul Victron Remote Console; permitand accesul la parametri suplimentari.

Compatibilitate cu echipamentele Victron:

* Toate invertoarele/incarcatoarele Victron: de la un dispozitiv monofazat de 500 VA pana la un sistem trifazat de 180 kVA, inclusiv modelele
Multis, Quattros, 230 VCA si 120 VCA.

* Monitoare de baterie: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt si, mai recent, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS.
* Toate controlerele de incarcare solara MPPT

Victron Componente necesare:


https://www.youtube.com/watch?v=RWdEQfYZKEs
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* Sistem de baterii.

* Invertor/incarcator Victron.

* Monitor de baterie Victron.

¢ Cablul de retea de conectare intre dispozitivul MFD si GX (direct sau prin router de retea)
¢ Cablu de retea UTP.

10.2. MFD-uri compatibile si instructiuni

Instructiuni pentru dispozitivele MFD Garmin

Instructiuni pentru dispozitivele MFD Navico (Simrad, B&D,

Lowrance) Instructiuni pentru Raymarine

Furuno: suportul pentru dispozitivele MFD Furuno este in curs de dezvoltare. Nu exista o data estimata pentru disponibilitate.
Utilizarea aplicatiei in alte scopuri

Aplicatia, asa cum este vizibila pe dispozitivele MFD, este o aplicatie HTML5, gazduita pe dispozitivul GX. De asemenea, poate fi accesata de pe
un PC obisnuit (sau o tableta), navigand cu un browser la: http://venus.local/app/. Sau inlocuiti venus.local cu adresa IP a dispozitivului GX.
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11. Integrarea MFD marin prin NMEA 2000

ncepand cu Venus OS v2.40, dispozitivele noastre GX dispun de o functie de iesire NMEA 2000. Aceasta sectiune va fi extinsa ulterior;
deocamdata, cititi articolul de blog despre v2.40.

Folositi cablul nostru micro-C tata VE.Can — NMEA2000 pentru a conecta dispozitivul GX la reteaua NMEA 2000, denumita in continuare N2K
pentru scurtitate.

n comparatie cu integrarea folosind aplicatia, asa cum s-a explicat in capitolul anterior, integrarea prin N2K ofer& o configuratie mai
personalizabila. Acest lucru se face insa cu pretul unui efort suplimentar in realizarea unei astfel de configuratii, precum si al asigurarii faptului ca
toate PGN-urile si campurile din acestea sunt acceptate si compatibile intre sistemul Victron si MFD.

11.1. Dispozitive / PGN-uri acceptate

Invertoare/incarcatoare

Include Multis, Quattros, Multiplus-lls si asa mai departe.

Datele sunt transmise; si este posibil sa setati curentul de la mal, precum si sa porniti, opriti, setati doar invertorul sau doar incarcatorul.
Invertoare

Sunt acceptate doar invertoarele de tip VE.Bus: orice invertor conectat prin VE.Direct nu este (inca) disponibil pe magistrala N2K.
Monitoare de baterie

Sunt acceptate. Aceasta include orice monitor de baterie acceptat de dispozitivul GX.

Alte tipuri de date si produse

Nu sunt acceptate. Cele de mai sus sunt singurele tipuri acceptate in prezent. De exemplu, nivelurile rezervoarelor nu sunt inca transmise pe
N2K, nici datele de la un incarcator (cum ar fi incarcatorul inteligent Phoenix conectat prin VE.Direct) si nici datele de la incarcatoarele solare.
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12. Coduri de eroare

Diferite origini ale erorilor

Pe dispozitivul GX, unele coduri de eroare afisate vor proveni de la dispozitivul GX insusi; in acest caz, consultati lista de mai jos. Fiind panoul de
control al sistemului, acesta afiseaza si coduri de eroare de la dispozitivele conectate.

* Invertoare/incarcatoare Multi si Quattro: Coduri de eroare VE.Bus
« Tncarcatoare solare MPPT: Coduri de eroare incarcator solar MPPT

Eroare GX #42 - Memorie corupta

Aceasta eroare inseamna ca memoria flash din interiorul dispozitivului GX este corupta.

Dispozitivul trebuie trimis pentru reparatie/inlocuire. Nu este posibila remedierea acestei probleme pe teren sau printr-o actualizare de firmware.
Memoria flash afectata este partitia care contine toate setarile utilizatorului si datele din fabrica, cum ar fi numerele de serie si codurile Wi-Fi.
Eroare GX #47 - Problema cu partitia de date

Este foarte probabil ca memoria interna a dispozitivului GX sa fie defecta, ceea ce duce la pierderea configuratiei.

Contactati distribuitorul sau instalatorul; consultati www.victronenergy.com/support

Eroarea GX #48 - DVCC cu firmware incompatibil

Aceasta eroare apare atunci cand functia DVCC este activatd, dar nu toate dispozitivele din sistem au fost actualizate la o versiune de firmware
suficient de recenta. Mai multe informatii despre DVCC si versiunile minime de firmware necesare se gasesc in capitolul 4 al acestui manual.

Nota pentru sistemele cu baterii BYD, MG Energy Systems si Victron Lynx lon BMS:

incepand cu Venus OS v2.40, lansat in decembrie 2019, functia DVCC este activata automat atunci cand sistemul detecteaza un tip de
baterie/BMS compatibil conectat. In sistemele care necesité activarea DVCC de cétre producatorii de baterii, nu mai este posibild dezactivarea
DVCC.

Acest lucru creeaza o problema pentru sistemele instalate si puse in functiune cu mult timp in urma, inainte ca DVCC sa fie disponibil, si este
posibil ca acestea sa nu dispuna de celelalte componente sau firmware necesare pentru a functiona corect cu aceasta functie activata.

Solutia este urmatoarea:

1. Dezactivati actualizarile automate; Setari — Firmware — Actualizari online.
2. Revenirea la versiunea v2.33; Consultati Setari, Firmware si apoi Firmware de rezerva stocat.
3. Asigurati-va cd DVCC este din nou dezactivat.

Va rugam sa consultati instalatorul pentru a verifica daca sistemul de baterii este gestionat cu control cu doua fire (o metoda de control alternativa
anterioard DVCC) sau nu:

Dacé nu exista cabluri de incarcare si descarcare intre BMS, invertoare/incarcatoare si controlere de incarcare, atunci DVCC este necesar pentru
marcile de baterii mentionate mai sus, iar acest lucru are, de asemenea, anumite cerinte minime de firmware pentru invertoarele/incarcatoarele
conectate si controlerele de incarcare solara.

Noutatile din Venus OS v2.40 sunt (a) faptul ca activeaza automat DVCC atunci cand detecteaza tipurile de baterii mentionate mai sus si

(b) ca, atunci cand DVCC este activat, verifica dispozitivele conectate pentru a vedea daca au firmware-ul minim necesar si genereaza eroarea #48
in cazul in care firmware-ul unuia sau mai multor dispozitive conectate este prea vechi.
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13. Intrebari frecvente

13.1. intrebari frecvente despre Cerbo GX
i1: Nu pot porni sau opri sistemul meu Multi/Quattro

Pentru a rezolva problema, aflati mai intai cum este conectat sistemul, apoi urmati instructiunile pas cu pas de mai jos. Exista doua moduri de a
conecta un sistem Multi/Quattro la un Cerbo GX. In majoritatea sistemelor, acestea vor fi conectate direct la portul VE.Bus din spatele Cerbo GX.
lar, optiunea a doua, in unele sisteme, acestea sunt conectate la Cerbo GX folosind o interfata VE.Bus catre VE.Can.

Instructiuni pas cu pas pentru conectarea la portul VE.Bus de pe Cerbo GX

1. Actualizati Color Control la cea mai recenta versiune disponibila. Consultati postarile de pe blogul nostru din sectiunea
LJhttps://www.victronenergy.com/blog/catego-ry/firmware-software/”.

2. Aveti un Digital Multi Control sau un BMS VE.Bus in sistem? In acest caz, este normal ca functia de pornire/oprire sa fie dezactivata.
Consultati si notele referitoare la VE.Bus din manualul Cerbo GX

3. Tncazul in care ati avut un Digital Multi Control sau un VE.Bus BMS conectat la sistemul dvs., Color Control isi aminteste acest lucru si, chiar
si atunci cand aceste accesorii au fost indepartate, comutatorul de pornire/oprire va rdmane dezactivat. Pentru a sterge memoria, executati o
re-detectare a sistemului; optiunea se afla in sectiunea Multi sau Quattro din meniul Cerbo GX.

4. Pentru sistemele paralele/trifazate formate din mai mult de 5 unitati: in functie de temperatura si de alte circumstante, este posibil sa nu se
poata repune in functiune un sistem dupa ce a fost oprit cu ajutorul Cerbo GX. Ca solutie alternativa, va trebui sa deconectati cablul VE.Bus
din partea din spate a dispozitivului Cerbo GX. Si reconectati-| dupa pornirea sistemului VE.Bus. Solutia reala este instalarea ,dongle-ului
Cerbo GX pentru sisteme VE.Bus de mari dimensiuni”, numar de piesd BPP900300100. Pentru detalii, cititi instructiunile de conectare.

Instructiuni pas cu pas pentru conectarea la Cerbo GX prin VE.Can.

1. Actualizati Color Control la cea mai recenta versiune disponibila. Consultati postarile de pe blogul nostru din categoria firmware.

2. Actualizati interfata VE.Bus la VE.Can la cea mai recenta versiune. Cea mai usoara modalitate de a face acest lucru este utilizarea actualizarii
firmware-ului de la distanta: nu este necesar sa detineti un dispozitiv hardware special, CANUSB.

3. Aveti un Digital Multi Control sau un VE.Bus BMS in sistem? in acest caz, este normal ca functia de pornire/oprire sa fie dezactivata.
Consultati si notele referitoare la VE.Bus din manualul Cerbo GX

4. Tn cazul in care ati avut un Digital Multi Control sau un BMS VE.Bus conectat la sistemul dvs. si acesta nu mai este conectat, interfata Canbus
fsi aminteste acest lucru. Prin urmare, chiar si dupa ce aceste accesorii au fost indepartate, comutatorul de pornire/oprire va raméane dezactivat.
Din pacate, nu este posibil sa stergeti aceasta memorie singuri; va rugam sa ne contactati pentru a va putea ajuta.

13.2. 12: Am nevoie de un BMV pentru a vedea starea corecti de incarcare a bateriei?
Mutata aici.

13.3. 13: Nu am internet, unde pot introduce o cartela SIM?

Dispozitivul GX nu are modem 3G si, prin urmare, nu are nici slot pentru o carteld SIM. Mergeti la un magazin local si cumparati un router 3G cu
porturi Ethernet. Mai multe informatii gasiti in postarea de pe blog de mai jos si, in special, in sectiunea de comentarii, deoarece tot mai multi
utilizatori incearca echipamente diferite:

https://www.victronenergy.com/blog/2014/03/09/off-grid-color-control-gx-to-vrm-portal-connectivity/

Retineti ca nu este posibil sa utilizati un VGR2 sau VER pentru acest lucru. De asemenea, acest lucru nu va fi posibil in viitorul previzibil.

13.4. 14: Pot conecta atat un dispozitiv GX, cat si un VGR2/VER la un

Multi/Inverter/Quattro?

Nu. De asemenea, in locul acestei combinatii, vd recomandam sa utilizati Cerbo GX si sa adaugati un router mobil 3G sau similar. Consultati
Conectivitate la internet [17].

13.5. i5: Pot conecta mai multe controale Color la un Multi/Inverter/Quattro?
Nu.

13.6. 16: Vad valori incorecte ale curentului (amperi) sau ale puterii pe Cerbo GX
Exemple:

¢ Stiu ca o sarcina consuma 40 W de la Multi, dar Cerbo GX afiseaza 10 W sau chiar 0 W.

* Va&d ca Multi alimenteaza o sarcina cu 2000 W, in timp ce se aflé in modul invertor, dar din baterie se consuma doar 1850 W. Acei 150 W
apar din senin?

Raspunsul general este: Multi si Quattros nu sunt instrumente de masurare, ci invertoare/incarcatoare, iar masuratorile afisate reprezinta o
estimare cat mai precisa a puterii furnizate.
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Mai detaliat, exista mai multe cauze pentru inexactitatile de masurare:

1. O parte din energia preluata de la baterie de catre invertor se pierde in invertor, fiind transformata in caldura: pierderi de eficienta.

2. Multi nu masoara de fapt puterea preluata din baterie. Masoara curentul la iesirea invertorului si apoi face o estimare a puterii preluate din
baterie.

3. Wati vs VA: in functie de versiunea de firmware a Multi/Quattro si, de asemenea, de versiunea de firmware a Cerbo GX, veti vedea fie VA
(rezultatul calculului tensiunii CA * curentul CA), fie o masuratoare in wati. Pentru a vedea WATTS pe Cerbo GX, actualizati Cerbo GX la cea
mai recenta versiune (v1.21 sau mai noua). De asemenea, asigurati-va ca versiunea de firmware a dispozitivului Multi accepta afisarea in wati;
versiunile minime sunt xxxx154, xxxx205 si xxxx300.

4. Dispozitivele Multi/Quattro conectate la Cerbo GX printr-o interfata VE.Bus catre VE.Can vor raporta intotdeauna VA, nu (inca) wati.

o

Daca un asistent pentru senzorul de curent este incarcat intr-un Multi/Quattro si nu este conectat niciun senzor, acesta va returna valori de putere / kWh nevalide.
6. Daca un asistent pentru senzorul de curent este incarcat intr-un Multi/Quattro, asigurati-va ca pozitia este setaté corect si ca scala

corespunde comutatoarelor DIP de pe senzorul insusi.
7. Un asistent pentru senzorul de curent masoara si raporteaza VA, nu wati.

Note pentru sistemele cu mai multe unitati in paralel:

1. Versiunile Cerbo GX anterioare v1.20 utilizeaza puterea si curentul raportate de masterul unei faze si le inmultesc cu numarul de dispozitive
din acea faza. Incepand cu versiunea v1.20, valorile tuturor dispozitivelor sunt insumate pe faz si, prin urmare, ar trebui sa fie mai precise.

2. Acest lucru a scos la iveald o eroare in firmware-ul dispozitivelor multi atunci cand functioneaza in paralel. Ccgx v1.21 rezolva aceasta
problema, revenind la comportamentul initial atunci cand detecteaza o versiune de firmware afectata. Pentru citiri mai bune, dispozitivele

multi ar trebui actualizate. Eroarea a fost remediata in versiunile de firmware VE.Bus xxxx159, xxxx209, xxxx306. Acel firmware a fost lansat
pe 17 februarie 2015.

3. Versiunile de firmware ale dispozitivelor multi incepand cu 26xx207 / xxxx300 pot, de asemenea, bloca valorile de putere la un anumit moment.
Sfaturi pentru a preveni problemele de masurare:

1. Nu conectati VEConfigure in timp ce Cerbo GX este conectat

2. VE.Bus nu este un sistem 100% plug and play: daca deconectati Cerbo GX de la un Multi si il conectati foarte repede la altul, acest lucru
poate duce la valori eronate. Pentru a va asigura ca nu se intampla acest lucru, utilizati optiunea ,redetect system” din meniul
Multi/Quattro de pe Cerbo GX.

13.7. i7: Exista o intrare in meniu numita ,,Multi” in loc de numele produsului VE.Bus

Un sistem VE.Bus poate fi oprit complet, inclusiv comunicatia acestuia. Daca opriti un sistem VE.Bus si apoi resetati Cerbo GX, Cerbo GX nu poate
obtine numele detaliat al produsului si afiseaza in schimb ,Multi”.

Pentru a obtine din nou numele corect, accesati meniul Multi de pe Cerbo GX si setati optiunea Switch la On sau, in cazul in care este prezent
un Digital Multi Control, setati comutatorul fizic la On. Retineti ca, atunci cand exista un BMS, procedura de mai sus functioneaza numai in
limitele tensiunilor de functionare ale bateriei.

13.8. i8: Exista o intrare de meniu numita ,,Multi”, desi nu este conectat niciun invertor,

Multi sau Quattro

Daca un Cerbo GX a detectat vreodata un BMS VE.Bus sau un Digital Multi Control (DMC), acesta le va retine pana cand se porneste ,Redetect
system” din meniul Cerbo GX. Dupa un minut, reporniti Cerbo GX: Setari — General — Repornire.

13.9. 19: Cand introduc adresa IP a Color Control in browserul meu, vad o pagina web
care mentioneaza Hiawatha?

Planul nostru este sa punem in functiune cel putin un site web unde sa puteti modifica setarile si sa vedeti starea actuald. Daca totul decurge
asa cum ne-am dori, s-ar putea sa apara o versiune complet functionald a portalului VRM online, care sa ruleze local pe Cerbo GX. Acest lucru
le permite persoanelor care nu dispun de conexiune la internet sau care au o conexiune intermitentd sa beneficieze de aceleasi caracteristici si
functionalitati.

13.10. i10: Am mai multe incircétoare solare MPPT 150/70 care functioneaz in paralel. Din

care dintre ele voi vedea starea releului in meniul Cerbo GX?
De la unul aleatoriu.

13.11.111: Cat timp dureaza o actualizare automati?
Dimensiunea descarcarii este de obicei de aproximativ 90 MB. Dupa descarcare, se vor instala fisierele, ceea ce poate dura pana la 5 minute.

13.12. 112: Am un VGR cu 10 Extender, cum pot inlocui acest lucru cu un Cerbo GX?
Nu este inca posibila inlocuirea functionalitatii 10 Extender.

13.13. 113: Pot folosi Remote VEConfigure, asa cum faiceam cu VGR2?

Da, consultati manualul de configurare VE Power
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13.14. 114: Blue Power Panel poate fi alimentat prin reteaua VE.Net, pot face acest
lucru si cu un Cerbo GX?

Nu, un Cerbo GX trebuie intotdeauna alimentat separat.

13.15. 115: Ce tip de retea utilizeaza Cerbo GX (porturi TCP si UDP)?

Notiuni de baza:

* Cerbo GX trebuie sa obtina o adresa IP valida de la un server DHCP, inclusiv un server DNS si o poartd de acces functionale, sau o configuratie
IP statica.
* Port DNS 53 UDP si TCP

* NTP (sincronizare ora) port UDP
123 Portal VRM:

¢ Datele catre portalul VRM sunt trimise prin cereri HTTP POST si GET catre http://ccgxlogging.victronenergy.com pe portul 80. Datele sensibile
sunt trimise folosind HTTPS pe portul 443 catre acelasi gazda.

Actualizari de firmware:
* Cerbo GX se conecteaza la http://updates.victronenergy.com/ pe portul 443.
Asistenta la distanta (dezactivata implicit):

¢ Cand este activata, se mentine o conexiune SSH de iesire catre supporthost.victronenergy.com. Cerbo GX va incerca sa se conecteze la
porturile 22, 80 si 443, iar prima conexiune care functioneaza va fi mentinuta.

¢ Activarea asistentei la distanta activeaza si daemonul sshd, care asculta cererile SSH primite pe portul 22. Consultati urmatoarea intrebare
frecventa pentru mai multe informatii despre functionalitatea asistentei la distanta.

Comunicare bidirectionala (VEConfig la distanta si actualizari de firmware la distanta):

« Tnainte de v2.20: Utilizeaz& HTTPS (portul 443) cétre serverele Pubnub
¢ v2.20 si versiuni ulterioare: se conecteaza la mqtt-rpc.victronenergy.com pe

portul 443 MQTT (dezactivat implicit):

e Cand este activat, se porneste un broker MQTT local, care accepta conexiuni TCP pe portul 1883. Cerbo GX va incerca, de asemenea, sa
se conecteze la serverul cloud MQTT Victron (mqtt.victronenergy.com) folosind SSL pe portul 8883.

Consola la distanta pe VRM (dezactivata implicit):

¢ Consola la distanta pe VRM utilizeaza acelasi tunel SSH invers ca si cel utilizat pentru asistenta la distanta: conexiune de iesire la suppor-
thosts.victronenergy.com pe portul 22, 80 sau 443. Nu este necesara redirectionarea porturilor in routere pentru a utiliza Consola la distanta
pe VRM. Retineti ca supporthosts.victronenergy.com se rezolva la mai multe adrese IP: 84.22.108.49 si 84.22.107.120.

* Consultati aici pentru depanarea consolei la distanta pe

VRM. Consola la distanta pe LAN (dezactivata implicit):

¢ Consola la distanta pe LAN necesita portul 80 (site web mic gazduit pe serverul web local hiawatha de pe Cerbo GX). De asemenea, necesita
portul 81, care este portul de ascultare pentru tunelul websocket catre VNC.

Modbus TCP (dezactivat implicit):

¢ Serverul ModbusTCP utilizeaza portul 502

13.16. 116: Care este functionalitatea din spatele elementului de meniu Asistenti la
distanta (SSH) din meniul Ethernet?

Cand este activata, Color Control va deschide o conexiune SSH la serverul nostru securizat, cu un tunel invers catre Color Control. Prin acest tunel,
inginerii Victron se pot conecta la Cerbo GX si pot oferi asistenta la distanta. Aceasta functioneaza atunci cand Cerbo GX este instalat pe o
conexiune la internet. Conexiunea va functiona chiar si atunci cand este instalat in spatele unui firewall. Conexiunea SSH va fi de iesire, catre portul
80, 22 sau 443 la supporthost.victronenergy.com. Functia de asistenta la distanta este dezactivata in mod implicit.

13.17. 17: Nu vad asistenta pentru produsele VE.Net in lista, va fi disponibila in viitor?
Nu.
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13.18. i18: Care este consumul de date al Cerbo GX?

Utilizarea datelor depinde in mare masura de numarul de produse conectate, precum si de comportamentul si utilizarea acestor produse.
Masuratorile de mai jos sunt doar orientative si au fost preluate dintr-un sistem cu un Cerbo GX, un Multi, un BMV si un MPPT. Intervalul de
nregistrare este setat la 15 minute. Daca aveti un plan de date costisitor, luati masuri de siguranta.

Consum de date pe luna:

. anegistrare VRM: 15 MB descarcare, 45 MB incarcare

* Asistenta la distanta: 22 MB descarcare, 40 MB incarcare

 Verificari de actualizare: 8 MB descarcare, 0,3 MB incarcare (aceasta nu include actualizarea in sine)
¢ Comunicare bidirectionald: 26 MB descarcare, 48 MB incarcare

Megabytii mentionati nu includ descarcarea unei actualizari de firmware pentru Color Control. Actualizarile de firmware de 60 MB nu sunt
neobisnuite.

13.19. 119: Cati senzori de curent alternativ pot conecta intr-un singur sistem VE.Bus?

Numarul maxim actual este de 9 senzori (incepand cu Cerbo GX v1.31). Retineti ca fiecare trebuie configurat separat cu ajutorul unui asistent din
Multi sau Quattro la care este conectat.

13.20. 120: Probleme cu Multi care nu porneste cand Cerbo GX este conectat / Atentie la
alimentarea Cerbo GX de la terminalul de iesire CA al unui invertor VE.Bus, Multi sau
Quattro

Asigurati-va ca dispozitivul GX si MultiPlus ruleaza cea mai recenta versiune de firmware.

Daca alimentati Cerbo GX de la un adaptor de curent alternativ conectat la portul de iesire CA al oricarui produs VE.Bus (invertor, Multi sau
Quattro), poate aparea o blocare dupa ce produsele VE.Bus sunt oprite din orice motiv (in urma unei defectiuni de functionare sau in timpul unei
porniri la retea). Dispozitivele VE.Bus nu se vor porni pana cand Cerbo GX nu va fi alimentat cu energie... dar Cerbo GX nu se va porni pana
cand nu va fi alimentat cu energie. Consultati sectiunea intrebéri frecvente pentru mai multe informatii despre acest lucru.

Acest blocaj poate fi remediat prin deconectarea temporara a cablului VE.Bus al Cerbo GX, moment in care veti observa ca produsele VE.Bus vor
incepe imediat sa porneasca.

Acest blocaj poate fi evitat in doud moduri:

* Alimentati Cerbo GX de la baterie; sau
¢ Taiati pinul 7 din cablul VE.Bus conectat la Cerbo GX

Taiereal/indepartarea pinului 7 al cablului VE.Bus cétre Cerbo GX (maro/alb conform codificarii standard a culorilor cablului Ethernet RJ45) permite
produselor VE.Bus sa porneasca fara a astepta ca Cerbo GX sa porneasca mai intai.

Retineti ca, atunci cand utilizati o baterie Redflow ZBM2/ZCell, pinul 7 trebuie taiat chiar daca Cerbo GX este alimentat cu curent continuu, pentru a
evita acelasi blocaj in momentele in care grupul de baterii Redflow are un nivel de incarcare (SoC) de 0%.
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Dezavantajul taierii pinului 7 este ca oprirea dispozitivului VE.Bus va fi mai putin eficienta: desi acesta va inceta incarcarea si inversarea, va
ramane totusi in modul de asteptare si, prin urmare, va consuma mai mult curent din baterie decat daca pinul 7 ar fi fost Iasat la locul sau. De
obicei, acest lucru este relevant doar in sistemele marine sau auto, unde este normal sa opriti regulat dispozitivul VE.Bus. Pentru aceste tipuri de
sisteme, va recomandam sa nu taiati pinul 7, ci pur si simplu sa alimentati Cerbo GX de la baterie.

13.21. 121: imi plac Linux, programarea, Victron si Cerbo GX. Pot face mai mult?

Da, puteti! Intentionam sa lansam aproape tot codul ca open source, dar inca nu am ajuns atat de departe. Ceea ce va putem oferi astazi este
faptul ca multe parti ale software-ului sunt scrise in script sau in alte limbaje necompilate, precum Python si QML, si, prin urmare, sunt disponibile
pe Cerbo GX si usor de modificat. Parola de root si mai multe informatii sunt disponibile aici.

13.22. 122: Cum pot schimba logo-ul

Tastati urméatoarea adresa in browserul web al unui dispozitiv conectat la aceeasi retea. Folositi aceasta adresa ca sablon: http://[ip-
herel]/logo.php (introducand adresa IP a dispozitivului dvs. intre parantezele patrate). Adresa IP poate fi gasita accesand Setari &gt; Ethernet sau
Wi-Fi. Odata ce pagina este incarcata, alegeti un fisier imagine de pe dispozitivul dvs. Reporniti dispozitivul GX.

13.23. 123: Multi se restarteaza tot timpul (la fiecare 10 secunde)

Va rugam sa verificati conexiunea comutatorului de la distanta de pe placa de control Multi. Ar trebui sa existe o punte de cablu intre terminalul din
stanga si cel din mijloc. Cerbo GX comuta o linie care activeaza alimentarea placii de control Multi. Dupa 10 secunde, aceasta linie este eliberata si
Multi ar trebui sa preia de acolo. Cand conexiunea comutatorului de la distanta nu este cablata, Multi nu poate prelua propria alimentare. Cerbo GX
va incerca din nou, Multi va porni si dupa 10 secunde se va opri, Si asa mai departe.

13.24. 124: Ce este eroarea nr. 42?

Dac# dispozitivul GX afiseazé eroarea 42 - Defectiune hardware. In acest caz, memoria flash a dispozitivului este corupta. Ca urmare, setarile nu
vor fi salvate (repornirea reseteaza la valorile implicite) si vor aparea alte probleme.

Aceasta eroare nu poate fi remediata pe teren sau de catre departamentele de reparatii. Contactati distribuitorul pentru o inlocuire.
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Versiunile de firmware pana la v2.30 nu au raportat aceasts eroare. incepand cu v2.30, aceasta este vizibila pe dispozitivul fnsusi (in GUI) si pe
portalul VRM.

13.25. Nota GPL

Software-ul inclus Tn acest produs contine software protejat prin drepturi de autor, licentiat sub GPL. Puteti obtine codul sursa corespunzator
de la noi pentru o perioada de trei ani de la ultima livrare a acestui produs.
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14. Mai multe informatii

¢ GX - Pornire/oprire automata a generatorului

¢ GX - Utilizarea generatoarelor Fischer Panda

¢ GX - Modem celular GSM

¢ Portal VRM - Configurare VEConfigure de la distanta si actualizari de firmware de la distanta
¢ Portal VRM - Documentatie si depanare



