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1. Instructiuni de siguranti

RESPECTAREA ACESTOR INSTRUCTIUNI - Acest manual contine instructiuni importante care trebuie respectate
pentru instalare, configurare, functionare si intretinere.

® Cititi cu atentie acest manual Tnainte de instalarea si punerea in functiune a produsului.

® Asigurati-va ca aveti cea mai recenta versiune a manualului. Puteti descarca cea mai recenta versiune de pe pagina produsului.

Instalati produsul ntr-un mediu rezistent la caldura. Prin urmare, asigurati-va ca nu exista substante chimice, piese din plastic, perdele sau alte tesaturi etc. in imediata
vecinatate a dispozitivului.

® Asigurati-va c& echipamentul este utilizat in conditii de functionare corecte. Nu il utilizati niciodat& Tntr-un mediu umed.

® Nu utilizati niciodatd produsul in locuri in care ar putea exploda gaze sau praf.

Acest echipament nu trebuie utilizat de persoane (inclusiv copii) cu abilitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau de persoane cu experienta si cunostinte insuficiente, cu
exceptia cazului in care acestea au fost supravegheate sau instruite.


https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring

2. Introducere

2.1. Ce este Cerbo GX?

Cerbo GX este un membru puternic al familiei de produse GX, cu porturi de comunicare extinse si posibilitatea de a adauga un afisaj cu ecran tactil (GX Touch 50 si GX Touch 70)
pentru a extinde functionalitatea.

Produsele GX sunt solutia Victron de ultimé generatie pentru monitorizare si control, care ruleaza sistemul nostru de operare Venus OS. Este inima instalatiei dvs. energetice. Toate
celelalte componente ale sistemului, cum ar fi invertoarele/incarcatoarele, incarcatoarele solare si bateriile, sunt conectate la acesta. Cerbo GX se asigura ca toate acestea
functioneaza in armonie.

Pentru a va monitoriza si controla sistemul, Tl puteti accesa cu usurinta de la distanta prin portalul ) nostru Victron Remote Management (VRMde oriunde din lume folosind o
conexiune la internet. Sau il puteti accesa direct utilizand ecranul tactil GXoptional , browserul web, ecranul multifunctional (MFD) [80] sau aplicatia noastra VictronConnect.

Consola de la distanta [38] serveste drept centru de control principal pentru monitorizarea, controlul si gestionarea sistemului. Cerbo GX oferd, de asemenea, VRM:
Remote Firmware Updates si permite modificarea configuratiei de la distanta.

Va rugam sa retineti ca toate informatiile din acest manual se refera la cel mai recent software. Puteti verifica ultima versiune Tn meniul firmware (consultati sectiunea Actualizare
firmware [57]) atunci cand GX este conectat la Internet. Pentru instalatiile fara Internet, puteti gasi cea mai recenta versiune in aplicatia Victron Professional.

2.2. Ce se afldin cutie?

Cerbo GX
Cablu de alimentare cu siguranta in linie si capse terminale M8 pentru
conectarea la baterie sau la magistrala DC. @J-

Terminatoare VE.Can (2 buc.)

Blocuri terminale pentru toti conectorii pe fiecare parte:
3x 4 poli, 2x 3 poli, 1x 2 poli.

Consultati, de asemenea, acest videoclip pentru o prezentare generala a unboxing-ului si a interfetei:


https://www.youtube.com/embed/3wheKaU2_qw
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/gx-touch-50
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/vrm
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/vrm
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/gx-touch-50
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/victronconnect
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/victronconnect
http://professional.victronenergy.com/

3. Instalare

3.1. Prezentare generalad a conexiunii Cerbo GX

Ponuri de cornunicare — Urrnétoru'

3x VE.Direct

1x VE.Can (neizolat) si 1x BMS-Can

1x VE.Bus

Ethernet

WiFi 2.4 GHz (802.11 b/g/n) inclusiv acces

WiFi hotspot

Bluetooth inteligent

2 porturi USB gazda+ 1 port USB numai pentru alimentare
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4x intréri digitale Slot pentru card MicroSD (max.

32 GB)
4x intrdri rezistive pentru nivelul rezervorului Port de alimentare (8 - 70
VDC)
4x intréri de detectare a temperaturii Port HDMI

2x relee programabile (NO, COM, NC - limita de curent: DC la
30VDC: 6A/DC la 70VDC: 1A/ AC: 6A, 125VAC



3.2. Optiuni de montare si accesorii

Sunt disponibile urmatoarele optiuni de montare si accesorii:

® Ecrane GX Touch 50 si GX Touch 70

® Suportul de perete GX Touch este disponibil in dimensiuni de 5" si 7".
® Adaptor GX Touch 50 pentru decupaj CCGX

® Adaptor pentru montare pe sina DIN35

® Senzor de temperatura Quattro, MultiPlus si GX Device

Urmariti acest videoclip pentru a vedea toate

optiunile de montare:
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https://player.vimeo.com/video/706533134#t%3D5m47s%20
https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/gx-touch-50
https://www.victronenergy.com/accessories/gx-touch-50-wall-mount
https://www.victronenergy.com/accessories/gx-touch-50-adapter-for-ccgx-cut-out
https://www.victronenergy.com/accessories/din35-adapter-small
https://www.victronenergy.com/accessories/temperature-sensor-qua-pmp-venus-gx

3.3. Sursi de alimentare pentru Cerbo GX

Dispozitivul este alimentat prin intermediul conectorului Power in V+. Acesta accepta intre 8 si 70 V CC. Dispozitivul nu este alimentat de la nicio alta
conexiune (de exemplu, reteaua electricd). Cablul de alimentare DC furnizat include o siguranta lenta incorporata de 3,15 A.

Dacé tensiunea DC este mai mare de 60 V, Cerbo GX este clasificat ca un "produs incorporat". Instalarea trebuie facuta astfel incat utilizatorul s& nu poatd atinge terminalele.
Daca Cerbo GX este utilizat intr-o instalatie cu VE.Bus BMS, conectati sursa de alimentare V+ de pe Cerbo GX la borna marcata

"Load disconnect” de pe VE.Bus BMS. Conectati ambele conductoare negative la borna negativa a bateriei comune.

Retineti sursa de alimentare de la borna de iesire CA a invertorului VE.Bus, Multi sau Quattro:

Daca alimentati Cerbo GX de la un adaptor de alimentare conectat la portul de iesire CA al oricarui produs VE.Bus (invertor, Multi sau Quattro), alimentarea va fi pierdutd atunci cand
produsele VE.Bus sunt oprite din orice motiv (dupa orice defectiune operationala sau in timpul

pornire neagra). Dispozitivul VE.Bus nu va porni pana cand Cerbo GX nu este alimentat ...dar Cerbo GX nu va porni pana cand nu este alimentat. Acest blocaj poate fi eliminat prin
deconectarea pentru scurt timp a cablului VE.Bus Cerbo GX, dupa care veti observa ca produsele VE.Bus vor porni imediat.

Alternativ, se poate face o modificare a cablarii RJ45. Pentru mai multe informatii Tn acest sens, consultati FAQ Q20 [121]

Retineti c&, cu sau fara modificarea de mai sus, alimentarea dispozitivului de monitorizare folosind iesirea de curent alternativ a invertorului/incarc&torului (desigur) are dezavantajul
cd, daca o problema determina oprirea invertorului/incarcatorului, toatd monitorizarea este dezactivatd. Exemple sunt suprasarcina invertorului, temperatura ridicatd sau tensiunea
scazuta a bateriei. Prin urmare, este recomandat sa alimentati GX de la baterie.

Izolarea

Deoarece Cerbo GX este conectat la mai multe produse diferite, asigurati-vé c& acordati atentia cuvenité izolatiei pentru a preveni buclele de pamant. in 99% din instalatii, aceasta nu va fi
o problema.

® Porturile VE.Bus sunt izolate

® Porturile VE.Direct sunt izolate

® Porturile VE.Can nu sunt izolate.

® Porturile USB nu sunt izolate. Conectarea unui dongle WiFi sau a unui dongle GPS nu va cauza o problema deoarece nu este conectat. la o alta sursa de alimentare. Desi la instalarea unui hub USB

alimentat separat va aparea o bucld de impamantare, in timpul
teste extinse, nu am constatat ca aceasta cauzeaza probleme.

® Portul Ethernet este izolat, cu exceptia ecranarii: utilizati cabluri UTP neecranate pentru Ethernet.

Extinderea portului USB utilizand un hub USB autoalimentat

Desi numarul de porturi USB poate fi extins utilizand un hub, cantitatea de energie pe care o poate furniza portul USB incorporat este limitatd. Atunci cand extindeti numarul de porturi USB,
va recomandam sa utilizati intotdeauna hub-uri USB alimentate. Si pentru a minimiza posibilitatea aparitiei problemelor, asigurati-va ca utilizati hub-uri USB de calitate. Deoarece Victron
oferd, de asemenea, un adaptor VE.Direct la USB, puteti utiliza acest aranjament pentru a creste numarul de dispozitive VE.Direct pe care le puteti conecta la sistem, consultati acest
document pentru o limita privind numarul de dispozitive care pot fi conectate la diferite dispozitive GX diferite.
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3.4. GX Touch 50 si GX Touch 70

GX Touch 50 si GX Touch 70 sunt accesorii pentru afisajul Cerbo GX. Afisajele cu ecran tactil de cinci inchi si sapte inchi ofera o imagine de ansamblu instantanee a sistemului si va
permit sa ajustati setarile cat ai clipi din ochi. Designul lor super-subtire rezistent la apa, configuratia de montare pe partea superioara si instalarea usoara aduc o mare flexibilitate
pentru a crea un tablou de bord clar si curat.

Nu este necesara nicio configurare. Odata ce ecranul este conectat, dispozitivul afiseaza automat prezentarea generald GX si comenzile meniului.
Optiunile de afisare sunt disponibile Tn meniul Setari - Afisaj si limba. Puteti seta timpul dupa care afisajul se opreste sau puteti activa luminozitatea adaptiva.

Ecranul este controlat cu varful degetului. Puteti sa trageti degetul pentru a derula meniurile Tn sus si Tn jos si sa atingeti pentru a face selectii. Textul si numerele sunt introduse
utilizand tastatura de pe ecran.

Optiuni de montare

GX Touch poate fi montat In mai multe moduri diferite:
® utilizand cadrele suport incluse.
® utilizand suportul de perete GX Touchoptional

® sau adaptorul GX Touch 50 pentru decupajul CCGX optional (numai GX Touch 50).

Capacul de protectie furnizat (de la numarul de serie HQ2242, poate fi comandat separat - consultati fisa tehnicd pentru detalii) previne
deteriorarea UV cauzata de expunerea prelungita la lumina soarelui.

Conectarea GX Touch 50 sau GX Touch 70

Ecranul tactil este conectat la dispozitiv cu un singur cablu care are un conector HDMI la un capét si un conector USB la celdlalt.

1. Montati ecranul tactil intr-un loc adecvat
2. Conectati conectorul HDMI la portul HDMI al Cerbo GX.

3. Conectati conectorul USB la portul USB situat langa portul HDMI (acest port USB este utilizat numai pentru alimentarea ecranului tactil si nu are nicio altd functie).
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3.5. Dezactivarea controlului intrérii tactile

Pentru a restrictiona accesul la sistemul GX, este posibil s& dezactivati controlul intrarii tactile pentru un ecran tactil GX Touch 50 sau 70 conectat. Acest lucru va permite s& montati
GX Touch intr-o locatie in care este vizibil pentru operatorii sistemului; impiedicandu-i in acelasi timp sa il utilizeze pentru a creste nivelul de acces.

Retineti ca aceasta caracteristica dezactiveaza doar controlul prin atingere/mouse. Puteti controla in continuare dispozitivul utilizand tastatura de pe consola de la distanta.

Caracteristica ecranului tactil poate fi dezactivata in doua moduri:

1. Utilizarea unui buton de control momentan conectat la una dintre intrarile digitale.

2. utilizand o tastatura USB externa conectati la Cerbo GX; functia tactild poate fi apoi activata si dezactivata prin apasarea tastei Pauza/Break

Pentru a utiliza aceasta functie, asigurati-va ca porturile USB si tastatura USB nu sunt accesibile.

Pentru a dezactiva controlul tactil cu ajutorul butonului de apdsare momentana

1. Mergeti la Setari» 10 - Intrari digitale - Intrare digitald [numar intrare digitald].
2. Derulati Tn jos submeniul pana cand apare Control intrare tactila.
3. Apasati bara de spatiu sau faceti clic/tap pentru a activa controlul intrérii tactile.

4., Cuplati butonul de cuplu intre pinii superior si inferior respectivi ai intrérii digitale asociate.
Apdsati butonul o data pentru a activa (dezactiva) atingerea. Intrarea tactild nu mai este posibila. Afisajul se opreste dupa timpul setat in sectiunea Display Off Time (vezi meniul
Display and Language (Afisaj si limba)). Atingerea afisajului activeaza ultima pagina setatad. Ap&dsati din nou butonul pentru a dezactiva (activa) atingerea. Retineti cd acest lucru va
trage pinul gpio la masa.
Nu aplicati tensiune la pinii gpio.

Dezactivarea controlului intrarii tactile utilizand o tastatura USB externa

1. Conectati o tastatura USB externa la unul dintre porturile USB de pe Cerbo GX.

2. Apasati butonul Pause/Break pentru a activa/dezactiva controlul de intrare tactila.

Pentru tastaturile fara taste Pause/Break, utilizati una dintre combinatiile de taste alternative enumerate in acest articol Wikipedia.
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3.6. Conexiunea releului

Cerbo GX are o functie de releu far& potential normal deschis (NO) si normal inchis (NC). Functia de releu poate fi setata
prin intermediul meniului GX, Setéri—~ Releu— Functie.

Releul 1 are o importanta deosebitd deoarece, pe langa pornirea manuald si pornirea temperaturii [55] (valabile si pentru releul 2), acesta poate fi utilizat si ca releu de alarma [44],
pornire/oprire generator [109] sau pompa rezervor [44]

Dacé functia de releu este configuratd ca releu de alarma, polaritatea releului poate fi modificata utilizand meniul suplimentar. Setarea implicitd este Normal deschis. Retineti ca
schimbarea polaritatii la Normal inchis va duce la un consum de curent usor mai mare al dispozitivului GX.

Respectati limitele de tensiune si curent ale releului, care sunt: DC la 30VDC: 6A - DC la 70VDC: 1A - AC: 6A, 125VAC
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4. Conexiuni produse Victron

4.1. VE.Bus Multis/Quattro/Invertoare

Pentru a scurta acest document, ne vom referi la toate Multis, Quattros si Invertoare ca produse VE.Bus.

Cea mai veche versiune a dispozitivelor VE.Bus care pot fi conectate folosind produse: abrevierea Product_Acronym este 19xx111, unde primele doud cifre reprezinta microprocesorul si
ultimele trei cifre reprezinta versiunea firmware VE.Bus.

Microprocesorul dispozitivului VE.Bus Suport dispozitiv

18XXXXXX Nu
19xx111 Da
20xx111 Da
2BXXXXXXX Da
27XXXXX Da

Va rugam sa retineti ca Multis, Quattro si EasySolars nu pot utiliza comutatorul de pornire/oprire de la distanta (antetul de pe placa de control VE.Bus) in combinatie cu Cerbo GX. Trebuie
s& existe un fir intre terminalele din stanga si din mijloc, asa cum sunt furnizate din fabrica. Daca este necesar un comutator cu fir pentru a opri sistemul, utilizati in schimb comutatorul de
siguranta asistent.

Aceasta restrictie nu se aplica noii generatii de invertoare/incarcatoare VE.Bus: atunci cand utilizati un invertor MultiPlus-II, Quattro-1l sau EasySolar-II, antetul
terminalului Remote on/off poate fi utilizat *in combinatie cu Cerbo GX*.

Tnainte de a conecta orice produs VE.Bus, aveti mare grija s& nu confundati porturile VE.Bus
GX cu port Ethernet sau VE.Can/BMS-Can!

Produse VE.Bus individuale

Pentru a conecta un singur produs VE.Bus, conectati-l la una dintre prizele VE.Bus de pe partea din spate a Cerbo GX. Ambele
prize sunt identice, utilizati oricare dintre ele. Utilizati un cablu UTP RJ45 standard, consultati lista de preturinoastra .

Sisteme VE.Bus paralele, divizate si trifazate

Pentru a conecta mai multe produse VE.Bus configurate ca un sistem VE.Bus paralel, divizat sau trifazat, conectati primul sau ultimul produs VE.Bus din lant la una dintre prizele VE.Bus
de pe spatele Cerbo GX. Utilizati un cablu UTP RJ45 standard, consultati lista noastra de preturi.

Sisteme VE.Bus cu baterii cu litiu si VE.Bus BMS

® Urmaétoarele informatii se aplica numai la VE.Bus BMS v1, nu le confundati cu succesorul séu VE.Bus BMS V2.

Conectati Cerbo GX la priza marcatd "MultiPlus/Quattro” sau la unul dintre dispozitivele Multis/Quattro din sistem. Nu conectati
la priza panoului la distanta de pe magistrala VE.Bus BMS.

® Varugam sa retineti ca nu va fi posibila operarea comutatorului On/Off/Charger Only. Aceasta optiune este dezactivatd automat in meniul Cerbo GX atunci cand este utilizat
VE.Bus BMS. Singura modalitate de a controla Multi sau Quattro atunci cand sunt utilizate cu un VE.Bus BMS este de a adduga un control Multi digital la sistem. Setérile de limitare
a curentului de intrare sunt posibile pe sistemele cu VE.Bus BMS.

Este posibila combinarea unui sistem MultiPlus/Quattro cu un VE.Bus BMS si o unitate de comanda multifunctionala digitald. Pur si simplu conectati controlerul multifunctional
digital la mufa RJ-45 de pe VE.Bus BMS marcata ca Remote panel.

® Pentru a permite oprirea automatd a Cerbo GX in cazul descarcérii bateriei, asigurati-va ca Cerbo GX este alimentat prin intermediul VE.Bus BMS: conectati Power in V+ de pe
Cerbo GX la deconectorul Load de pe VE.Bus BMS. Si conectati ambele fire negative la borna negativa a bateriei comune.
Combinarea Cerbo GX cu un controler multifunctional digital

Atat Cerbo GX, cat si Digital Multi Control pot fi conectate la sistemul VE.Bus. Posibilitatea de a porni, opri sau seta incarcatorul produsului numai prin Cerbo GX va fi dezactivata.
Acelasi lucru este valabil si pentru limitarea curentului de intrare: daca existad un Digital Multi Control in sistem, limitarea curentului de intrare care este setatd pe acest panou de
control va fi setarea principald si modificarea acesteia pe Cerbo GX nu va fi posibila.
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Conectarea mai multor sisteme VE.Bus la un sistem Cerbo GX
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Un singur sistem VE.Bus poate fi conectat la porturile VE.Bus de pe partea din spate a Cerbo GX. Modul profesional de a monitoriza mai multe sisteme este de a adduga un al doilea
sistem Cerbo GX.

Daca trebuie sa conectati mai mult de un sistem la un singur dispozitiv Cerbo GX, utilizati MK3-USB. Functionalitatea va fi limitata:
* Numai sistemul conectat la porturile VE.Bus integrate este utilizat pentru a genera date pe paginile de prezentare generala.

® Toate sistemele conectate sunt afisate n lista de dispozitive.

® Toate sistemele conectate vor fi luate in considerare la calcularea consumului si distributiei de energie (kWh pe grafice VRM).
* Numai sistemul conectat la porturile VE.Bus integrate este utilizat pentru logica de pornire/oprire a generatorului.

® Numai dispozitivul Multi/Quattro (poate fi un singur dispozitiv sau mai multe dispozitive configurate Tmpreuna atat pentru conexiuni trifazate/dividuale, cat si paralele) conectat la
portul VE.Bus va fi controlat prin DVCC. Alte sisteme conectate la dispozitivul GX prin MK3-USB nu sunt controlate de DVCC si se vor incérca si descarca ih conformitate cu
configuratia efectuata pe aceste unitati.

* in cazul ESS, numai sistemul conectat la porturile VE.Bus incorporate este utilizat in mecanismele ESS. Celelalte apar doar in lista de dispozitive.

Alternativ, se poate utiliza interfata VE.Bus cétre VE.Can (ASS030520105). Addugati cate una pentru fiecare sistem suplimentar. Retineti ca acest lucru nu este recomandat; aceasta
interfatd este un produs Tnvechit. Asigurati-va ca reteaua VE.Can este terminata si alimentata. Pentru informatii privind alimentarea retelei VE.Can, consultati Q17 din documentul
comunicatiile de datenostru privind .

Alte caracteristici pe care dispozitivul GX le pune la dispozitia produselor VE.Bus

Un dispozitiv GX conectat la internet permite configurarea de la distanta prin intermediul portalului VRM. Pentru mai multe informatii, cerinte de sistem si pasi specifici pentru a accesa
aceasta caracteristicd, consultati ghidul Remote VE.Configure

Dispozitivul GX conectat la Internet va permite, de asemenea, sa actualizati de la distanta firmware-ul produselor VE.Bus. Pentru detalii, consultati
Ghid de actualizare a firmware-ului VE.Bus la distanta.

4.2. Monitorizarea sarcinii de curent alternativ

Tuturor tipurilor de contoare de energie li se poate atribui rolul de contor de sarcina CA. Acest lucru se face in Settings — Energy Meters - [your_energy_meter].
— Meniul rol in care puteti alege intre un contor de retea, un invertor fotovoltaic, un generator si un contor CA.
Atunci cand selectati un contor CA, sarcina va aparea in lista de dispozitive si pe VRM in widgeturile avansate.

Retineti ca aceste sarcini masurate nu sunt utilizate in niciun calcul, ci doar in monitorizare.

4.3. Battery Monitor SmartShunt, seria BMV-700; si MPPT cu port VE.Direct

Conexiunile directe cu ajutorul cablului VE.Direct sunt limitate de numarul de porturi VE.Direct de pe dispozitiv (consultati Prezentare generald a conexiunilor [3]). Sunt
disponibile doua tipuri de cabluri VE.Direct:

1. cCabluri VE.Direct, ASS030530xxx

2. Cabluri VE.Direct cu un conector inclinat la un capat. Acestea sunt concepute pentru a minimiza adancimea necesara in spatele panoului, ASS030531xxx

Cablurile VE.Direct au o lungime maxima de 10 metri. Prelungirea nu este posibila. Daca este necesara o lungime mai mare, utilizati interfata VE.Direct la USB cu un cablu prelungitor
USB activ.

De asemenea, este posibil sa utilizati interfata VE.Direct catre VE.Can, dar retineti ca aceasta functioneaza numai pentru BMV-700 si BMV-702. Nu pentru BMV-712, incarcatoare
solare MPPT si invertoare cu port VE.Direct. Consultati sectiunea urméatoare pentru mai multe informatii despre aceasta interfatd VE.Can.

Conectarea mai multor dispozitive VE.Direct la Cerbo GX decat numarul de porturi VE.Direct
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n primul rand, retineti c& numarul maxim de dispozitive VE.Direct care pot fi conectate este specific dispozitivului GX si este limitat de puterea procesorului. De asemenea, acesta poate fi
redus pentru sistemele foarte complexe, cum ar fi mai multe invertoare fotovoltaice de curent alternativ sau inc&rcétoare cu invertor sincronizat etc. Prin urmare, prevedeti intotdeauna o
marja suplimentara n proiectare. Modul in care acestea sunt conectate, fie prin VE.Direct, fie prin USB sau un hub USB, nu modifica aceasta valoare maxima. Limita maxima pentru toate
dispozitivele GX poate fi gasita in linia de produse Victron GX.

Pentru Cerbo GX, limita este de 15.

Se pot conecta mai multe produse VE.Direct decat exista porturi VE.Direct disponibile:

1. Utilizati interfata VE.Direct la USB. Cerbo GX are porturi USB incorporate. Daca sunt necesare porturi USB suplimentare, utilizati hubul USB.

2. (Numai!) BMV-700 si BMV-702 pot fi conectate si utilizand interfata VE.Direct la VE.Can. Va rugdm sé retineti ca BMV-712, MPPT si invertoarele VE.Direct nu pot fi conectate
utilizand aceasta interfatd CAN-bus deoarece aceasta nu converteste datele lor in mesaje CAN-bus. Atunci cand utilizati interfata VE.Direct cétre VE.Can, asigurati-va ca
reteaua VE.Can este terminata si alimentatd. Pentru informatii privind alimentarea retelei VE.Can, consultati Q17 din documentul nostru de comunicare a datelor. In cele din
urma, va rugdm sa retineti ca aceasta interfatd CAN-bus este depasita.

Note privind MPPT VE.Direct mai vechi

® MPPT 70/15 trebuie sa fie din anul/saptdmana 1308 sau ulterior. Modelele 70/15 mai vechi nu sunt compatibile cu Cerbo GX si, din p&cate, nici actualizarea firmware-ului
MPPT nu va ajuta. Pentru a afla numarul de an/saptamana al modelului dumneavoastra, cautati numarul de serie care este imprimat pe eticheta de pe spatele modelului. De
exemplu, numarul HQ1309DER4F inseamna anul 2013, saptdmana 09.

4.3.1. Modul de monitorizare a sarcinii de curent continuu

Daca doriti sa utilizati SmartShunt sau BMV-712 pentru a monitoriza circuite DC individuale, mai degraba decat ca monitor de baterie pentru intregul sistem, puteti schimba setarea
modului de monitorizare in VictronConnect de la Monitor baterie la Contor energie DC.

Daca este selectat Contor DC, puteti selecta urmatoarele tipuri (tot in VictronConnect):

ncarcétor solar, incarcator eolian, Generator cu arbore, Alternator, Celuld de combustibil, Generator de apa, incarcator DC-DC, incarcator AC, Sursa generica, Sarcind generica,
Actionare electrica, Frigider, Pompa de ap&, Pompa de min&, Sistem DC, Invertor, incélzitor de apa

Odata conectat la Cerbo GX, interfata cu utilizatorul afiseaza tipul, amperii si puterea sarcinii de curent continuu disponibile pe portalul VRM.

Atunci cand este configurat ca un "Sistem CC", Cerbo GX poate face mai mult decat sa Tnregistreze si sa vizualizeze:

1. Puterea afisatd in cAmpul DC System este suma puterii raportate de toate SmartShunts configurate in acest fel. Activarea mai multor contoare se face pentru a acomoda un
catamaran, de exemplu, astfel incat sa puteti masura sistemele DC pe partile babord si tribord ale corpului.

2. Lastabilirea limitelor curentului de incarcare DVCC pentru Multis, Quattro si incarcatoare solare, curentul continuu al sistemului este compensat. De exemplu, atunci cand se

mésoard o sarcina de 50 A, iar CCL pentru baterie este de 25 A, limita datd pentru Multis si incarcatoare solare este de 75 A. O imbunatétire pentru sistemele cu sarcini de
curent continuu semnificative, cum ar fi iahturile, autobuzele si rulotele.

Note si limitari:

® Aceastd caracteristica este disponibild pentru dispozitivele SmartShunts si BMV-712. Nu este valabild pentru BMV-700 sau BMV-702.

Setérile modului contor se fac utilizand aplicatia VictronConnect de pe BMV/SmartShunt Tnsusi. Consultati manualul produsului BMV-712 sau SmartShunt de pe pagina
produsului Battery Monitor pentru detalii.

® Caracteristica NMEA2000-out nu acceptd aceste noi tipuri, de exemplu, atunci cand se utilizeaza SmartShunt pentru a masura performanta alternatorului, aceste date nu sunt
disponibile in NMEA 2000.
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4.4, ve.can

Pentru a conecta un produs cu un port VE.Can, utilizati un cablu UTP RJ45 standard (disponibil cu conectori drepti si in genunchi).

Asigurati-va ca terminati reteaua VE.Can la ambele capete cu un terminator VE.Can. Fiecare produs VE.Can este livrat cu o punga
cu doud terminatoare. Acestea sunt disponibile si separat.

Note suplimentare:

1. Pentrua functiona cu Cerbo GX, pe MPPT 150/70 trebuie instalat firmware v2.00 sau ulterior.
2. Puteti combina panoul de control Skylla-i cu panoul de control Cerbo GX.

3. Puteti combina lon Control cu Cerbo GX.

4. Toate dispozitivele VE.Can sunt alimentate de reteaua VE.Can, deci in aceste circumstante nu este necesara alimentarea separatd a retelei VE.Can.
Toate convertoarele de protocol, cum ar fi interfata VE.Bus cétre VE.Can si interfata BMV céatre VE.Can, nu alimenteaza reteaua VE.Can.

Urmatoarele produse VE.Can suportd, de asemenea, configurarea si monitorizarea VictronConnect-Remote (VC-R) prin
VRM. Consultati manualul VictronConnect .pentru mai multe detalii

Lynx Shunt VE.Can Da -
Lynx Smart BMS Da -
Da De asemenea, au VE.Direct, dar pentru VC-R trebuie sa fie conectate prin
Invertor RS, Multi RS si MPPT RS VE.Can.
Blue/Smart Solar VE.Can MPPT 1 Da Modele Tr si MC4
Skylla-i si Skylla-1P44/-1P65 Da Necesita firmware v1.11

W Toate incarcatoarele solare VE.Can, cu exceptia celor foarte vechi (carcasa rectangulard mare cu afisaj) BlueSolar MPPT VE.Can 150/70 si 150/85

4.5. Interfete VE.Can si BMS-Can

Cerbo GX are doud interfete CANbus. Acestea sunt independente n ceea ce priveste datele si dispozitivele conectate. Ele nu sunt separate din punct de vedere electric. Una este
etichetatd VE.Can, cealalta este etichetatda BMS-Can, cu 0 amprenta pe partea superioara a unitatii atunci cand aceasta este orientata spre dvs.

Fiecare dintre acestea corespunde unui port VE.Can si unui port BMS-Can enumerate in meniul de servicii GX Remote Console.

VE.Can este proiectat pentru produsele VE.Can Victron (si compatibile Victron), cum ar fi VE.Can MPPT, Skylla-IP65, Lynx Shunt VE.Can si Lynx Smart BMS. Puteti conecta n lant
aceste dispozitive VE.Can 250 kbit/s pe acest bus. Acestea trebuie sa fie terminate la ambele capete cu terminatoarele VE.Can incluse.

BMS-Can este proiectat pentru utilizarea cu sisteme compatibile controlate de baterii, cum ar fi Pylontech, BYD, Freedomwon si multe altele. Acestea trebuie sa fie terminate la capétul
Victron (pe Cerbo GX) cu terminatorul inclus (la fel ca cel utilizat pe VE.Can). Este posibil sa fie necesarad sau nu terminarea pe o baterie controlatd, BMS sau BMU - acest lucru va fi
documentat in instructiunile compatibile Victron pentru bateria controlata respectiva. Unele baterii se vor inchide automat.

VE.Can si BMS-Can nu pot fi combinate pe acelasi bus. Pentru a le utiliza pe amandoua, aveti nevoie de un dispozitiv GX cu doua
autobuze separate, fiecare cu 2 porturi RJ45 - un total de 4 porturi CANbus. Portul BMS-Can nu poate fi setat la

altceva decat 500 kbit/s sau dezactivat.

Portul VE.Can poate fi setat de la 250 kbit/s la 500 kbit/s (sau una dintre alte cateva viteze de bus

CANbus pentru alte aplicatii CANbus).

n mod implicit, VE.Can este setat la 250 kbit/s si BMS-Can (daca este prezent) este setat la 500 kbit/s.

Alte tipuri de baterii si BMS pot indica compatibilitatea cu BMS-Can sau VE.Can, dar daca acestea nu sunt pe lista bateriilor compatibile, atunci nu au fost testate si confirmate de
Victron.

Un alt element de potentiald confuzie este faptul ca exista pe piata unele produse BMS care utilizeaza un profil CANbus-BMS cu o viteza de 250 kbit/s. Aceste produse BMS pot fi
conectate numai la portul VE.Can si trebuie, de asemenea, sé fie configurate in acest sens (VE.Can &

CAN-bus BMS (250 kbit/s) in meniul de service pentru portul VE.Can. Acestea pot fi utilizate n acelasi lant de cabluri ca si alte dispozitive
Victron VE.Can.
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4.6. RS, Multi RS si invertor MPPT RS

Invertoarele Inverter RS, Inverter RS Solar si Multi RS au interfete VE.Direct si VE.Can. Pentru aceste produse specifice, dispozitivul GX poate fi conectat numai prin interfata
VE.Can. Nu este posibila conectarea dispozitivelor GX prin interfata VE.Direct.

Interfata VE.Direct pentru aceste produse specifice este utilizatd numai pentru conectarea adaptorului VE.Direct la USB pentru programare. Aceasta restrictie nu se aplicd MPPT RS,

care poate fi conectat la un dispozitiv GX prin VE.Direct sau VE.Can.

4.7. seria BMV-600

® Conectati BMV-600 folosind cablul VE.Direct la BMV-60xS. (ASS0305322xXx).

4 .8. cutie DC Link

® Conectati DC Link Box cu cablul RJ12 furnizat. Apoi conectati BMV-700 la Cerbo GX.

4.9. Adaptor senzor rezistiv pentru rezervor VE.Can

Pentru detalii despre adaptor, consultati pagina produsului Senzor rezistiv de rezervor VE.Can.

® Utilizati un cablu UTP RJ45 standard pentru a conecta produsul la portul VE.Can.

® Asigurati-va ca terminati reteaua VE.Can la ambele capete cu un terminator VE.Can. O punga cu doud terminatoare este furnizata cu fiecare produs VE.Can. Acestea sunt
disponibile si separat (ASS030700000). (Disponibile cu conectori drepti sau in cot).

igurati-va ca magistrala este alimentatd; pentru detalii, consultati capitolul "Alimentare” din manualul adaptorului senzorului de rezervor.
*  Asig gistrala CAN este alimentata; pentru detal It pitolul "Alimentare” d lul adaptorul ui d

4.10. conectarea rezervorului GX 140

Rezervorul GX 140 este un accesoriu pentru linia noastra de produse de monitorizare a sistemului GX.

Acesta preia citirile de la pana la patru senzori de nivel ai rezervorului.

Nivelurile rezervoarelor pot fi citite local in sistem si de la distanta prin intermediul portalului nostru VRM.

GX Tank 140 este compatibil atat cu senzorii de curent (4-20 mA), cat si cu cei de tensiune (0-10 V). Conectarea la dispozitivul GX se face prin USB, care este si modul in care este
alimentat GX Tank: nu sunt necesare cabluri de alimentare suplimentare.

Pentru ca cablarea senzorului rezervorului s& fie cat mai simpla posibil, doua dintre cele patru intréri furnizeaza 24 V pentru alimentarea senzorului. Utilizarea celorlalte doua canale
necesita o sursa de alimentare externa si, pentru comoditate, este furnizata o clema de alimentare impreuna cu iesirile cu sigurante fuzibile.

Limitele superioare si inferioare sunt configurabile pentru a permite utilizarea transmitétoarelor care furnizeaza doar o parte a scalei, de exemplu de la 0 la 5 V. Tn aplicatiile marine, GX poate

transmite aceste niveluri ale rezervorului prin reteaua NMEA 2000, astfel incat alte afisaje sa le poata capta,

cum ar fi un MFD.
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Pagina produsului GX Tank 140 face legatura cu documentatia completa pentru acest produs.
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4.11. conectarea senzorilor de temperatura Victron cablati
Consultati Connection Overview [3] pentru locatia $i numarul intrérilor senzorilor de temperaturad. Acestia pot fi utilizati pentru
maésura si monitoriza toate tipurile de intrari de temperatura.

Transmitétoarele de temperaturd nu sunt incluse. Senzorul necesar este ASS000001000 - Senzor de temperatura Quattro, MultiPlus si GX Device. Retineti ca este diferit de
accesoriile de masurare a temperaturii BMV.

Acestea nu trebuie s fie conectate la o baterie (chiar daca arata ca un terminal de baterie).

Conectarea fizica a sondelor de temperatura necesitd introducerea unui manson sau a unui capat de cupru expus de cel putin 10 mm+ in conectorul detasabil al blocului terminal.
Odata conectat corect, fila portocalie trebuie impinsa in interior pentru a indepérta firul securizat. Senzorii sunt conectati cu firul rosu la partea superioara a conectorului si cu firul
negru la partea inferioara.

Bloc ASS000001000 - Senzor de temperaturé Quattro,
Bloc terminal Dispozitive MultiPlus si GX

Senzorii sunt activati (si dezactivati) in meniul Setup - 1/0 - Analog Inputs Tn setérile dispozitivului GX.

Odata activate, datele senzorului de temperatura sunt vizibile in lista de dispozitive si sunt, de asemenea, inregistrate in VRM.

Selectand un senzor de temperatura din meniul listei de dispozitive, puteti seta apoi tipul de temperatura la Baterie, Frigider sau General. De asemenea, puteti seta un nume personalizat
in meniul dispozitivului.

Este posibil sa setati offsetul si scala de temperatura, insa aceasta functie este limitaté in prezent la utilizatorii cu nivelul de permisiune
"superuser”.
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5. Conectarea produselor acceptate de la alti producatori decat Victron

5.1. Conectarea unui invertor fotovoltaic

Masurarea puterii invertorului fotovoltaic va oferi utilizatorului o imagine de ansamblu a echilibrului real al puterii si a distributiei energiei. Va rugam sa retineti ca aceste masuratori sunt
doar in scopuri de afisare. Ele nu sunt necesare sau utilizate de instalatie pentru performanta sa. in plus fatd de monitorizare, dispozitivul GX poate, de asemenea, s limiteze anumite
tipuri si marci de invertoare fotovoltaice, adica sa le reducé puterea de iesire. Acest lucru este utilizat i necesar pentru functia ESS de putere zero sau limitata.

Conexiuni directe

Tip Putere de intrare zero Detalii despre
Fronius Da Conexiune LAN, vezi GX - GX - Fronius

Manual
SMA Nu Conexiune LAN, consultati manualul GX - GX - SMA
SolarEdge Fara Conexiune LAN, consultati manualul GX - SolarEdge
ABB Da Conexiune LAN, consultati manualul GX - ABB

Utilizarea contorului

Pentru invertoarele fotovoltaice care nu pot fi conectate digital, poate fi utilizat un contor:

Tip Zero putere de intrare Detalii privind

Curent alternativ Nu Conectat la intrarea analogica
a invertorului/incrcatorului.
Senzor Cel mai mic cost - cea mai mica precizie. Contor

contor de consum de energie

Fard Conexiune prin cablu la Cerbo GX sau la
la acesta.
Contor de energie fara fir utilizand convertorul Zigheenostru
de energie la USB/RS485

convertoare. A se vedea pagina de pornire a contorului de energie

Fara fir Nu Consultati manualul senzorului AC fara fir
Conexiune CA curent -
Senzori Produs intrerupt

5.2. Conexiune dispozitiv GPS USB

Utilizati GPS pentru a urmari de la distantd vehicule sau ambarcatiuni pe portalul VRM. De asemenea, este posibil sa configurati geo-fencing care trimite automat o alarma atunci
cand sistemul paraseste o zona desemnata. lar fisierele gps-tracks.kml pot fi descarcate si deschise in Navlink si Google Earth, de exemplu.

Victron nu vinde module USB-GPS, dar Cerbo GX acceptd module GPS terte care utilizeaza setul de comenzi NMEA0183 - aproape toate. Poate comunica atat la 4800, cat si la
38400 baud. Conectati unitatea la una dintre mufele USB. Conexiunea poate dura cateva minute, dar Cerbo GX va recunoaste automat GPS-ul. Locatia unitatii este trimisa
automat la portalul online VRM si locatia acesteia este afisata pe harta.

Cerbo GX a fost testat pentru compatibilitate cu:
® Globalsat BU353-W SiRF STAR 1l 4800 baud
® Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400 baud
® Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800 baud

® Globalsat MR350+ BR305US SiRF STAR Il 4800 baud
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5.3. Conexiune GPS NMEA 2000

n locul GPS-ului USB, GPS-ul NMEA 2000 poate fi utilizat pentru urmérirea de la distanta a vehiculelor sau barcilor in portalul VRM. Transmitator

GPS-ul NMEA 2000 de terta parte trebuie sa indeplineasca urmatoarele cerinte:

® Clasa dispozitivului NMEA 2000 trebuie sa fie 60, Navigatie.

® Functia dispozitivului NMEA 2000 trebuie sa fie 145, Autopozitie (GNSS).

® Pozitia (latitudine, longitudine) trebuie transmisa in PGN 129025.

® Altitudinea, care este optionald, se transmite in PGN 129029.

® Cursul si viteza (ambele optionale) se transmit in PGN 129026.

Se asteaptd ca majoritatea GPS-urilor NMEA 2000 sa functioneze. Compatibilitatea a fost testata cu:

® Garmin GPS 19X NMEA 2000

Daca doriti s& conectati o retea NMEA 2000 la portul VE.Can de pe un dispozitiv GX care are ambii conectori de un tip diferit, exista doua solutii:

1. cablu VE.Can citre NMEA2000. Care, prin inserarea sau omiterea unei sigurante, permite fie ca reteaua NMEA2000 sa fie alimentata de
Victron sau nu. Retineti avertismentele de mai jos.

2. Adaptorul VE.Can 3802 de la OSUKL. Avantajul séu este ca este foarte potrivit pentru conectarea unui singur dispozitiv NMEA 2000, cum ar fi un transmitator de rezervor, la
reteaua VE.Can. De asemenea, este capabil sa alimenteze o retea NMEA 2000 de tensiune mai joasa direct de la un sistem Victron 48V.

Puncte forte si solutii pentru sistemele de 24V si 48V

Tn timp ce toate componentele Victron accepta tensiuni de intrare de pand la 70 V pe conexiunile CAN-bus, unele dispozitive NMEA 2000 nu. Acestea necesitd o conexiune NMEA 2000 cu
o alimentare de 12 V si uneori functioneaza cu tensiuni de pana la 30 sau 36 V. Asigurati-va ca verificati fisa tehnica a tuturor dispozitivelor NMEA 2000 utilizate. Daca sistemul contine un
dispozitiv NMEA 2000 care necesitd o tensiune de retea mai mica decat tensiunea bateriei, atunci fie verificati adaptorul VE.Can OSUKL 3802 de mai sus, fie alternativ, instalati cablul
VE.Can la NMEA 2000 f&ra siguranta acestuia si asigurati o alimentare de retea NMEA 2000 adecvata folosind, de exemplu, un cablu adaptor de alimentare NMEA 2000 - pe care Victron
nu il furnizeaza. Portul VE.Can de pe dispozitivul GX nu necesita alimentare externa pentru a functiona.

5.4. conectarea generatorului Fischer Panda

Consultati generatoarele GX Fischer Panda.
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5.5. Conectarea senzorilor de nivel al rezervorului la intrarile rezervorului GX

Intrarile de nivel rezervor sunt rezistive si trebuie conectate la un senzor de nivel rezervor rezistiv. Victron nu furnizeaza senzori de nivel al rezervorului. Conexiunile senzorului de
nivel al rezervorului incorporat nu accepta senzori de tip mA sau 0-5V, acest tip va necesita accesorii suplimentare sau inlocuirea cu un senzor de tip rezistiv.

Senzorii sunt activati (si dezactivati) in meniul 1/O (Settings — 1/0 — Analog Input) din setarile dispozitivului GX. Odata activat, rezervorul va aparea in lista de dispozitive cu optiuni de
personalizare a setarilor pentru o instalatie specifica.

Setati unitatea de volum a rezervorului (metru cub, litru, galon imperial sau american) si capacitatea. De asemenea, este posibil s& configurati forme personalizate pentru rezervoare
neliniare, in pana la 10 variante, de exemplu, 50% din senzor este egal cu 25% din volum si 75% din senzor este egal cu 90% din volum.

Fiecare dintre porturile de nivel ale rezervorului poate fi configurat pentru a functiona cu standardele europene (0 - 180 Ohm) sau americane pentru transmitétoarele de rezervor (240
- 30 Ohm), sau poate fi configurat un interval de rezistenta personalizat intre 0 si 300 Ohm (necesita firmware v2.80 sau superior).

Puteti seta tipul de lichid din rezervor la combustibil, apa proaspatd, apa uzata, put viu, ulei, apd neagra (apa uzatd), benzind, GPL diesel, GNL, ulei hidraulic si apa bruta si, de
asemenea, puteti seta un nume personalizat.

O alarma separata de nivel scazut sau ridicat poate fi setata si activata pentru fiecare senzor de rezervor.
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Datele privind nivelul rezervoarelor sunt trimise cétre portalul VRM, afisate pe afisajul de ansamblu al navei si al rulotei (dac& sunt conectate si activate) si pot fi utilizate ca declansator
de releu dacé sunt setate pe "Pompa rezervorului”. Nivelul rezervorului poate fi, de asemenea, monitorizat Tn diverse alte locatii din mediul GX:

® Lista dispozitivelor GX

® Meniul de prezentare generald a senzorilor dispozitivelor GX
® Prezentare grafica a dispozitivelor GX

® Tablou de bord VRM

® Widget-uri de meniu avansate VRM

® Widget-uri pentru aplicatii VRM

Conectarea fizica a sondelor la rezervor necesita introducerea unui capac de capat sau a unui capat de cupru expus cu o lungime de cel putin 10 mm+ in conectorul terminal detasabil.
Odata conectat in mod corespunzétor, trebuie utilizata fila portocalie daca doriti s& indepartati firul securizat.

5.6. Cresterea numarului de intrari la rezervor cu mai multe dispozitive GX

5.6.1. Introducere

Numarul de intrdri n rezervor pentru dispozitive GX precum Cerbo GX si Venus GX poate fi marit prin conectarea mai multor dispozitive GX la reteaua VE.Can. Pentru a face acest lucru,
un dispozitiv GX trebuie s& fie desemnat ca fiind “"principal”, iar celelalte ca fiind "secundare”. Modul in care se realizeaz& acest lucru in practica este explicat mai jos.

Numarul de dispozitive GX nu este practic limitat - cu exceptia numarului de adrese sursa disponibile in reteaua VE.Can, care este de 252.
De exemplu, Cerbo GX cu 4 intréri rezervor utilizeaza pana la 5 adrese: una pentru sine si una pentru fiecare intrare rezervor.
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5.6.2. Cerinte

1. Activati setarea MQTT (parte a integrarii aplicatiei MFD [80]) pe un singur dispozitiv GX, nu pe mai multe.

2. Conectati numai dispozitivul GX principal la reteaua Ethernet - nu conectati alte dispozitive. Aplicatia MFD din MFP-urile maritime nu este proiectata sa functioneze cu mai
multe dispozitive GX pe o singuré retea Ethernet.

3. Daca utilizati ModbusTCP: activati ModbusTCP numai pe unul dintre dispozitivele GX.
4. Conectati numai dispozitivul GX principal la VRM; acesta va transmite, de asemenea, nivelurile rezervorului primite de la unitétile secundare.

5.  Vvirecomandam sa conectati toate produsele VE.Bus si VE.Direct la dispozitivul GX principal. Conectarea prin intermediul dispozitivelor secundare functioneaza, dar are
limitari. De exemplu, configurarea de la distanta nu functioneaza, controlul DVCC nu functioneaza si actualizarile firmware de la distanta nu functioneaza. Extinderea
porturilor VE.Direct prin USB ofera functionalitate completd, aceasta fiind, prin urmare, metoda recomandata. Pentru mai multe informatii in acest sens, consultati capitolul
privind sursa de alimentare Cerbo GX [5].

5.6.3. Configurare pas cu pas

1.  Maiinta, pe toate dispozitivele GX, configurati toate intrérile rezervorului in meniul Setup - 1/0 - Analog Input, activati numai intrarile utilizate, dezactivati-le pe celelalte.

2. inlistade dispozitive —» Tank Input— Device -~ Name, atribuiti fiecarei intrari rezervor un nume unic, de ex.
Apa proaspata 1, Apa gri SB, Port diesel etc.

Aceasta este singura modalitate de a v& asigura ca toate sunt identificabile odaté conectate.

3. Conectati fiecare dispozitiv GX la portul sdu VE.Can si asigurati-va ca acestea sunt terminate la ambele capete.

Nu este necesar s& alimentati reteaua VE.Can din exterior: desi dispozitivele GX nu alimenteaza reteaua VE.Can, ele isi alimenteaza propriile circuite CAN interne.

4. Acum, pe fiecare dispozitiv GX, accesati Settings » Services -~ VE.Can si acolo:

1. Verificati daca este selectat profilul VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) sau VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s).
2. Activati iesirea NMEA2000 pe toate dispozitivele GX
3. Atribuiti un numar unic fiecarui dispozitiv GX

4, Utilizati functia de testare Check Unique ID Numbers atunci cand doriti sa va asigurati ca totul a mers bine.
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5. incele din urma, pe dispozitivul GX principal, verificati daca toti senzorii apar in lista de dispozitive si functioneaza corect.

5.7. Conectarea transmititoarelor NMEA 2000 pentru rezervoare ale tertilor

Un transmit&tor de rezervor NMEA 2000 terta parte trebuie sa indeplineasca urmétoarele cerinte pentru a fi vizibil pe GX:
® PGN NMEA 2000 Transmisie nivel lichid, 127505

® Clasa dispozitivului NMEA 2000 trebuie sa fie fie General (80) In combinatie cu codul functiei Senzor (190), fie Senzor
(170). Sau clasa dispozitivului NMEA 2000 trebuie sa fie Senzori (75) In combinatie cu codul de functie Nivel lichid (150).

Tn prezent, nu exista o singura functie care s& raporteze mai multe niveluri de lichid.

Pentru unele emitatoare de rezervor, este posibila si configurarea capacitétii si a tipului de lichid Th meniurile dispozitivului GX - de exemplu, Maretron TLA100. Aceasta caracteristica poate
fi disponibild si pe alte transmit&toare de la alti producétori - merita verificat.

Transmit&toare de rezervor compatibile NMEA 2000 testate:
® Maretron TLA100
® Maretron TLM100

® Navico Fuel-0 PK senzor de nivel al lichidului, partno. 000-11518-001. Retineti ca aveti nevoie de un afisaj Navico pentru a configura capacitatea, tipul de lichid si alti parametri ai
senzorului. A se vedea avertismentul de tensiune de mai jos.

Oceanic Systems (UK) Ltd (OSUKL) - 3271 Tank Volume Sender. Daca nu functioneaza, trebuie s& actualizati firmware-ul. Contactati OSUKL. Consultati avertismentul de
tensiune de mai jos.

® Oceanic Systems UK Ltd (OSUKL) - Senzor de nivel al apei 3281. A se vedea avertismentul de tensiune de mai jos

Existd probabil si altele care functioneaza. Daca stiti unele care functioneaza bine, vd rugdm sa ne contactati la Comunitate -> Modificari. Daca doriti s& conectati o retea

NMEA 2000 la portul VE.Can de pe un dispozitiv GX care are ambele tipuri diferite de conectori, exista doua solutii:

1. cablu VE.Can citre NMEA2000. Care, prin inserarea sau omiterea unei sigurante, va permite fie s& alimentati reteaua NMEA2000 la dispozitivul
Victron sau nu. Retineti avertismentele de mai jos.

2. Adaptorul 3802 VE.Can de la OSUKL are avantajul de a fi potrivit pentru conectarea unui singur dispozitiv NMEA 2000, cum ar fi un transmitétor de rezervor, la o retea VE.Can.
De asemenea, este capabil sa alimenteze o retea NMEA 2000 de tensiune mai joasa direct de la un sistem Victron 48V.

Aspecte importante si solutii pentru sistemele de 24V si 48V

Tn timp ce toate componentele Victron accepta tensiuni de intrare de pana la 70 V pe conexiunile CAN-bus, unele dispozitive NMEA 2000 nu accepté aceasta tensiune. Acestea necesita o
conexiune NMEA 2000 de 12 V si uneori functioneaza pana la 30 sau 36 V. Asigurati-va ca verificati fisa tehnica a tuturor dispozitivelor NMEA 2000 utilizate. Daca sistemul contine un NMEA
2000 care necesitd o tensiune de retea mai micd decat tensiunea bateriei, atunci fie vedeti mai sus pentru adaptorul 3802 VE.Can de la OSUKL. Sau, alternativ, instalati un cablu VE.Can la
NMEA2000 fara siguranta si furnizati o sursa de alimentare de retea NMEA 2000 adecvata folosind, de exemplu, un cablu adaptor de alimentare NMEA 2000 - pe care Victron nu fl
furnizeaza. Portul VE.Can de pe dispozitivul GX nu necesitd alimentare externa pentru a functiona.
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5.8. senzori Bluetooth Mopeka Pro Check pentru GPL si api

Suportul pentru sistemele Mopeka Pro Check-Water si Pro Check-Sensor LPG a fost adaugat la VenusOS. Acesti senzori cu ultrasunete utilizeazd BLE (Bluetooth Low Energy), o
tehnologie fara fir care permite dispozitivelor sa fie conectate n retea pe o raza de aproximativ 10 metri, consumand in acelasi timp mult mai putind energie in comparatie cu
tehnologia Bluetooth conventionala.

Senzorii Mopeka Pro sunt echipati cu senzori cu ultrasunete pentru rezervoare de apa si GPL in cilindri orizontali sau verticali si sunt montati pe fundul acestor rezervoare cu ajutorul
magnetilor. Nivelul lichidului, temperatura si tensiunea bateriei senzorului sunt transmise fara fir catre dispozitivul GX.

Pentru a conecta senzorii Mopeka Pro la dispozitivul GX prin Bluetooth, dispozitivul GX trebuie s& aiba capacitatea Bluetooth. Unele produse GX au deja capacitatea Bluetooth
incorporata, toate celelalte pot fi usor modernizate cu un adaptor USB Bluetooth standard (consultati prezentarea generalad a produselor Victron GX pentru produsele care au
capacitatea Bluetooth incorporata).

Cu toate acestea, adaptorul USB Bluetooth suplimentar, care este, de asemenea, conceput pentru dispozitivele GX cu Bluetooth incorporat, permite relocarea limitata a radioului
Bluetooth (prin intermediul unei extensii de cablu USB) Tn apropierea altor dispozitive Bluetooth acceptate, care altfel ar fi inaccesibile.

Nota pentru unitétile Cerbo GX cu numere de serie pana la si inclusiv HQ2207; Conectivitatea Bluetooth ncorporatd este dezactivata atunci cand

temperatura internd a procesorului depaseste 53 °C (din cauza sarcinii si/sau a temperaturii ambientale). Pentru o functionare fiabila

Adaptorul Bluetooth USB trebuie utilizat pentru o functionare fiabila. Dispozitivele fabricate ulterior (HQ2208 si ulterior) nu necesitd un adaptor Bluetooth USB suplimentar. Va
rugam sa retineti ca aceasta restrictie nu se aplica dispozitivelor Cerbo-S GX.

Adaptoare Bluetooth USB care au fost testate si functioneaza:

Adaptor Bluetooth USB

Adaptor Ideapro USB Bluetooth 4.0
Insignia (NS-PCY5BMA?2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

O lista cu alte adaptoare care sunt, de asemenea, in curs de testare, precum si adaptoare care au fost testate si despre care se stie ca nu functioneaza, este disponibild aici:
Comunitatea Victron.

5.8.1. Instalare

4 Bluetooth sensors = 5 Device List

Enable D) AC load

Continuous scanning Diesel

Mopeka H20 B0:26:BB [ @] LPG tank (35) 15°C 65% >

Mopeka LPG 3B:A3:FO () MPPT 75/15 rev2 beta aw >

Kitchen MPPT 150/35 rev2 BS 22W >
# Pages & = Menu A4l Pages ¢ = Menu

Instalarea senzorului Mopeka Pro este foarte simpla. Mai Tntai, insd, trebuie s& instalati senzorul in conformitate cu instructiunile de instalare ale Mopeka si sa 1l configurati prin intermediul
aplicatiei Mopeka Tank (disponibild in Google Play si Apple App Stores). Apoi, instalarea si configurarea se realizeaza pe dispozitivul GX, asa cum este descris mai jos.

1. Asigurati-va ca Bluetooth este activat in meniul Bluetooth Sensors (este activat in mod implicit).

2. Accesati meniul Settings (Setari) — 1/0 - Bluetooth Sensors (Senzori Bluetooth).

3. Deplasati cursorul Enable (Activare) la dreapta pentru a activa senzorii Bluetooth.

4. Pentru a gasi senzorul Mopeka Pro, derulati in jos pana cand il vedeti.

5. Pentru a activa senzorul, glisati cursorul spre dreapta. Acesta ar trebui sa apara acum fin lista de dispozitive.

6. Repetati pasii 1..5 pentru mai mult de un senzor.
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5.8.2. Configurare

1. Accesati meniul Device List (Lista de dispozitive).

2. Derulati in sus sau n jos si selectati senzorul corespunzétor.

3. Apdsati tasta sageata dreapta sau bara de spatiu de pe senzor pentru a deschide meniul Setéri senzor.

4, Derulati in jos pana la Setéri si apasati din nou sageata din dreapta sau bara de spatiu pentru a deschide meniul Setari senzor.

5. Din meniul Setari puteti modifica capacitatea rezervorului, puteti selecta tipul de lichid si unitatea de volum, puteti seta valorile de calibrare
valorilor de calibrare pentru rezervoarele goale si pline si sa cititi valoarea curenta a senzorului.

6. Dupa setari, reveniti la meniul Sensor Overview (Prezentare generala a senzorului).
7. Derulati in jos, selectati Devices (Dispozitive) si apasati din nou sdgeata dreapta sau bara de spatiu pentru a deschide meniul Device Setup (Configurare dispozitiv).
8.  inmeniul Dispozitiv, puteti atribui un nume personalizat senzorului si puteti citi cateva informatii suplimentare despre dispozitiv.

9. Pentrua configura senzori suplimentari, repetati pasii 1..8.

< Mopeka Pro H20 Fluid type

Status Capacity

Level 55% Sensor value when empty 0.0cm ) Fresh water ®
Remaining 0.010m?* Sensor value when full 33.0ecm ! Waste water O
Temperature 23°C Fluid type Fresh water | Live well O
Sensor battery 297V Volume unit Cubic metre | Qil @]
Setup > Sensor value 18.6cm Black water (sewage) O

< Fluid type = 08:30 < Volume unit < Device = 08:32
Gasoline O (o] Connection Bluetooth LE
Diesel O Litre O Product Mopeka sensor
LPG @) Imperial gallon @] Name Mopeka Pro H20
LNG O U.S. gallon @) ‘ ‘ - P
Hydraulic oil O i

Select position Select character Add space
Raw water [ ]

Product 1D _ CO2A
) )
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5.8.3. Monitorizarea nivelului rezervorului

< All >

53% 55% 60%

Diesel Mopeka Pro Mopeka Pro
H20 LPG

)

Nivelul rezervorului poate fi monitorizat in diferite locatii din mediul GX:
® Lista dispozitivelor GX

® Meniul de prezentare generald a senzorilor dispozitivelor GX

® Prezentare grafica a dispozitivelor GX

® Panoul de instrumente VRM

® Widget-uri de meniu avansate VRM

®  Widget-uri pentru aplicatii VRM
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5.9. Suport pentru controlerul de alternator Wakespeed WS500

5.9.1. introducere

WS500 este un controler extern inteligent al alternatorului cu comunicare CAN-bus si NMEA 2000, care se aplica in special in aplicatii marine si RV. Wakespeed WS500 este acceptat
de Venus OS si ofera posibilitatea de a monitoriza performanta alternatorului prin intermediul dispozitivelor GX.

5.9.2. Cerinte

Cerintele necesare pentru integrarea WS500 sunt:
1. Firmware VenusOS v2.90 sau superior instalat pe dispozitivul GX.
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.0 sau superior instalat pe controlerul WS500.

3. WS500 trebuie conectat la portul VE.Can al dispozitivului GX. Atunci cand este conectat la portul BMS-Can al dispozitivului Cerbo GX, WS500 nu poate fi monitorizat.

5.9.3. Conectarea WS500 la VE.Can

Atat WS500, cat si VE.Can utilizeaza conectori RJ45 pentru porturile CAN.

Cu toate acestea, ambele au iesiri diferite. Acest lucru inseamna ca nu se poate utiliza un cablu de retea obisnuit (cablu UTP drept). Este necesar un cablu incrucisat. Acest
cablu incrucisat trebuie sa fie realizat personal. Urmatoarea diagrama prezinta alocarea pinilor ambelor dispozitive.

| Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
| 2nC o 2CAN-L
| 3NET-C (V) 3 CAN-GND
| anc 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
| 6NET-S(v+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
| 8CAN-L © 8 (CAN-V+)

Pinii importanti pe care trebuie s& va concentrati sunt pinii 7 si 8 pentru CAN-H si CAN-L pe partea VE.Can si pinii 1 si 2 pentru Can-H si CAN- L pe partea WS500.
Prin urmare, este necesar un cablu in care pinii 1 si 2 de pe o parte sunt conectati la pinii 7 si 8 de pe cealalta parte. Pinul 7 merge la pinul 1, iar pinul 8 merge la pinul 2.

Conectorul RJ45 cu pinii 7 si 8 la un capat se conecteaza la portul VE.Can al dispozitivului GX. Celalalt capat al cablului cu pinii 1 si 2 se
conecteaza la unitatea de control WS500. Ambele capete trebuie sa fie terminate.

Culorile cablului nu conteaza pentru cablul DIY. Wakespeed oferd, de asemenea, un cablu gata facut cu un conector RJ45 albastru la un capat care trebuie conectat la un port
VE.Can.

Va rugam sa retineti ca terminatoarele negre furnizate de Wakespeed si terminatoarele albastre furnizate de Victron nu sunt interschimbabile. Prin urmare:
introduceti terminatorul Victron in partea Victron a retelei si introduceti terminatorul Wakespeed in partea Wakespeed a retelei.
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5.9.4. Exemplu de cablare

Exemplul de mai jos prezinta o prezentare generald a cablajului recomandat pe baza unei instalatii cu Lynx Smart BMS, comutatoare
Lynx si Cerbo GX.

Amplasarea corecta a derivatiei alternatorului (a nu se confunda cu derivatia BMV sau SmartShunt) este importanta aici pentru conectarea corecta a firului de detectare a curentului.

Consultati manualul WS500 si al alternatorului pentru cablarea completa fntre WS500 si alternator.

Alternator

Lynx Smart BMS si distribuitorii Lynx

P e—

Lithium Lithium
— o
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5.9.5. Interfata utilizator GX pentru WS500
Atunci cand WS500 este conectat la dispozitivul GX, lista de dispozitive contine o intrare pentru controler. Meniul WS500 listeaza apoi

urmétoarele informatii si date:

® lesire: tensiune, curent si putere conform datelor de la controlerul alternatorului.
® Temperatura: temperatura alternatorului masuratd de senzorul de temperatura WS500.

® Stare: starea de incarcare a WS500

® Oprit cand nu se incarca
* Bulk, Absorption sau Float dacd WS500 utilizeaza un algoritm de inc&rcare personalizat.
® Control extern dacé este controlat de un BMS, cum ar fi Lynx Smart BMS.

® Stare retea:

® Standalone dacé controlerul functioneaza singur.
® Maestru de grup atunci cand furnizeaza obiective de incarcare unui alt dispozitiv WS500.
® Slave atunci cand primeste instructiuni de incarcare de la un alt dispozitiv, cum ar fi WS500 sau BMS.

® Error (Eroare): reflectd orice stare de eroare n care se poate afla WS500. Consultati manualul de configurare si comunicatii Wakespeed pentru detalii despre toate
codurile si mesajele de eroare. Consultati, de asemenea, anexa pentru eroarea #91 si eroarea #92.

® Field Drive: mesajul % field drive pe care WS500 1l trimite alternatorului pentru a conecta campul.

® RPM: RPM la care se roteste alternatorul. Aceasta valoare este raportata de deplasarea statorului si in
daca este incorect, acesta poate fi ajustat prin setarea optiunii Alt Poles in linia de configurare Wakespeed SCT.

® Turatia motorului: raportata n rotatii pe minut. Aceasta este indicata fie prin

® calcul bazat pe turatia alternatorului si pe raportul de transmisie Eng/Alt stabilit in linia de configurare SCT.
* NMEA 2000 daca WS500 primeste turatia motorului de la PGN127488.
® J1939 daca WS500 primeste turatia motorului de la PGN61444

De asemenea, este posibil sa se creeze un nume personalizat pentru WS500 in meniul dispozitivului. Aceasta va declansa o actualizare a liniei de configurare $SCN a controlerului
WS500.

< WS500-VictronL! 17:22 < WS500-VictronLl 7= 17:46 < Device

QOutput 13.60V 32.1A 436W Network status Standalone Connected

Temperature 28°C Error #0 No error Connection VE.Can
State Bulk Field drive 100% Product WS500

Network status Standalone Speed - Name WS500-VictronUl |
Error #0 No error Engine speed - Product ID 0xB0BO
Field drive 100% Device > Firmware version AREG2.5.0-BETA

5.9.6. Datele WS500 pe portalul VRM

Datele WS500 care pot fi afisate pe portalul VRM nostru sunt curentul, tensiunea si temperatura.

24y Lithium Alt

Exista in prezent 3 widget-uri disponibile in VRM

B 24v Alternator

Reset zoom

Un widget VRM personalizat care afiseaza tensiunea, curentul si temperatura WS500

Pagina 28


https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/vrm

5.9.7. Rezolvarea problemelor si intrebari frecvente
Pentru asistentd suplimentara si depanare, va rugdm s& contactati direct asistenta Wakespeed.

Coduri de eroare #91 si #92

Sistemul de operare Venus va raporta orice erori pe care WS500 le poate genera, asa cum este definit in manualul de configurare si comunicatii Wakespeed. Pe sistemele cu BMS
integrat, urmatoarele erori sunt critice in timp ce evenimentele sunt active si necesita o atentie speciald.

® #91: Pierderea conexiunii la BMS

WS500 a pierdut comunicarea cu BMS si trece in modul configurat Get Home. Odata ce comunicarea cu BMS este restabilitd, acesta va reveni la respectarea obiectivelor de
ncércare stabilite de BMS.

® #92: ATC dezactivat prin functia IN

BMS a semnalat un eveniment de deconectare a incarcarii prin intermediul unei functii in-wire si, prin urmare, WS500 a revenit la starea oprit.

Meniul dispozitivului WS500 nu afiseaza datele privind curentul si puterea.

Aceasta nu este o problema si este pur si simplu legatd de modul in care sistemul este instalat si proiectat.

Suntul alternatorului nu este instalati¥

® Suntul alternatorului este instalat, dar nu este configurat corect. Verificati setarile ShuntAtBat si Ignore Sensor folosind instrumentele de configurare Wakespeed.

l Suntul alternatorului este un sunt care poate fi instalat in serie cu alternatorul si permite citirea curentului si a puterii de iesire a alternatorului. Cablajul sdu de detectie se conecteaza
direct la WS500. Aceasta este o caracteristica optionald care este doar in scopuri de afisare. Daca nu este instalatd sunt, GX va afisa alte date despre alternator, cum ar fi % camp,
tensiunea de iesire etc., dar nu curentul si puterea de iesire ale alternatorului.

INTREBARI FRECVENTE
Intrebarea 1: Este curentul de iesire al alternatorului (dac& este masurat efectiv) utilizat pentru altceva decéat pentru afisare?

Al: Deocamdata este utilizat doar pentru prezentare. Poate candva in viitor va exista o integrare DVCC in care dispozitivul GX va controla cantitatea de curent care trebuie generata
de WS500, iar dispozitivul GX va imparti apoi curentul de incércare necesar intre WS500 si, de exemplu, MPPT.

ntrebare 2: Pentru ce este curentul de iesire al bateriei si poate fi citit prin canbus de cétre Lynx Smart BMS, alte monitorizari
monitoare de baterii sau chiar dispozitive GX?

A2: Da, curentul poate fi citit prin canbus si Lynx Smart BMS.

Tn acest caz, suntul WS500 poate fi configurat pentru alternator pentru a raporta cantitatea de curent produsa de alternator. Lynx Smart BMS utilizeaza WS500 pentru a se asigura c& in
baterie nu curge mai mult curent decat are nevoie bateria. Astfel, daca bateria necesita 100 de amperi si WS500 raporteaza 200 de amperi la alternator, 100 de amperi vor fi utilizati pentru
a sustine sarcina. Acest lucru oferd un calcul mult imbunatatit pentru sarcinile de curent continuu.

Intrebarea 3: Daci sistemul include un sistem inteligent Lynx BMS, existd recomandari pentru cablare?

A3: Da. Am creat exemple extinse ale sistemului care prezinta cablajul complet si am adaugat informatii suplimentare importante. De exemplu, un sistem de catamaran cu
doua WS500 sau un sistem echipat cu un alternator suplimentar controlat de un WS500. Puteti utiliza aceste exemple ca baza pentru propriul dvs. sistem.

Aceste exemple de sisteme pot fi descércate de pe pagina produsului Lynx Smart BMS.,
Intrebarea 4: Dacé sistemul nu include un Lynx Smart BMS, cum recomandati cablarea acestuia?

A4: Wakespeed ofera un ghid de pornire rapida care aratd cum s& configurati controlerul utilizand comutatoarele
DIP, precum si o prezentare generala a tuturor conexiunilor cablurilor de pe cablajul care face parte din unitate.

Manualul produsului WS500 contine diagrame de cablare suplimentare care arata in detaliu modul de conectare a cablajului. Retineti ca suntul trebuie conectat la

baterie, iar WS500 trebuie configurat cu suntul pe baterie.
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5.10. senzori de temperatura fara fir Ruuvi Bluetooth
Senzorul Ruuvi contine date de temperaturd, umiditate si presiune atmosferica care sunt transmise fara fir catre dispozitivul GX prin Bluetooth.

Pentru a conecta senzorii Ruuvi la dispozitivul GX prin Bluetooth, dispozitivul GX trebuie s& aiba capacitatea Bluetooth. Unele produse GX au deja Bluetooth incorporat, toate celelalte
pot fi usor modernizate cu un adaptor Bluetooth USB standard (consultati prezentarea generala a produselor Victron GX pentru produsele care au Bluetooth incorporat).

Cu toate acestea, un adaptor Bluetooth USB suplimentar, de asemenea pentru dispozitivele GX cu Bluetooth incorporat, permite relocarea limitata a radioului Bluetooth (utilizand o
prelungire a cablului USB) Tn apropierea altor dispozitive Bluetooth acceptate care altfel ar fi inaccesibile.

Nota pentru unitétile Cerbo GX cu numar de serie pana la HQ2207 inclusiv: Conexiunea Bluetooth incorporaté este dezactivatd daca temperatura internd a procesorului
depéseste 53°C (din cauza incarcaturii si/sau a temperaturii ambientale). Pentru o functionare fiabila

trebuie s utilizati un adaptor Bluetooth USB. Dispozitivele fabricate ulterior (HQ2208 si ulterior) nu necesita un adaptor Bluetooth USB suplimentar. V& rugam sa retineti ca
aceasta restrictie nu se aplica dispozitivelor Cerbo-S GX.

Adaptoare USB Bluetooth externe care au fost testate si despre care se stie ca functioneaza:

Adaptor Bluetooth U

- - . . Adaptor Ideapro USB Bluetooth 4.0
Insignia (NS-PCY5BMA2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

O lista cu alte adaptoare care sunt, de asemenea, testate, precum si adaptoare care au fost testate si despre care se stie ca nu functioneaza, este disponibild in acest fir comunitar.

Procedura de instalare

Asigurati-va ca Bluetooth este activat in meniul Bluetooth (este activat in mod implicit).
Mergeti la meniul Settings (Setari) » 1/0 - Bluetooth Sensors (Senzori Bluetooth) si faceti clic pe Enable (Activare) pentru a activa senzorii de temperatura Bluetooth. Senzorii Ruuvi

sunt furnizati cu o tija de plastic detasabild. Aceasta 1i impiedica s& se descarce atunci cand sunt pe raft. Trageti
fila de plastic si unitatea va incepe sa transmita informatii despre temperatura.

Senzorul ar trebui s& apard Tn meniul "Ruuvi ####" - cu 4 dispozitive hex ID, activati senzorul Ruuvi specific.

L4 Bluetooth sensors

Enable

Continuous scanning
Bluetooth adapters
Ruuvi 2BE2

Ruuvi 56F7

Bev

Submeniul Adaptoare Bluetooth afiseaza o listd a adaptoarelor Bluetooth disponibile. Optiunea de meniu Continuous Scan (Scanare continud) cautd continuu senzori Bluetooth noi. Va
rugdm s retineti c& aceastd optiune afecteaza performanta WiFi a dispozitivului GX. Activati aceastd optiune numai daca trebuie s cdutati senzori Bluetooth noi. in caz contrar, |&sati
aceasta optiune dezactivata.
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< Bluetooth sensors

Bluetooth adapters

Enable

!

hcil 00:E0:42:AC:04:03 Continuous scanning
Continuous scanning may interfere with Wi-Fi operation
Bluetooth adapters

Ruuvi 2BE2

BBV

Ruuvi 56F7

Daca aveti mai multi senzori, puteti scrie fizic acest ID de dispozitiv pe carcasa senzorului pentru a tine evidenta. Senzorul ar trebui sa fie acum vizibil in meniul principal - in mod

implicit este marcat ca "Generic temperature

Generic (##)".
Device List = 05:51
Generic temperature sensor (29) 73% pd
Generic temperature sensor (28) ZITE! | TL9% >
Notifications >
Settings >
4l Pages = Menu

Puteti seta tipul si, de asemenea, un nume personalizat in meniul senzorului de temperatura.

Se estimeaza ca senzorii Ruuvi dureaza peste 12 luni cu o singurd baterie Tnlocuibila de 3V Li coin cell CR2477. Tensiunea interna
a bateriei si starea bateriei sunt afisate in meniul senzorului respectiv. Stare "Ok"= Tensiunea bateriei
<2.50V. Stare "Bateria senzorului este slaba"= tensiunea bateriei >2,50V.

Bedroom = 09:36
Temperature 22°C
Humidity 50%
Pressure 1018.4hPa
Sensor battery 2.40V
Setup b}

Pages v = Menu

Puteti actualiza firmware-ul dispozitivului Ruuvi utilizand aplicatia separatd Ruuvi pentru telefon, dar nu este necesar daca nu aveti probleme.
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5.11. conectarea senzorilor IMT pentru energie solara, temperatura si viteza vantului

Ingenieurbiiro Mencke & Tegtmeyer GmbH (IMT) oferd o gama de modele de senzori digitali de iradiere cu siliciu
Si-RS485 care sunt compatibile cu Victron GX.

Compatibilitate
Sunt acceptate, de asemenea, module externe optionale/additionale de temperatura, temperaturd ambientala si viteza a vantului.

Senzorii externi optionali/aditionali sunt fie conectati la senzorul solar prin conectori preinstalati, fie pre-cablati la senzorul solar (numai modul extern si temperatura ambientala).
Dacé senzorii externi sunt conectati prin

Toate datele masurate sunt transmise catre Victron GX prin intermediul unui singur cablu de interfata.

Fiecare model de senzor de radiatii solare din seria Si-RS485 are optiuni diferite pentru conectarea senzorilor externi (sau vine cu
senzor extern pre-conectat), astfel incat luati in considerare cu atentie orice dorinte/necesitati viitoare Thainte de a face achizitia initiala.

Un senzor IMT Tm-RS485-MB de temperatura a modulului independent (vizibil ca "temperatura celulei”) sau un senzor IMT Ta-ext-RS485-MB de temperatura ambientala (vizibil ca
“temperatura externd”) poate fi, de asemenea, conectat la Victron GX, fie direct, fara sau in plus fata de senzorul solar.

Functionare

Senzorii de radiatie solara din seria IMT Si-RS485 functioneaza cu o interfata electrica RS485 si un protocol de comunicare Modbus RTU.

Dispozitivele Victron GX trebuie sé fie versiunea 2.40 sau ulterioara.

Senzorul IMT trebuie s& aiba o versiune minima de firmware de 1.52 - v& rugdm sa contactati IMT pentru informatii suplimentare cu privire la aceasta cerinta.

Conexiunea fizica la dispozitivul Victron GX se realizeaza prin USB si necesita un cablu de interfata Victron RS485 la USB. De asemenea, este necesara o sursa de

alimentare DC externa adecvaté (12 pana la 28 VDC) - senzorul NU este alimentat prin USB.

Conexiuni de cablare

Diagrama de mai jos din Ghidul de instalare prezintd configuratia cablurilor intr-o instalatie tipica.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block
“seenote 2

Ietadianca Sensar
TC Series

RS4E5 10 USA interface

DC-DC Converter
Victran Orisn
24/12,28/24, 88024 00 28112

Lz a5
frrrrorrororrerrrrooooroa

Battery Bank

Conexiuni prin cablu

IerRiE vietron RSH65 18 B58

Maro Portocaliu RS485 Date A +

Portocaliu Galben RS485 Date B -

Rosu - Sursa de alimentare - 12 pané la 28 VDC
Negru Putere Neg/Gnd - OVDC

Negru (puternic) - Impamantare / ecranare cablu / PE
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- Rosu Putere Pos - 5VDC (nu se utilizeaza)
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ICHEIE Hictron RE488 ¢8ire 0S8

- Negru Putere Neg/Gnd - 0VDC (neutilizat)
Maro Terminator 1 - 120R (neutilizat)
Verde Terminator 2 - 120R (neutilizat)

Note de instalare

Tensiunea maximéa admisa de alimentare DC pentru senzorii solari din seria IMT Si-RS485 este de 28,0 VDC - pentru bancile/sistemele de baterii de 24V si 48V, in instalatie trebuie
utilizat un convertor DC-DC Victron adecvat (24/12, 24/24, 48/12 sau 48/24) sau un adaptor AC-DC.

Pentru bancurile/sistemele de baterii de 12V, seria de senzori solari IMT Si-RS485 poate fi alimentata direct de la bancurile de baterii si va functiona pana la o tensiune minima de 10,5V
(mésurata la senzor, tinand cont de caderea de tensiune prin cablu).

Instructiuni detaliate de cablare/instalare si specificatii pot fi gasite Tn "Ghidul de referinta rapida” pentru seria de senzori de radiatie solara
IMT Si-RS485 si Tn "Fisa tehnica" pentru cablul Victron RS485 la USB. Pentru a asigura integritatea semnalului si

o functionare robusta, acordati o atentie deosebita la;

Cablurile de prelungire indeplinesc specificatiile minime privind sectiunea transversala din tabelul relevant - in functie de tensiunea de alimentare DC
si lungimea cablului.

® Cablurile de prelungire au ecranare adecvata si conductoare cu perechi rasucite.

® Cablul original conectat la interfata Victron RS485 la USB este scurtat la o lungime maxima de 20 cm in instalatiile Tn care lungimea totala a cablului depaseste 10 m sau in cazul in
care exista probleme de interferentd specifice instalatiei/locului - in acest caz, trebuie utilizat un cablu adecvat/de Tnalta calitate pentru intreaga lungime a cablului, nu doar pentru
lungimea extensiei.

® Cablajul este instalat separat de cablajul principal de alimentare DC sau AC.

® Toate cablurile sunt terminate in mod corespunzator (inclusiv conductorii neutilizati) si izolate corespunzator impotriva patrunderii apei si a intemperiilor.

Nu deschideti sau modificati carcasa senzorului in timpul instalarii - acest lucru ar compromite integritatea sigiliului (si ar anula garantia).

Senzorul solar din seria IMT Si-RS485TC incorporeaza o izolare galvanica interna (pana la 1000 V) intre sursa de alimentare si circuitele Modbus RS485, ceea ce face ca interfata Victron
RS485 la USB neizolata sa fie adecvata pentru majoritatea instalatiilor.

Cu toate acestea, daca preferati o interfatd RS485 la USB izolata, singurul dispozitiv compatibil este Hjelmslund Electronics USB485- STIXL (dispozitivul GX nu va recunoaste niciun alt
tip).

Senzori multipli
Mai multi senzori solari din seria IMT Si-RS485 pot fi conectati la un dispozitiv Victron GX comun, dar pentru fiecare unitate trebuie utilizata o interfata Victron RS485 la USB dedicata.

Mai multe unitéti nu pot fi combinate pe o singura interfata (deoarece acest lucru nu este acceptat de software-ul Venus OS relevant).

Configurare
n mod normal, nu este necesaré nicio configuratie speciald/ suplimentard - configuratia implicitd "asa cum este livratd" este compatibil4 pentru comunicarea cu Victron GX.

Cu toate acestea, in cazurile in care senzorul solar din seria IMT Si-RS485 a fost utilizat anterior intr-un alt sistem si/sau setérile sale au fost modificate din orice motiv, configuratia
implicita trebuie restaurata fnainte de utilizarea ulterioara.

Pentru a modifica configuratia, descarcati instrumentul software IMT "Si-MODBUS-Configuration”. Urmati instructiunile din documentatia IMT "Si Modbus Configurator” pentru a
verifica/actualiza urmatoarele setari:

® Adresa MODBUS: 1
® Viteza de transmisie: 9600
® Format de date: 8N1 (10 biti)

Pentru asistentd suplimentara privind configurarea senzorilor de iradiere din seria IMT Si-RS485, va rugdm sa contactati direct IMT Solar.

Interfata cu utilizatorul - Dispozitive GX

Dupa conectarea la Victron GX si pornirea alimentarii, senzorul de radiatii din seria IMT Si-RS485 va fi detectat automat si va aparea Tn meniul "Device List" n cateva minute.
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https://www.victronenergy.com/dc-dc-converters
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Device List 11:59

BMV-712 Smart 94% 27.01V 6.3A >

IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor

I

SmartSolar Charger MPPT 250/100 rev2 296W >
MultiPlus 24/3000/70-16 Inverting >
Notifications >
Settings >

Tn meniul "IMT Si-RS485 Series Solar Irradiance Sensor*, toti parametrii disponibili (in functie de
senzorilor conectati) si sunt actualizate Tn timp real.

< IMT Si-RS485 Series Solar Irradiance Sensor 12:06
Irradiance
Cell temperature 40.5°C
External temperature 24.5°C
Wind speed 2.9m/s
Settings >

n submeniul "Setéri" este posibila activarea si dezactivarea manuala a tuturor senzorilor externi optionali/aditionali care sunt
conectati la senzorul de radiatii din seria IMT Si-RS485.

£ Settings 12:00 4 Wind speed sensor

Wind speed sensor Enabled

External temperature sensor Enabled . Disabled O
Auto-detect C)
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5.11.1. vizualizarea datelor - VRM

Pentru a vizualiza datele istorice nregistrate Tn portalul VRM, extindeti lista de widgeturi "Weather Sensor" si selectati widgetul "Weather Sensor".

Select the info you would like to see:

. Gateway o

a VE.Bus System 12

. Battery Monitor

E Solar Charger [258] 7w

u Meteorological Sensor [1] 1

" Meteorological sensor

Datele de la toate tipurile de senzori disponibile vor fi afisate automat intr-un grafic. Senzorii/parametrii individuali pot fi, de asemenea, dezactivati/activati facand clic pe numele
senzorului/legenda.

B Meteorological sensor [1]

~= Solar Irradiance (W/m*2) ~= External temperature (C}

Sensor cell temperature Wind speed External temperature
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6. Conexiunea la internet

Conectati Cerbo GX la internet si profitati din plin de portalul VRM. Cerbo GX trimite date de la toate produsele conectate la portalul VRM - de aici puteti monitoriza consumul de
energie, vizualiza starea curenta a produselor conectate, configura alarme prin e-mail si descérca date Tn format CSV si Excel.

Pentru a monitoriza aceste date de pe smartphone sau tableta, descarcati aplicatia VRM pentru iOS sau Android.

1n plus fata de monitorizarea de la distantd, o conexiune activi la internet permite Cerbo GX sa verifice periodic noile versiuni de firmware, care (in functie de setérile dvs.) sunt
descércate si instalate automat.

Existd mai multe modalitati de a conecta Cerbo GX la internet:

® Un cablu de retea intre router si portul LAN Ethernet al Cerbo GX.
® Conexiune fara fir la router utilizand WiFi
® Prin intermediul unei retele celulare (mobile) utilizand modemul USB GX LTE 4G - Mobile sau prin intermediul unui router 3G sau 4G.

® Tethering USB prin intermediul telefonului mobil

Acest videoclip explicd modul de conectare LAN, WiFi si GX GSM (se aplica si la GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

6.1. Portul LAN Ethernet

Dupa conectarea cablului Ethernet intre router si dispozitivul Cerbo GX, accesati pagina Setari a dispozitivului — Ethernet
Cerbo GX va confirma conexiunea.

Tnainte de a conecta cablul Ethernet, aveti grija s& nu confundati portul Ethernet
dispozitiv GX cu VE.Bus sau VE.Can/BMS-Can!

Ethernet = A 23:39
MAC address 90:59:AF:6A:16:EB
IP configuration Automatic !
IP address 192.168.003.167
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.003.001

Pages v = Menu
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6.2. WiFi

Cerbo GX are Wi-Fi incorporat. Cu WiFi va puteti conecta la retele securizate WEP, WPA si WPA2. De asemenea, este posibil sa

Existd mai multe dongle WiFi USB acceptate. Doud dintre acestea sunt, de asemenea, disponibile in stoc de la Victron Energy:
® Partno. BPP900100200 - Modul WiFi CCGX simplu (Nano USB), mic, ieftin.
® Partno. BPP900200300 - Asus USB-N14, pret usor mai mare si, de asemenea, receptie mai buna decat Nano USB. Suportat de la versiunea de software 2.23.

® Partno. BPP900200400 - Modul WiFi cu raza lunga de actiune (Netgear AC1200) - pret mai mare si receptie mai buna decat Nano USB. Wireless AC, Wireless G si
Wireless N; 2,4 Ghz si 5 Ghz.

Modulele WiFi care nu mai sunt disponibile, dar sunt inca acceptate sunt:

® Partno. BPP900200100 - Startech USB300WN2X2D

® Partno. BPP900100100 - Zyxel NWD2105

® Partno. BPP900200200 - Gembird WNP-UA-002, pret putin mai mare si, de asemenea, receptie mai buna.
® Partno. BPP900200400 - Netgear A6210-100PES.

Desi alte chei WiFi pot functiona, acestea nu au fost testate si nu oferim suport pentru alte chei.

Meniul WiFi va afisa retelele disponibile. Dupa selectarea unei retele, puteti completa parola (daca nu este deja cunoscuta) si va puteti conecta la retea. Configurarea prin WPS (WiFi
Protected Setup) nu este acceptata.

Daca Cerbo GX gaseste mai multe retele WiFi a caror parold este cunoscutd, reteaua cea mai puternica este selectatd automat. Atunci cand semnalul retelei conectate este prea slab,
acesta va comuta automat la reteaua mai puternica - daca cunoaste parola retelei respective.

WiFi este o conexiune inerent mai putin fiabila decat un cablu Ethernet fix. Daca este posibil, o conexiune Ethernet ar trebui sa fie intotdeauna preferata.
Puterea semnalului trebuie sa fie intotdeauna de cel putin 50%.

< internet 2 16:11

State Connected

Name internet

Forget network?

Signal strength

MAC address 00:0F:00:4F:05:96

IP configuration Automatic

Pages v = Menu

6.3. GXLTE 4G

Consultati manualul GX LTE 4G

6.4. Retea mobili (celulard) utilizand un router 3G sau 4G

Pentru a conecta Cerbo GX la o retea mobila (celulara), cum ar fi o retea 3G sau 4G, utilizati un router celular. Conectati Cerbo GX la acest router fie prin intermediul unui cablu LAN,
fie utilizand reteaua WiFi a routerului.

Asigurati-va ca utilizati un router proiectat pentru o configurare nesupravegheata. Nu folositi routere ieftine de consum concepute pentru calatorii de afaceri sau de agrement. Un router
profesional mai scump se va amortiza rapid si nu veti face calatorii inutile doar pentru a va reconfigura. Exemple de astfel de routere profesionale includ routerul H685 4G LTE de la
Proroute, precum si linia de routere 4G industriale de la Pepwave.

Mai multe informatii pot fi gasite in aceasta postare.

Retineti ca Cerbo GX nu accepta dongle USB 3G/4G, cu exceptia accesoriilor GX GSM si GX 4G LTE, care sunt disponibile la
Victron.
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6.5. conectarea prin USB utilizand un telefon mobil

Atunci cand functioneaza, este o caracteristica utild, dar nu va bazati pe ea deoarece nu s-a dovedit a fi foarte fiabild. Puteti gasi online instructiuni de tethering pentru telefonul dvs. si
sistemul sau de operare specific. Am auzit despre faptul c& functioneaza pe:

® Samsung Galaxy S4
...dar nu si pe:

® iPhone 5s cuiOS 8.1.1

6.6. Configurarea manuala a IP-ului

Pentru aproape orice instalare, nu este necesar sa introduceti manual configuratia IP, deoarece majoritatea sistemelor accepta configuratia IP automata (DHCP) - si aceasta
este si setarea implicitd a Cerbo GX. Daca trebuie sa configurati manual adresa, selectati urmatorul sablon:

L4 Ethernet = 16:49
MAC address 84:7E:40:66:0E:6F
IP configuration Manual )

L4
‘) O ®

Select position Select character Apply changes

Netmask 255.255.255.000

Pentru informatii complete privind cerintele IP si numerele porturilor utilizate, consultati FAQ porturi VRM si
conexiunile utilizate [120] Cerbo GX.

6.7. Conexiuni Ethernet si WiFi (failover)
Cerbo GX poate fi conectat atat la Ethernet, cat si la WiFi. In acest caz, Cerbo GX va incerca s determine care interfatd oferd o conexiune activa la internet si apoi va utiliza acea

interfatd. Daca ambele conexiuni la internet sunt active, va fi utilizatd conexiunea Ethernet. Daca se schimbéa ceva pe interfete, Cerbo GX va verifica din nou automat daca exista o
conexiune activa la internet.

6.8. Minimizarea traficului pe internet

In situatiile in care traficul pe Internet este costisitor, cum ar fi conexiunile prin satelit sau tarifele de roaming GSM sau de telefonie mobild, puteti minimiza traficul pe Internet. Pasii de
urmat sunt urmatorii:

® Dezactivati actualizérile automate de firmware [57]
® Nu activati asistenta de la distanta [121]

® Scurtati intervalul de Tnregistrare (Setari—~ VRM Portal online - Interval de Tnregistrare) la o frecventa foarte scazuta. Retineti ca schimbarile de stare (incarcare — inversare
sau bulk - flotare), precum si alarmele vor determina trimiterea de mesaje suplimentare.

Pentru a determina de cata alocare de date aveti nevoie, cel mai bine este s lasati sistemul s& functioneze si sa il monitorizati timp de cateva zile.
Contoare RX si TX pentru internet intr-un router 3G sau 4G. Mai bine, unele companii de telefonie mobila raporteaza datele utilizate
prin intermediul unui site web.

Cantitatea de date utilizatd depinde, de asemenea, foarte mult de sistem:

Mai multe produse conectate la Cerbo GX vor genera mai multe date.

® O schimbare de stare (de exemplu, de la invertor la ncarcator) va declansa un transfer de date, astfel incat un sistem cu schimbéri de stare foarte frecvente va tinde, de
asemenea, sa genereze mai multe date. Acest lucru este valabil in special pentru unele sisteme Hub-1 si Hub-2.

Va recomandam s& va configurati planul de date pentru a evita tarifele costisitoare pentru excesul de date. Aveti grija sa va limitati consumul de date sau s& utilizati un plan preplatit.
Un client care era impovarat cu costuri globale de la 20 de centi la cativa euro pe mb de date a gasit o solutie inteligenta: Folosind un VPN, a modificat adresa IP astfel incat tot traficul

catre si de la dispozitivul GX sa fie directionat prin VPN-ul sau. Utilizarea unui firewall pe serverul VPN i permite sa controleze traficul in functie de ora, tip de conexiune, locatie si
destinatie. Desi depaseste domeniul de aplicare al acestui ghid, functioneaza si - cu ajutorul unui expert in Linux si retele - poate functiona si pentru dvs.
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6.9. Aflati mai multe despre configurarea conexiunii dvs. la internet si a VRM

® Setari cont VRM
® Alarme si monitorizarea portalului VRM

® Portalul VRM - Intrebari frecvente
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7. Accesarea GX

GX poate fi accesat prin smartphone, tabletd sau computer. Acest acces se numeste acces la consola de la distantd. Consola la distanta este elementul central pentru realizarea sau
modificarea setarilor pe dispozitivul GX.

Pe dispozitivele GX cu afisaj, aceasta functie de consold la distant& poate fi dezactivata in mod implicit si trebuie sa fie activata.
Dispozitivele GX fara afisaj au activata in mod implicit Consola la distanta. Exista mai multe modalitati de a obtine acces:

Tipul de acces Gestionarea culorilor GX Venus GX Cerbo GX / Ecran GX
Cerbo-S GX

VictronConnect - Da
prin Bluetootht®!
Acces incorporat @ Da Da Da
Punct de acces WiFi [40]
Retea locala Da Da Da Da Da
LAN/WiFi [41]
Portal VRM Bl Da Da Da Da

Weeex si VGX nu au Bluetooth incorporat. Aceasta caracteristicd poate fi adaugata cu usurinta prin conectarea unui dongle Bluetooth USB.
2ICCGX nu are WiFi incorporat. Aceasta functie poate fi addugata cu usurintd prin conectarea unui dongle WiFi USB.
I Necesita un dispozitiv GX conectat la internet.

“ Functia Bluetooth a GX este limitata la asistenta pentru conectarea initiald si configurarea retelei. Bluetooth nu poate fi utilizat pentru conectarea la o consola la distanta sau
la alte produse Victron (de exemplu, controlere de incarcare SmartSolar). Pentru mai multe informatii despre conectarea altor produse Victron, consultati Conectarea produselor
Victron [9].
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7.1. Utilizarea VictronConnect prin Bluetooth

Daca este prima data cand utilizati VictronConnect, puteti incepe cu manualul VictronConnect.

1. Descércati cea mai recenta versiune a aplicatiei VictronConnect pe un dispozitiv compatibil Bluetooth (telefon sau laptop) si asigurati-va ca Bluetooth este activat.
2. Verificati daca Cerbo GX este pornit si daca lumina Bluetooth clipeste.

3. Deschideti aplicatia VictronConnect la mai putin de 10 metri de Cerbo GX si asteptati sa fie gasite dispozitivele din apropiere.

4. candeste descoperit, faceti clic sau atingeti Cerbo GX.

5. Prima data cand va conectati, vi se va solicita s& introduceti PIN-ul Bluetooth.

Pentru dispozitivele GX cu un numar de serie mai mic decat HQ2242, PIN-ul implicit este 000000. Dispozitive GX cu un numar de serie
egale sau mai mari decat HQ2242 au un cod PIN aleatoriu din sase cifre imprimat pe etichetd (pe partea din spate a dispozitivului GX).

6. Pentru dispozitivele GX care utilizeaza un cod PIN implicit, vi se va solicita s& schimbati acest cod PIN implicit nesigur cu un cod unic mai sigur. Setati codul unic si apoi
pastrati-l intr-un loc sigur pentru parole, in cazul in care il uitati.

Unsecured access!
Device list
You are connected using the defaut
Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN 1o prevent
unauthorised connections. You can

LoC

- Cerbo GX HQT9508HSEQ

th Pairing Request

change the PIN code in the product
info page at any time.

i is al
resel 1o the default PIN code,

] D not wern me again for this product

NOTNOW  CHANGE PIN CODE

Din ecranul principal al dispozitivului, puteti modifica setarile de retea si Ethernet, activa sau dezactiva punctul de acces WiFi incorporat, vizualiza sistemul in VRM sau deschide consola
la distanta (necesita o conexiune WiFi la reteaua locald sau la punctul de acces al dispozitivului GX).

Atingeti sau atingeti pictograma angrenaj pentru a configura reteaua.

Network settings

- v Salieg Home Connectest

Network setbngs MAC Adcress SCCS630ACAZS

Discormect from network
1P Configuration r—

1P adress 192 168 178 107
Vadstane Hatspot
Netmask. 2552552550
Vodstane Homesgol

zvEL3ss Ganeway =

Nameserver 192,168,178,

‘SCAN FOR NETWORKS.

Nameseruer 1001 sec SO0 Te2e

Enabio Acosss Fomt *

Cerbo BX HQ2149GATV

Acosss Point 55D venuss HOZ2ASFTMY-bte
V300~15

STy
192.168.178.64

Ethemat settings

Bluetooth poate fi utilizat numai pentru conectarea initiala si configurarea retelei si nu poate fi conectat la alte produse Victron, cum ar fi regulatoarele de
Tncarcare SmartSolar. Daca trebuie s& conectati alte produse Victron, consultati sectiunea Conectarea produselor Victron [9].
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7.2. Acces prin intermediul punctului de acces WiFi incorporat

Aceasta metoda necesita ca aplicatia VictronConnect sé fie instalatd pe un smartphone, tableta sau laptop.
Pasi pentru conectarea automata utilizand un cod QR:

1. Céutati codul QR autocolant de pe partea laterala a Cerbo GX.

2. Scanati codul QR utilizand camera foto a telefonului sau aplicatia de scanare a codurilor QR.

3. Daca telefonul dvs. acceptd acest lucru, vi se va solicita sa va conectati la un punct de acces WiFi.
4. Odaté conectat, deschideti aplicatia VictronConnect

5. Selectati un dispozitiv GX din listad

6. Deschideti consola de la distantd

Pasi pentru conectarea manuala:

1. Stati cat mai aproape posibil de dispozitivul Cerbo GX si la nu mai mult de cativa metri distanta.

2. Accesati setdrile Wi-Fi de pe telefon, tableta sau laptop.

3. Dupa cautare, Cerbo GX apare in lista ca Venus-HQ1940DEFR4-3b6. Unde HQ... este numarul de serie imprimat pe partea laterald a cutiei.

4. Conectati-va la WiFi utilizand "cheia WiFi" care se gaseste imprimatd pe partea laterald a cutiei ...si, de asemenea, pe cardul din punga de plastic. Pastrati acest lucru intr-un
loc sigur.

5. Deschideti aplicatia VictronConnect, care va incepe automat scanarea retelei dvs. WiFi.
6. oOdati gasit, selectati un dispozitiv GX din lista.

7. Deschideti consola de la distanta

Note:

® Daca nu puteti utiliza VictronConnect, puteti utiliza un browser web si mergeti la adresa IP http://172.24.24.1 sau http:// venus.local.

® Pentru a spori securitatea, punctul de acces Wi-Fi poate fi dezactivat. Consultati Setari . Wi-Fi— Crearea unui punct de acces in consola de la distanta.

Instructiuni video

Urmairiti videoclipul pentru instructiuni pas cu pas despre cum sa va conectati la GX utilizand aplicatia VictronConnect:

= Device list

E Golar Gontrol GX
B o
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7.3. Accesarea consolei la distant3 prin LAN/WiFi local

Aceastd sectiune explica modul de conectare la consola la distanta atunci cand Cerbo GX este conectat la o retea locala de calculatoare utilizand un cablu Ethernet sau atunci cand

este configurat s& se conecteze la o retea WiFi locala.

Aceastd metoda nu necesita o conexiune la internet. O retea locala de calculatoare este suficienta.

Odata conectat, conectati-va la dispozitivul GX prin rularea aplicatiei VictronConnect pe telefon, tabletd sau laptop. Retineti c& aceasta trebuie sa fie conectatd la aceeasi retea de

calculatoare ca dispozitivul Cerbo GX.

Acest videoclip aratd cum sa faceti acest lucru.

VictronConnect with a
GX device

g tn snerax

7.3.1. Modalitati alternative de a gasi adresa IP pentru consola de la distanta

Tn cazul in care nu puteti utiliza VictronConnect, iatd alte cateva metode de a gasi Cerbo GX, adica adresa sa IP.

Link Adresa locala - Venus.local

Daca setarea Remote Console on LAN este activata, este posibila o conexiune directa (printr-un cablu de retea fara router sau server DHCP). Puteti accesa GX introducand venus.local
sau http://venus.local intr-un browser web sau in aplicatia VictronConnect atunci cand sunteti conectat la aceeasi retea. Activati aceasta functie numai pe retele de incredere sau atunci

cand va conectati direct. Asigurati-va ca dezactivati verificarea parolei sau setati mai intai o parola.

venus.local

AC Loads

1W Critical Loads hotkeys

L1: 1w
L2: oW

Adresa IP pe VRM

Pe portalul VRM, puteti gasi adresa IP pe pagina Device List a instalatiei. Retineti c& acest lucru necesita ca dispozitivul Cerbo GX sa fie conectat la internet.

E® o & vrmavictronenergy.com @ e
- Device list for My House ESS
f{@ victron energy y
w First seen: 2021-02-1917:13:31
B ey

Dashboard

Product Cerbo 6
Advanced

Firmnware version 300-15

Device list

Remote on LAN

Automatically checks for updates to release-candidate:

Venus OS Large

Settings Fitmware updates

Remote Console

Last connection afew seconds ago

Notes

Logaing interval 1 minute
Photos

VRM portal ID
Share.

t power up of restart -01-16 21:21 18 hours, 5 min
ey Last power up or restart 2023-01-16 21:21 (6 days, 18 hours, 5 minutes ago)
et Rerote Console an VRM Enabled and up
Reporting Two way communication Enabled

Rermote support Enabled and online

Log out Serial number HQ2149GATV

Retea (pe Microsoft Windows)
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Tntr-o retea locald, cum ar fi acas&, puteti gasi Cerbo GX si In prezentarea generald "Retea” din Windows (utilizeaza tehnologia de difuzare UPnP (Universal Plug-and-Play)):

Wremork - o x

T sort 8= View e

> Quick access

> @ OneDrive

Sl Wodia Davices (1)
nfrastructure (1)

> VD Drive (0 escZi Devices (6)

)

Daca faceti dublu clic pe pictograma, se deschide Consola la distanta pe LAN.

i) [ Remote Console an LAN x  + = a X
G A Notsecure | 19216817864 A fe 1= 3

Q
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< Remote Console

Aceastd metoda necesitd o conexiune la internet functionald, atat pe telefon, tableta sau laptop, cat si pe Cerbo GX. V
cazul unei instalatii noi, aceasta inseamna ca trebuie s fie conectat prin intermediul unui cablu Ethernet.

Instructiuni pas cu pas:

1. primul rand, conectati Cerbo GX la Internet conectandu- la o retea Ethernet functionala care are un server DHCP (cum ar fi
majoritatea retelelor) si care este conectata la internet. Cerbo GX se

va conecta imediat la VRM.

2.  Acum accesati portalul VRM, https://vrm.victronenergy.com/, si urmati instructiunile pentru a adduga dispozitivul.

3. Apoi, odata ce acesta apare n VRM, faceti clic pe link-ul Remote Console (Consola la distanta) din meniul din

stanga. Rezultatul arata similar cu imaginea de mai sus.
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Pentru mai multe informatii tehnice, consultati capitolul aferent de depanare, Remote Console on VRM - Troubleshooting [78].

7.5. Meniul Consola la distanta

< Remote Console

Enable password check

Enable on VRM .:)

Remote Console on VRM - status Online

Security warning: enly enable the console on LAN when
the GX device is connected to a trusted network.

Enable on LAN @

4l Pages ~ = Menu

Meniul Remote Console (Settings -~ Remote Console) contine optiuni pentru controlul accesului la consola la distanta
prin LAN/WiFi si VRM si afiseaza starea online a consolei la distantd in VRM. Pentru informatii detaliate despre optiuni:
1. Disable password check (Dezactivare verificare parola):

Dacé aceasta optiune este dezactivata, nu se verifica nicio parola la accesarea consolei la distanta.

2. Enable Password Check (Activare verificare parold):

Pentru a activa verificarea parolei, trebuie mai intai sa atribuiti o parola. Utilizati aceasta parola atunci cand accesati consola la distantad. Pastrati-o intr-un loc sigur.

3. Activare pe VRM:

Daca este activatd, consola la distanta poate fi utilizata prin intermediul portalului VRM de oriunde din lume. Dacé verificarea parolei este activatd (recomandatd), se aplica, de
asemenea.

4. consolala distanta pe VRM - Stare:

Afiseaza starea online a consolei la distantd pe VRM.

5. Activare pe LAN:

Daca aceasta functie este activatd, consola la distant& poate fi utilizata prin intermediul retelei locale LAN/WiFi. Respectati avertismentele de securitate.

V& rugam sa retineti ca trebuie s& reporniti manual GX dupa modificarea oricéreia dintre aceste setari (Settings - General - Reboot).
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8. Configurare

8.1. structura meniului si parametrii configurabili

Dupa finalizarea instalarii si configurarea conexiunii la internet (daca este necesar), parcurgeti meniul de sus in jos pentru a configura Cerbo GX:

Element Implicit Descrier
General
Nivel acces Utilizator si instalator Setati aceasta valoare la "Utilizator" pentru a preveni modificarile accidentale si nedorite

ale configuratiei. Instalatorul are permisiuni suplimentare si, dupa
modificat fata de valoarea implicitd necesita o parold. Parola este disponibila de la
distribuitorul dvs.

Asistentd la distantd Nu Nu / Da - Activati aceasta caracteristica pentru a permite accesul tehnicienilor Victron la
sistemul dvs. Tn cazul unei probleme.

Reboot? Reporneste GX

Alarma sonora Da Daca suné o alarma pe dispozitivul Cerbo GX sau pe un produs conectat, dispozitivul
Cerbo GX va emite un semnal sonor - cu exceptia cazului Tn care aceasta setare este
setata la "Dezactivat".

Mod demonstratie Accesibil Demonstreaza caracteristicile produsului si ale instalatiei clientului sau la o expozitie. Acest
mod de simulare permite o mai buna intelegere fara a modifica (inca) configuratia. Retineti ca
n acest mod dispozitivele simulate sunt addugate la instalatia VRM. Existd demonstratii
pentru ESS, barca si motorhome.
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Firmware - Cititi descrierea completa a functiei [57]
Versiunea firmware-ului X.

Data/ora constructiei

Retineti c&, pentru majoritatea aplicatiilor sistemului, v recomandam sa ldsati actualizarile automate dezactivate, care este si setarea implicita din

fabrica.

xxAfiseaza versiunea firmware instalaté in prezent.

xxxAfiseaza numarul de constructie.

n schimb, actualizati sistemul la momentul potrivit; atunci cand oamenii sunt la locul lor si pregétiti s revind la
sistemul anterior si/sau sa depanati problemele in caz de probleme.

Actualizéri online:
serverul,

Actualizéri online:

versiunile de testare

"Cea mai recenta”.

Actualizari online:
Imaginea mare adauga la

Actualizare online: Verificare
verifica daca este disponibild o noua actualizare de firmware.

Instalarea firmware-ului de pe cardul SD/USB

Backup firmware salvat

Data si ora
Data/ora UTC Automat dela
nternet
Data/ora locala Automat dela

Comutati aceasta setare pentru a

Fusul orarSelectati fusul orar local corect.
Consola la distanta - Cititi descrierea completa a functiei [38]

Dezactivare

Pagina 48

Daca aceasta optiune este activata, GX va verifica
dacd este disponibild o versiune noud. Aceasta poate fi setatd la dezactivare,
sau sa actualizeze automat

utilizati Setarile implicite daca nu doriti sa participati la

. Sistemele pentru utilizatorii finali ar trebui sa fie cu siguranta setate la

Versiune".

ImageNormalAlegeti intre imaginea normala si cea mare.

functia typeNode-RED la imagine. si semnal K-Server.

Apasati pentru a verifica
Disponibil.

Faceti clicsau apasati bara de spatiu pentru a

Utilizati acest meniu pentru a instala o versiune noua de pe un card microSD sau un

stick USB. Introduceti cardul sau stickul de memorie pe care este stocat fisierul
firmware nou

SWu.

Cu aceasta functie, puteti reveni la o versiune de firmware instalata anterior.

Atunci cand sunteti conectat la internet, ora este automat
sincronizeaza prin internet indiferent de aceasta setare.

introduceti manual ora daca nu exista conexiune la internet.

Verificare paroldAutenticarea prin parold nu este necesara pentru a accesa consola la distanta.



Elei Implicit Descriere

Activare Verificare parolaSelectati o parola pentru a permite accesul la consola de la distanta.

Activare pe VRM Nu/Nu / Da - Activarea pe VRM va permite conectarea la Cerbo GX de oriunde prin
portalul VRM. Consultati si Depanarea problemelor legate de consola la distanta
VRM [78]

Consola la distanta pe VRM -Afiseaza starea conexiunii la functia de consold la distantd VRM: Dezactivat,

- Stare Online, Offline, Dezactivat.

Activare pe LAN Nu/Nu / Da-Abilitati pentru a permite o conexiune directd la Cerbo GX prin introducerea

adresei sale IP sau Venus.local in browserul web sau in aplicatia VictronConnect daca
acesta este conectat la aceeasi retea. Numai
Activati aceasta caracteristica pe retelele de incredere. Dezactivati verificarea parolei sau setati
mai Tntai o parola.
Setari sistem
Nume sistem AutomaticSelect a system name - presetat sau definit de utilizator

Intrare CA 1 GeneratorSelectati Nu este disponibil, Generator, Retea sau alimentare de la tarm. Note:
este necesard o configurare suplimentara pentru a seta complet aceste optiuni.

Intrare CA 2 Retea Aceleasi optiuni ca mai sus.

Monitorizarea intreruperii retelei OpritMonitorizeaza pierderea intrarii CA si declanseaza o alarmé daca este detectata.
Alarma este anulata atunci cand intrarea CA este reconectata.

Monitorizare baterie AutomaticSelect the SoC source (Selecteaza sursa SoC). Aceasta caracteristica este utild daca exista
mai mult de un BMV. Optiuni: Automat, Niciun monitor
Baterie si sursele disponibile de monitorizare a bateriei. Pentru mai multe detalii, consultati
starea de incarcare a bateriei (SoC) [51].

Dispune de un sistem de curent continuu. DezactivatActiveaza aceasta functie pentru barci, vehicule si dispozitive cu sarcini de curent continuu si
incércatoare - cu exceptia incarcatoarelor Multi si MPPT. Acest lucru nu se va aplica
majoritatii instalatiilor n afara retelei; si orice nereguld poate deveni evidenta.
intre curentul continuu masurat de Multi si BMV va fi atribuit "sistemului continuu”. De
exemplu, poate fi curentul de intrare al alternatorului sau curentul de iesire al pompei.

O valoare pozitiva indicd consum. O valoare negativa
indica incarcarea, de exemplu de cétre alternator.

Retineti ca aceasta valoare este intotdeauna aproximativa si este afectata de
de diferentele n rata de esantionare intre diferitele elemente ale sistemului.

Masurétori baterieNu Setin acest meniu puteti defini ce masuratori ale bateriei s afisati pe afisaj
portalul VRM si aplicatia MFD HTML5.

Stare sistem On/Off Urmatorii parametri sunt doar indicatori de diagnosticare. Consultati
Capitolul Meniul Stare sistem [53pentru detalii ] Sincronizarea SoC
VE.Bus cu bateria
Utilizarea curentului Tncarcatorului solar pentru imbunatétirea
SoC VE.Bus Controlul tensiunii fncércétorului solar Controlul
curentului incércétorului solar
Controlul BMS

DVCC - Cititi descrierea completa a functiei [65]

DvVCC DezactivatAbilitarea functiei DVCC va schimba dispozitivul GX de la un monitor pasiv la un
controler activ. Setarea implicita este Nu, cu exceptia cazului in care este conectata o baterie
Can compatibild controlatd de BMS, atunci setarea este setata si blocata la specificatiile
producatorului.

Limitarea curentului de incércare DezactivatSetarea configurabila de utilizator a curentului maxim de incércare pentru intregul sistem

n amperi.

Limitarea tensiunii de
incércare a bateriei SVS - Sens de tensiune partajat
controlate
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DezactivatUtilizati aceasta optiune numai pentru bateriile Pylontech de 15s la prima echilibrare. Utilizarea pentru alte scopuri poate avea efecte nedorite
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Element

STS - Temperatura partajata
sense

Senzor de temperaturd

SCS - Curent partajat
sens

Control BMS
Stare SCS
Afisaj si limba

Luminozitate adaptiva

Luminozitate

Afisaj timp oprit

Barcd si rulotd de demonstratie

Prezentare generald

Limba

Unitati

Implicit

Oprit

Automat

Automat

Da

Accesibil

Engleza

Portal online VRM - Cititi descrierea completa a functiei [73]

Tnregistrare activati

ID portal VRM

minute

Utilizarea unei conexiuni securizate
(HTTPS)

Ultimul contact

Error (Eroare)

VRM bidirectional
Comunicatii

Activat (Enabled)

Interval de logarel5

Da

Eroare ConexiuneNu

Dezactivat

Repornirea dispozitivului atunci cand acesta nu este Dezactivat

Contact

Niciun contact Resetare intarziere 01:00

(hh:mm)

dispozitiv de stocare

Spatiu liber pe disc
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Locatie de stocarelnterna

Descrier

Dispozitivul GX trimite temperatura mésurata a bateriei catre dispozitivul
invertor/incarcator si tuturor incarcétoarelor solare conectate.

Selectarea senzorului de temperaturad care urmeaza sa fie utilizat pentru temperatura comuna
Mésurare senzoriala.

Transmiterea curentului bateriei masurat de monitorul bateriei.
Conectat la dispozitivul GX, la toate incarcétoarele solare conectate.

Selectati sistemul BMS care controleaza bateria.

Descrie dacé SCS este activat sau de ce este dezactivat.

Utilizati senzorul de lumind ambientald pentru a regla luminozitatea ecranului (numai

Pentru dispozitivele
disponibile atunci cand GX Touch este conectat)

Reglarea luminozitatii de la 0 la 100%

Setarea timpului de oprire in intervalul de 10s / 30s - 1m / 10m / 30m -

sau niciodata

Activarea acestei optiuni va afisa pagina de prezentare generald mobild

facilitdtile care sunt concepute pentru.

pentru aplicatii marine si pentru vehicule operate de la distanta.

Aceasta prezentare generala ofera

acces direct la limitatorul de curent alternativ si la butonul

on/off/

Doar setarile incarcatorului si ale controlului pompei. De asemenea, aceasta afiseaza pana la

patru
niveluri ale rezervorului.

Puteti alege ntre engleza, olandeza, chineza,
germana si spaniola,

franceza, italiand, suedezé, turcd, ceha, daneza,
poloneza, rusa

si araba.

Sunt disponibile optiunile Celsius si Fahrenheit. V& rugam sa retineti
retineti

cd aceasta setare nu afecteaza unitatea de temperatura din VRM.
Portal.

Activarea sau dezactivarea inregistrarii

Utilizati aceastd valoare atunci cand Tnregistrati dispozitivul GX la VRM.
Portal

Setati o valoare intre 1 minut si 1 zi. Selectati perioade mai lungi

n sistemele cu conexiuni nesigure. Retineti ca aceasta

setare

nu afecteaza raportarea problemelor si a modificarilor de stare (bulk —
absorption) catre portalul VRM. Aceste evenimente initiaza transferul imediat
transferul imediat al tuturor parametrilor.

Aceasta cripteaza comunicarea dintre dispozitivul GX si server.
Server VRM

Timpul scurs de la ultimul contact cu serverul VRM

Afisat daca existéd o eroare in comunicarea VRM. Consultati aici
pentru mai multe detalii privind gestionarea erorilor VRM [75].

Activat pentru VRM: Remote VEConfigure si VRM: Remote
Actualizarea firmware-ului

Dispozitivul GX este resetat pentru a incerca sa corecteze o eroare potentiala.
Problema de retea daca conexiunea la internet este pierduta pentru o perioada de timp

setati intarzierea.
perioada

Cat timp trebuie sa fie deconectata unitatea inainte de a se reporni singura.

Afiseaza daca dispozitivul de stocare extern (de ex. unitate USB

sau microSD).
card este conectat) sau de stocare interna este utilizat.

Numarul de octeti disponibili pe dispozitivul de stocare.



microSD/USB

Tnregistréri salvate
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Selectati daca sa ejectati in siguranta stocarea externa microSD sau USB (dacé este disponibild).
este atasat) Tnainte de a-| scoate fizic. Daca nu faceti acest lucru,

puteti

provocati pierderi de date.

Cate Tnregistrari sunt stocate local atunci cand nu exista o conexiune la internet. este

disponibila. GX va stoca cat de multe inregistréri poate. local si apoi le va incérca atunci cand
internetul este din nou disponibil.



Element

Cea mai veche varsta a inregistrérii

Des!

Daca Internetul/VRM nu este disponibil, va fi afisatd cea mai veche inregistrare stocata pe GX.

ESS - Un sistem de stocare a energiei (ESS) este un tip specific de sistem energetic care integreaza o conexiune la reteaua electricd cu un invertor/incarcator Victron, un
dispozitiv GX si un sistem de baterii. Cititi completa descrierea a functiei.

Mod

Masurarea retelei -

lesire CA utilizata
iesire CA Tn panoul

setarea compensarii de faza

SOC minim (daca nu
alimenteaza sarcina din defect)

SOC activ

Limitarea puterii de incarcare

curent continuu cétre baterie.

Limitarea puterii invertorului

Punct de setare retea
atunci cand

Niveluri de Tncarcare planificate

Optimizat (cu BatteryLife),
BatteryLife)

limit10%Available

BatteryLifeSelf-ConsumptionSelf-Consumption

Putere retea - setare

Optimizat (cu BatteryLife) si Optimizat (fard a mentine bateria incarcat, control extern

Lasati setarea implicitd, cu exceptia cazului in care este instalat un contor de retea

Victron extern.
invertersAbledSetand aceasta valoare la "Nu" se ascunde graficul de

panoul de prezentare generald. Multiphase control - Utilizati

n sistemele cu control trifazat.
Conexiunea fazelor la retea.

Grid10%Limita minima configurabild a SoC. ESS va fi
retea de indata ce SoC scade la valoarea configurata - cu exceptia

atunci cand are loc o defectiune a retelei si sistemul este In modul invertor.
Aceasta setare va permite sa afisati nivelul curent al SoC BatteryLife. Stare

, descarcare opritd, incarcare lenta, mentinere,
Reincarcare

DezactivatAceasta setare limiteaza fluxul de energie de la curentul alternativ la curentul
incércare de la intrarea AC-in.

OffLimitati puterea absorbita de Multi: adica limitati puterea absorbita de Multi
inversat de la CC la CA.

50WAceasta stabileste punctul la care este extrasa energia de la retea,
instalatia este Tn modul de autoconsum.

si limitarea alimentarii de la retea: Limitati alimentarea la
Alimentarea la retea: Exces de alimentare fotovoltaica cu tensiune AC, Exces
de alimentare fotovoltaica cu tensiune DC, Limitati alimentarea la retea.

InactivPermite sa setati pana la cinci perioade programate in timpul cdrora

Contoare de energie - Citeste descrierea completa a functiei

Rol

Tip faza

Invertoare fotovoltaice - Cititi
descrierea completa a invertorului:
Inv: Pozitie

Inv: Faza

Inv: Afisare

Gasirea invertoarelor PV

Adrese IP detectate

Ad&ugarea manuala a unei adrese IP

Scanare automata
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Contor de retea

Monofazat

re descriere

Intrare CA 1
L1

Da

Activata

sistemul preia energie de la retea si incarca bateria.

Contor de retea, invertor fotovoltaic, generator, contor de curent alternativ

Multifazat sau monofazat

Afiseaza invertoarele fotovoltaice de curent alternativ conectate
Intrare CA 1, intrare CA 2, iesire CA

Cautati invertoare fotovoltaice disponibile
Afiseaza adresa IP a invertoarelor fotovoltaice gasite.
Daca invertorul are o adresa IP atribuitd manual, o puteti adauga direct
aici.
Aceastd setare va continua sa scaneze pentru invertoare PV,

ceea ce poate fi util daca utilizati o adresa IP atribuita
utilizand DHCP, care se poate schimba.


https://www.victronenergy.com/media/pg/Energy_Storage_System/en/index-en.html
https://www.victronenergy.com/accessories/energy-meter

Senzori CA fara fir

Selectati o locatie pentru fiecare senzor CA (invertor PV pe intrarea CA 1, 2 sau iesirea CA). Pentru mai multe informatii despre

senzori CAwireless.

Dispozitive Modbus TCP

Scanare automata Activat
Caéutare dispozitiv -

Dispozitive -

Ethernet - Cititi descrierea completa a functiei [34]
Stare Deconectat

Adresa MAC -
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Céutarea automata a dispozitivelor Modbus TCP

Pornirea manuald a scanarii dispozitivelor Modbus TCP

Afiseaza o lista a dispozitivelor Modbus TCP gasite si adresele lor IP.

Starea este fie deconectat, conectat sau conectat.



Element Implicit
onfigurare [P Optiuni automate

Adresa IP R

Masca de retea -
Gateway -

Server DNS -

Adresa IP locala de legaturd -
WiFi - Cititi descrierea completd a functiei [35]
Crearea unui punct de acces

Retele Wi-Fi

Nume
Stare Conectata

Uitati reteaua

Puterea semnalului %
Adresa MAC -
Configuratie IP Optiuni automate
Masca de retea -

Gateway -

Server DNS -

Modem GSM - Cititi descrierea completa a functiei

Bluetooth
Activat Da
Cod pin 000000

GPS - Cititi descrierea completa a functiei [15]

Informatii GPS -Stare
altitudine, numér de puncte.

Echipament

Format DDD.

Unitatea de viteza

Pornirea/oprirea generatorului - Cititi descrierea completa a functiei [109]

Stare

ErrorNo
Timp total de functionare hh:
Timpul pana la urmatorul test hh:

contorul in zile,

Functia de pornire automata

Pornire manuala

Timp de functionare zilnic

Pornirea/oprirea generatorului » Setari
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Descriere

: Alocare automata (DHCP) si manuala a adresei IP

ActivatDezactiveaza punctul de acces WiFiintern

-Afiseaza o lista de retele Wi-Fi disponibile si/sau reteaua pe care doriti s o vizualizati.
la care este conectat GX

-SSID al retelei Wi-Fi

-Apdsati pentru a "uita” reteaua daca doriti sa va conectati la o alta retea.
retea sau depanare

: Atribuirea automata (DHCP) si manuald a adresei IP Adresa IP -

, latitudinea, longitudinea, viteza, directia, altitudinea

Sateliti
-Afiseaza informatii legate de echipamentul de diagnosticare

DDDDD*°CSelect between decimal degrees, degrees and decimal minutes
sau afisati grade, minute si secunde

km/hSelectati intre km/h, metri pe secunda, mile pe or& sau noduri.

StoppedAfiseaza daca generatorul este in functiune sau nu.

Error Afiseaza daca a aparut o eroare (de exemplu, generatorul ar trebui sa fie
n functiune, dar nu este detectata nicio intrare CA)

mmTimp total de functionare a generatorului de la resetare.

mmbDaca este programata o functionare periodica, acesta este afisat

si numarul de ore de care va avea nevoie pentru a ajunge acolo.

DezactivatActiveaza sau dezactiveaza functiile de pornire automata, care pot fi in continuare
configurate n meniul Generator - Setdri — Conditii

-porniti generatorul, porniti la hh:mm

-Submeniul afiseaza istoricul timpului de functionare a generatorului.
Run (in minute) in fiecare zi pentru ultimele 30 de zile.


https://www.victronenergy.com/media/pg/GX_LTE_4G/en/index-en.html

Pornirea/oprirea generatorului— Setari— Conditii

In caz de pierdere a comunicareStop generatorStop , Pornire, Mentinerea generatorului in functiune
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Elel Implicit Descriere
Nu porniti generatorul atunci cand NuAceasta optiune este ideala pentru sistemele de rezerva in care alimentarea de
AC1 este in functiune. la retea este conectatd la terminalul AC-in 1 si un generator este conectat la

terminalul AC-in 2. Dacé aceasta optiune este activatd, generatorul va porni numai
dupa o defectiune a retelei.

SOC batteryNoUse Valoarea bateriei SOC pentru pornire/oprire -
Nu / Da Porneste atunci cand SOC este mai mic de - %.

Idle Hour Start Value - % (pentru a anula orele de inactivitate programate daca este absolut
necesar)

Oprire atunci cand valoarea SOC a bateriei este mai mare de - %

Valoare de oprire Tn timpul orelor de inactivitate - % (permite perioade de functionare mai scurte in
timpul orelor de inactivitate, odata ce sistemul este restabilit)

Valoarea NoUse pentru pornire/oprire - Nu / Da Porniti atunci cand valoarea este

mai mare de - Amperi / Volti / Watts Valoarea de pornire in timpul orelor de

Curentul bateriei
Tensiunea  bateriei inactivitate - Amperi / Volti / Watts (pe

. anularea orelor de liniste programate daca este absolut necesar).
lesirea AC

Porniti dupa atingerea conditiei timp de - secunde (pentru a permite
pot aparea varfuri momentane fara declansare).

Oprire atunci cand valoarea este mai mica de - Amperi / Tensiune / Watts

Valoarea de oprire in timpul orelor de inactivitate - Amperi / Volti / Vati (permite perioade
de functionare mai scurte in timpul orelor de inactivitate, odaté ce sistemul se reia)

Oprire la atingerea conditiei timp de - secunde (pentru a permite scaderi pe termen scurt
fara oprirea generatorului in functiune).
Nuporniti la avertizarea valorii - Nu / Da

Porniti atunci cand alerta este activa timp de - secunde (pentru a permite

varfuri momentane fara pornire).
Temperatura ridicatd a invertorului
Cand alerta este anulata, opriti dup& - secunde (pentru a permite scaderi de scurta durata fara

Suprasarcina invertor . L .
oprirea generatorului in functiune).

Pornirea/oprirea generatorului - Setéri - Conditii —~ Functionare periodica
Functionare periodica Nu Activare - Nu/ Da
Interval de functionare

Sariti executia daca a fost

rulat pentru o perioada de timp

Data de incepere a intervalului de executie
Ora de incepere

Durata rul&rii (hh:mm)

Functioneaz& pana cand bateria

complet incarcata

Pornirea/oprirea generatorului— Setéari

Timp minim Timp de functionareONuma&r minim de minute in care generatorul va functiona de fiecare data cand este pornit, chiar

dupa oprire.
Detectarea generatorului la Nu / Da - alarma este declansata atunci cand intrarea invertorului nu este
intrarea CA detectatd nu este detectata nicio alimentare de la generator. Asigurati-va ca

intrarea corectd de CA la generator este setata pe pagina de configurare a sistemului.

Liniste CeasO Silentios Ceasul silentios va impiedica pornirea generatorului in conditii normale. Pentru unele
setari, este posibila specificarea unor valori de anulare a Quiet Clock (de exemplu,
declansarea unei tensiuni extrem de scézute a bateriei pentru a impiedica oprirea

sistemului).
Resetarea contoarelor zilnice de Posibilitatea de a reseta contoarele de timp de functionare a generatorului, de exemplu, daca
timp de functionare acestea sunt utilizate pentru service sau daca generatorul este fnlocuit sau revizuit.

Timpul total Tn care generatorul a fost in functiune de la resetarea

Timpul total de functionare a contoarelor.

generatorului (in ore)

Pompa rezervorului - Configurati pompa sa porneasca si sa se opreasca automat pe baza informatiilor privind nivelul rezervorului.
(transmitdtor). Pornirea/oprirea automatd a pompei cu Color Control GX
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Articolul Descri

Mod Auto Sunt disponibile optiunile Auto, On si Off. Acestea sunt
Control manual
pornirea si oprirea nivelului atunci cand senzorul rezervorului este conectat.

Senzor rezervor Auto Selectati senzorul rezervorului care este utilizat pentru pornirea pompei
Nu.
Daca nu este conectat niciun senzor de rezervor, 'Sensor
senzor rezervor",

Detectat,
Nivel initial 50% Punctul de declansare al nivelului rezervorului pentru pornirea pompei rezervorului
(Inchiderea butonului
releu).
Nivel de oprire 80% Punctul de declansare a nivelului rezervorului pentru a opri pompa n rezervor
(deschiderea butonului
releu).
Releu
Functie Releu de alarma Selectati functia releului. Functiile posibile sunt "Alarm relay"
"Pornire/oprire generator”, "Pompa rezervor", "Temperaturd” si "Manual”.
Polaritate Normal deschis Selectati polaritatea releului de pe partea din spate a Cerbo GX.
"Normal deschis" sau "Normal inchis". Retineti ca
setat la
Normal inchis creste consumul de energie al Cerbo GX. Aceasta optiune
este disponibilda numai atunci cand este configurata ca un
releu.
Servicii
ModbusTCP Dezactivat Aceastd setare activeaza serviciul ModbusTCP. Mai multe informatii
despre ModbusTCP in acest document si in comunicarea
white paper https://www.victronenergy.com/upload/
documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-
produse_RO.pdf
MQTT pe LAN (SSL) La Activeaza MQTT pe LAN - Pentru mai multe informatii despre MQTT, consultati
disponibile.
Pe site-ul web al comunitatii Victron.
MQTT pe LAN (simplu Dezactivat Aceastd setare trebuie sa fie activatd atunci cand conectati o barca Marine.
Text)
MFD
Port VE.Can VE.Can Profil CAN-bus (Dezactivat, VE.Can & Lynx lon BMS 250 kbit/s,
VE.Can & Can-bus BMS 250 kbit/s, CAN-bus BMS 500 kbit/s,
Oceanvolt 250 kbit/s, RV-C 250 kbit/s). Alte optiuni:
Dispozitiv, iesire NMEA2000, selectie numar ID unic,
Verificare
Numar unic de identificare, Stare retea
Port BMS-Can - CAN-bus BMS (500 kbit/s) sau oprit si starea retelei
CAN-bus Profil CAN-bus, Trimiterea datelor catre VE.Can, Numar unic de dispozitiv
pentru
VE.Can, Verificarea numarului unic
\%
Intréri analogice La Senzori de nivel ai rezervorului disponibili On/Off, Disponibil
Temperaturd
Senzori On/Off
Intréri digitale Oprit Intré&ri digitale disponibile Oprit, alarma us&, pompé de santing,
alarma de santina,
alarma antifurt, alarma de fum, alarma de incendiu, alarma CO2,
Generator
Senzori Bluetooth Accesibil Activati scanarea senzorilor Bluetooth acceptati (Ruuvi si

Mopeka Pro). Alte optiuni.
Bluetooth

si vedeti ce adaptoare Bluetooth sunt disponibile in prezent.
Conectat
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8.2. sStarea de incircare a bateriei (SoC)

8.2.1. ce dispozitiv ar trebui sa folosesc pentru a calcula SoC?

Exista trei tipuri de produse care calculeaza starea de Tncarcare (SoC). Cerbo GX nu calculeaza singur SoC, ci doar il obtine de la dispozitivele conectate. Cele trei produse care
calculeaza SoC sunt:

1. Monitoare de baterii precum BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS sau Lynx lon BMS.
2. Invertoare/incarcatoare Multi si Quattro

3. Baterii cu monitor de baterie incorporat si conexiune (de obicei BMS-Can) la Cerbo GX.

Cand sa utilizati ce?
Daca aveti o baterie cu un monitor de baterie incorporat, cum ar fi o baterie BYD sau Freedomwon, este usor, folositi-o. Daca nu, atunci optiunile depind de tipul de sistem:

1. Daci invertorul/incarcatorul MultiPlus sau Quiattro este singura sursa de incércare a bateriei si singurul consumator, atunci acesta poate actiona ca monitor principal al bateriei,
deoarece numara ce a intrat si numara ce iese. Nu este nevoie de un monitor de baterie dedicat, cum ar fi BMV.

2. Daci sistemele constau dintr-un invertor/incircator, MPPT si dispozitiv GX, nu este necesar sa adaugati un monitor dedicat al bateriei.

3. Pentrualte tipuri de sisteme, cum ar fi barci sau rulote cu lumini de curent continuu si alte sarcini de curent continuu, va fi necesar un monitor de baterie dedicat.

8.2.2. Explicatie detaliata a diferitelor solutii

1. Baterie si Multi sau Quattro (sistem de rezerva tipic)

Nu este necesar niciun monitor de baterie: Multi sau Quattro este singurul produs conectat la baterie si are control deplin asupra tuturor curentilor de incarcare si descarcare.
Prin urmare, acesta poate calcula singur valoarea SoC corecta.

Configurare:

1. Activati si configurati monitorul bateriei in VEConfigure.
2.  PeCerbo GX, la Settings -~ System Settings, verificati monitorul bateriei selectat. Acesta trebuie sa fie setat pe Multi sau Quattro.

2. Baterii cu incércitoare solare Multi sau Quattro si MPPT sau EasySolar cu dispozitiv GX incorporat.

Daca toate incarcatoarele solare MPPT sunt produse Victron si sunt conectate la Cerbo GX, nu este necesar niciun monitor de baterie. Cerbo GX va detecta continuu curentul
de incarcare curent de la toate incarcatoarele solare si va trimite totalul catre dispozitivul Multi (sau Quattro), care va utiliza apoi aceste informatii in calculele SoC.

Configurare:

1. Activati si configurati monitorul bateriei in VEConfigure.
2. Pe Cerbo GX, la Settings -~ System Settings, verificati monitorul de baterie selectat. Acesta ar trebui s& fie Multi sau Quattro.

3. Inmeniul System status (Stare sistem), asigurati-va ca optiunea Use solar charger current to improve VE.Bus SOC (Utilizati curentul incarcatorului solar pentru a
imbunatéti SOC VE.Bus) este setata la On (Activat). Retineti cd aceasta nu este o setare - este doar un indicator al unui proces automat.

Retineti ca aceasta caracteristica necesita cea mai recenta versiune de firmware atat in dispozitivele Multis sau Quattro (minim 402), cat si
Cerbo GX (minim v2.06).
3. Baterie cu monitor de baterie incorporat

n cazurile in care sistemul include o baterie care are un monitor de baterie incorporat si un calcul SoC - asa cum este cazul cu multe dintre bateriile enumerate aici - nu este necesar
un monitor de baterie dedicat.

Configurare:

1. Conectati cablul de comunicare al bateriei la dispozitivul Cerbo GX conform instructiunilor.

2. Pe dispozitivul Cerbo GX, la Settings — System Settings, verificati daca este selectat monitorul bateriei.

Retineti ca setarea monitorului bateriei din VEConfigure este irelevantd. Pentru astfel de sisteme, modificarea acestei setari nu va avea niciun efect asupra
Incarcarii sau asupra oricaror alti parametri ai acestui tip de sistem.

4.  Alte tipuri de sisteme

Daca exista mai multe incarcétoare sau sarcini conectate la baterie decat doar incarcatoare solare Multi sau MPPT, este necesar un monitor de baterie dedicat. Exemplele sunt:
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® Sarcina casnica intr-un sistem marin sau de vehicule.

* Incarcitoare solare PWM

* incarcitoare AC, cum ar fi Skylla-is, incarcatoare Phoenix Smart IP43, inc&rcitoare non-Victron etc.

* Alternatoare

* Incarctoare DC-DC

® Turbine eoliene

* Turbine hidraulice

Dac se utilizeaz& o baterie cu monitor incorporat, asa cum se explica la punctul (3), aceasta este un monitor de baterie dedicat. Consultati sectiunea (3). In caz contrar, instalati

BMV, SmartShunt sau Lynx Shunt VE.Can.

Configurare:

1. Configurati monitorul de baterie n conformitate cu documentatia acestuia.
2. PeCerboGX, la Settings —» System Settings, verificati monitorul de baterie selectat.
3. Acesta ar trebui s fie un monitor de baterii BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS sau Lynx Shunt.

4. Completat.

Retineti ca setarea monitorului bateriei din VEConfigure este irelevanta. Pentru astfel de sisteme, modificarea acestei setari nu va avea niciun efect asupra
ncarcérii sau asupra oricaror alti parametri ai acestui tip de sistem.

8.2.3. Note privind SoC

® Retineti ca este vorba mai mult despre afisarea starii exacte de incércare pentru utilizator decat despre o cerinta pentru un sistem eficient. Procentul SoC nu este utilizat pentru
incarcarea bateriei. Cu toate acestea, este necesar atunci cand generatorul trebuie s& porneasca si sa se opreasca automat pe baza SoC al bateriei.

Informatii suplimentare:
VRM Portal FAQ - diferenta dintre BMV SOC si VE.Bus SOC

Consultati sectiunea Parametri configurabili [44] privind selectarea monitorului bateriei si a sistemului Has DC.

8.2.4. selectarea sursei SoC

< 09:26

Automatic ®

BMV-702 on USB

MultiPlus 48/5000/70-50 on VE.Bus
MNo battery monitor

BMV-702 on VE.Direct

(Setdri— Setari sistem — Monitor baterie)

O OOk

in figura de mai sus, puteti vedea o serie de optiuni pentru valorile SoC care sunt afisate pe ecranul principal Prezentare generala. Selectati sursa pe care doriti s& o afisati pe ecranul
principal de Prezentare generala al Cerbo GX.

n aceeasi imagine, am selectat setarea Automatic (Automat). Dupa selectarea Automatic (Automat), va apérea ecranul System Settings (Setdri sistem), asa cum se arata in figura de
mai jos.

14 System setup 09:22

ACinput 1 Grid .
AC input 2 Generator .,
Battery monitor Automatic .,
Has DC system OFF
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Optiunea "Automatic” utilizeaz& urmatoarea logica:

1. Dacaeste disponibil, utilizati un monitor de baterie dedicat, cum ar fi BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS sau Lynx Shunt VE.Can, sau o baterie cu un monitor de baterie
Tncorporat.

2. Dac sunt conectate mai multe, se utilizeaza unul selectat aleatoriu - dar il puteti selecta manual.

3. Dacinueste disponibil niciun monitor de baterie dedicat, este utilizat VE.Bus SoC.

Cand ar trebui sa folosesc optiunea "Fara monitor de baterie":

Utilizati-o n sistemele in care:
1. esteinstalat un sistem Multi sau Quattro.
2. Nueste instalat niciun BMV sau alt monitor de baterie

3. sistemul are alte sarcini de curent continuu sau alte incércatoare conectate la aceeasi baterie care nu sunt conectate la Cerbo GX. Explicatie pe scurt.
nu tine cont de curentii de descarcare si incarcare ai acestor alte sarcini de curent continuu, precum si de incércatoarele nemonitorizate.

8.2.5. Detalii privind VE.Bus SOC

® Atunci cand invertorul/incarcatorul este in modul de incarcare masiva, SoC nu va creste peste valoarea setata in VEConfigure pentru "Starea de incarcare".
la finalizarea unei operatiuni in bloc" din fila General; valoarea implicita este 85%. intr-un sistem cu incarcétoare solare, asigurati-va c tensiunea de absorbtie configurata in MPPT este
usor mai mare decat aceeasi setare din invertor/incarcator. Acesta din urma trebuie sa recunoasca faptul ca tensiunea bateriei a atins nivelul de absorbtie. Daca acest lucru nu se
ntampla, SoC se va bloca la procentul End-of-bulk mentionat anterior, implicit 85%.

8.2.6. Meniul System Status (Stare sistem)

<

Synchronize VE.Bus SOC with battery

Use solar charger current to improve VE.Bus SOC On
Solar charger voltage control On
Solar charger current control On
BMS control On

Meniul System Status (Setari - Setdri sistem - System Status) contine indicatoare de diagnosticare care pot fi utile in diagnosticarea problemelor sistemului. Retineti ca nimic nu poate fi
configurat aici. Indicatorul pornit/oprit depinde de modul in care este configurat sistemul si de dispozitivele pe care le contine.

Semnificatia lor detaliatd este dupa cum urmeaza:

1. VE.Bus Sincronizarea SoC cu bateria:

® Daci este activat, inseamna ca monitorul de baterie activat in dispozitivul Multi/Quattro si sincronizeaza SoC-ul cu surse mai bune (BMV sau BMS fn sistem). Sistemul face
acest lucru automat.

2. Utilizarea curentului incarcatorului solar pentru imbunétatirea SoC VE.Bus:

® Intr-un sistem VE.Bus far& un monitor de baterie suplimentar (fira BMS, fard SmartShunt, fira baterie controlatd), dar cu incarcatoare solare, curentul de incarcare solar este
luat in considerare si ajuta la imbunétatirea calculului SoC al monitorului de baterie Multi/Quattro intern. Sistemul face acest lucru automat si indica faptul c& este activ prin
afisarea pe.

3. Controlul tensiunii incarcatorului solar:

® Atunci cand este activat, acest lucru inseamna ca incarcatoarele solare nu isi urmeaza propriul algoritm intern de Tncércare. Acestea primesc valoarea tensiunii
setate din alta parte. Fie

® bateria gestionata sau
® TnESS, o primesc de la Multi/Quattro.

4.  cControlul curentului incarcatorului solar:

® Aceasta inseamna ca incarcétoarele solare sunt limitate la curent de catre sistem. In majoritatea cazurilor, dispozitivul de limitare
este bateria gestionatd sau curentul maxim de incércare definit de utilizator in meniul DVCC.
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5. cControl BMS:

® Aceasta inseamna ca BMS controleaza punctul de referinta al tensiunii de incarcare (si nu utilizeaza punctul de referinta pentru absorbtie si tensiune flotanta in
sistemul Multi/Quattro sau incarcatorul solar).

8.3. Personalizarea logo-ului de pe pagina Boats and RVs

Puteti utiliza o sigla personalizata pe pagina Boats and RVs.

Introduceti urmétoarea adresa in browserul web al unui dispozitiv conectat la aceeasi retea si utilizati aceasta adresa ca implicitd. Sablon: http://venus.local/logo.php sau http:/[ip-
here]/logo.php (puneti adresa IP a dispozitivului dvs. intre paranteze drepte).

Pentru a afla adresa IP, accesati Setari — Ethernet sau WiFi. Dupa incarcarea paginii, selectati fisierul imagine de pe dispozitivul dvs.
Reporniti dispozitivul GX.

8.4. LED-uri si buton

8.4.1. LED-uri

Exist& doud LED-uri pe partea laterald a Cerbo GX. In timpul pornirii, acestea trec prin urméatoarele stari:
Pormnirea sistemului

Comportamentul LED-urilor Tn timpul pornirii depinde de faptul daca punctul de acces Wifi si Bluetooth au fost activate Thainte de pornire.
sistemul a fost activat sau nu.

® Faza 1: Ambele LED-uri sunt stinse timp de aproximativ 4 secunde.
® Faza 2: LED-ul punctului de acces Wifi clipeste Tn rosu timp de aproximativ 40 de secunde.

® Etapa 3: LED-ul punctului de acces Wifi va clipi in verde timp de aproximativ 10 secunde (sau va ramane stins daca
punctul de acces a fost oprit inainte de pornire).

® Etapa 4: LED-ul Bluetooth va incepe sa clipeasca n albastru (sau va ramane stins daca Bluetooth a fost oprit inainte de lansare).
n timpul functionrii

® LED-ul punctului de acces WiFi clipeste rosu: punctul de acces WiFi incorporat este oprit.

® LED-ul punctului de acces WiFi clipeste in verde: punctul de acces WiFi incorporat este activat (setarea implicita)

® LED-ul Bluetooth este stins: Bluetooth dezactivat

® Lumina Bluetooth clipeste albastru: Bluetooth este activat

® LED-ul Bluetooth este albastru: Conexiunea Bluetooth la aplicatia VictronConnect este stabilita

8.4.2. Buton mic incastrat deasupra blocului terminal Power in

Apaésare scurta: Activarea/dezactivarea punctului de acces WiFi si Bluetooth

O apasare scurta pentru a activa sau dezactiva punctul de acces WiFi si Bluetooth intern. Un LED indica starea acestora: daca LED-ul punctului de acces Wifi este rosu intermitent si LED-ul
Bluetooth nu este aprins, atunci punctul de acces intern si Bluetooth este oprit. Atunci cand LED-ul punctului de acces Wifi clipeste in verde si LED-ul Bluetooth clipeste Tn albastru, atunci
punctul de acces Wifi intern si Bluetooth sunt activate.

Apasare lunga: Resetati toate setarile de retea la setarile implicite din fabrica

Apaésati si mentineti apdsat butonul mic timp de cel putin patru secunde. LED-urile vor ramane aprinse timp de 2 secunde pentru a detecta o ap&sare lungd; apoi eliberati butonul odata ce
LED-ul punctului de acces Wifi clipeste rapid in verde.

Toate setdrile de retea vor fi readuse la valorile implicite:

® Ethernet este setat din nou la DHCP
® Punctul de acces WiFi este activat
® Parola consolei la distanta este dezactivata

® Consola la distanta de pe LAN si VRM este activata.

Retineti ca, dupa restaurarea valorilor implicite din fabrica, este necesar sa porniti dispozitivul Cerbo (adic& sa scoateti conectorul de alimentare timp de
cateva secunde) pentru a reactiva functia Bluetooth si punctul de acces Wifi pentru a putea accesa dispozitivul GX, asa cum este descris in sectiunea Acces
la dispozitivul GX [38].
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8.5. configurarea releului de temperaturs

Releul incorporat 1 si, optional, releul 2 pot fi configurate pentru a se activa si dezactiva in functie de temperatura.

Consultati Conectarea senzorilor de temperaturéd pentru instructiuni de compatibilitate si conectare. Verificati daca senzorii de temperatura sunt conectati corect si daca acestia
raporteaza temperatura in lista de dispozitive.

Device List 1 7

XAC load 55W >
xFreezer -21°C 61% >
xFridge 2°C 70% >

Notifications

Settings

Releul de temperatura este controlat din meniul Setéri— Releu— Functie (releu 1/2) » Temperaturd. Atunci cand este activat, meniul Releu va afisa meniul Reguli de control al
temperaturii i senzorii de temperatura detectati in acesta.

Function (Relay 1) Generator stal’l:fstop

Function (Relay 2)

Temperature control rules

M Pages = Menu

Fiecare senzor de temperatura poate fi utilizat pentru a controla un releu. Selectati senzorul de temperatura pe care doriti s& il utilizati pentru a controla releul. "Nici o actiune” va fi afisata
pentru senzorii de temperaturd neutilizati. Acest meniu va permite sa activati sau s& dezactivati controlul releului de temperatura pentru fiecare senzor de temperatura.

L4 Temperature control rules 9 =1 ]

xFridge No actions >
xLiving C1:19°C, 18°C p
xFreezer No actions >

Pentru produsele GX pentru care sunt disponibile doua relee (Cerbo GX & Cerbo-S GX, Ekrano GX), este posibil ca un senzor de temperatura sa controleze ambele relee. De asemenea,
este posibil ca un releu sa controleze mai multi senzori de temperatura diferiti. De exemplu, Cerbo GX cu doi senzori termici alimentati cu baterii cu litiu, ambii fiind utilizati simultan doar
atunci cand este necesar.

1. n meniul releului - Reguli de control al temperaturii - Senzor de temperatura

2. Activarea releului la temperatura

3. Atribuiti controlul releului la releul 1
4. Setati valoarea de activare la 5 grade
5. Setati valoarea de dezactivare la 10 grade
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Condition 1 Inactive
Relay Relay 1 )
Activation value 5°C |
Condition 2 Inactive
Relay None (Disable) y

Dacé acest lucru nu este suficient pentru a mentine temperatura bateriei peste 5 grade, puteti conecta si un al doilea contactor cu tampon termic la releul 2.
1. Deplasati meniul in jos la conditia 2

2. Atribuiti controlul releului la releul 2

3. Setati valoarea de activare la 4 grade

4. Setati valoarea de dezactivare la 6 grade

Activation value i 2 y
Deactivation value 108G .,
Condition 2 Inactive
Relay Relay 2 y
Activation value 4°C

Aceasta Inseamna ca releul 1 va fi activ daca temperatura bateriei scade la 5 grade. Daca temperatura continué sa scada sub 5 grade pana la 4 grade, atunci se va activa un al doilea
tampon termic prin intermediul releului 2. Dac& acest lucru este suficient pentru a ridica temperatura inapoi la 6 grade, releul 2 se va dezactiva, iar releul 1 va rdmane activ pana cand
temperatura bateriei revine la 10 grade.

Retineti ca sunt disponibile contacte fizice de cablare atat pentru releul 1, cat si pentru releul 2 in configuratii normal deschise si normal inchise.

Retineti datele privind limitele de putere ale releului. Daca cerintele de putere depasesc
specificatia limitei de putere a releului, poate fi necesar sa conectati aparatele prin intermediul unui contactor suplimentar.
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9. Actualizari ale firmware-ului

9.1. Lista modificarilor

O lista a modificrilor este disponibild pe site-ul Victron Professional in directorul Firmware - Venus OS. Trebuie s& va Tnregistrati (gratuit) pentru a accesa Victron Professional.

9.2. Prin intermediul internetului sau al unitatii flash microSD/USB

Firmware-ul poate fi actualizat in doua moduri:

1. Actualizati-l prin internet, fie manual, fie prin verificarea zilnicd a noilor actualiz&ri.

2. Actualizati-l de pe un card microSD sau un stick USB.

9.2.1. Descircare directi de pe internet

Pentru dispozitivele GX fara afisaj (de exemplu, Venus GX sau Cerbo GX fara GX Touch), puteti accesa meniurile de mai jos utilizand Consola la distanta.

1.  Pentru a actualiza de pe internet, accesati: Setari » Firmware - Actualizari online.

2. Apaésati butonul "Check for Updates".

3. Dacaeste disponibil& o versiune mai noud a firmware-ului, aceasta va fi afisata sub "Actualizare disponibil&". Apasati butonul pentru a actualiza la noua versiune de firmware.

4. Dupa actualizarea GX la noua versiune de firmware, verificati setarile de instalare.

Retineti cd, pentru majoritatea aplicatiilor sistemului, va recomandam sa lasati actualizarile automate dezactivate, care este si setarea implicita din fabrica. n
schimb, actualizati sistemul la momentul potrivit; atunci cand oamenii sunt la locul lor si pregatiti sa revina la sistemul anterior si/sau sa depaneze in caz de

probleme.
< Firmware 15:41 < 15:42
Firmware version v2.53 Auto update Check only y
Build date/time 20200405130525 Update to Latest release y
Install firmware from SD/USB > Update available Press to update to v2.87 ’
Stored backup firmware > Update build date/time 20220531124511
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9.2.2. card microSD sau unitate flash USB

Actualizarea utilizand un card microSD sau o unitate flash USB se numeste "actualizare offline”. Utilizati-o atunci cand actualizati un dispozitiv care nu este
conectat la internet.

1. Descarcati cel mai recent fisier swu:

® Cerbo GX - venus-swu-einstein.swu

Retineti ca aceleasi fisiere si registrul de modificari sunt disponibile in Victron Professional. Existd, de asemenea, o conexiune Dropbox care va permite s& va legati Dropbox-ul la
folderul nostru partajat, astfel incat sa aveti intotdeauna cele mai recente fisiere firmware pe laptop.

2. Instalarea pe un card microSD sau o unitate flash USB

® Salvati fisierul in folderul radacina al unitatii flash USB sau al cardului microSD.

3. Introduceti dispozitivul

L4 Settings

General

Firmware
Date & Time

Ry
fi\ Attached storage contains a firmware image,

t\_) not using for data logging

Display & language

| Pages v = Menu
Retineti ca va aparea avertismentul "Stocarea atasata contine o imagine de firmware, nu o utilizati pentru inregistrarea datelor.”. Puteti ignora in siguranta acest avertisment.

4.  Pornirea actualizarii

£ Install firmware from SD/USB > 11:31
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.85 )
Firmware build date/time 20220418130036
microSD / USB Press to eject

® Accesati Setari - Firmware - Instalati firmware de pe SD/USB.
® Apasati butonul "Verificare firmware pe SD/USB".
® Dacd firmware-ul de pe cardul microSD sau unitatea flash USB este mai nou decat cel utilizat, se va afisa "Firmware found" (Firmware gasit) si 1l puteti apasa pentru

a incepe procesul de actualizare.

9.3. Revenirea la versiunea anterioara de firmware

Existd doud modalitati de revenire la o versiune anterioara de firmware:
1. Utilizati functia de backup a firmware-ului salvat sau

2.  Prin descarcarea unui fisier firmware specific, salvarea acestuia pe un card microSD sau USB si instalarea acestuia din SD/USB.
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9.3.1. Functia de backup pentru firmware-ul salvat

< Install firmware from SD/USB = 15:00
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.53 ’
Firmware build date/time 20200405130525
microSD / USB Press to eject

Aceasta optiune va permite sa comutati intre versiunea curenta si cea anterioara a firmware-ului. Nu este necesar internet sau card SD.
1. Accesati Setéri—~ Firmware - Backup firmware salvat.

2. Urmatorul ecran afiseaza versiunea de firmware care ruleaza in prezent si versiunea de firmware care poate fi initializata.

3. Faceti clic pe "Press to boot" pentru a porni sistemul cu versiunea de firmware salvata.

4. Versiunea firmware salvaté este acum repornitd, iar versiunea firmware anterioara este salvata n locul acesteia.
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9.3.2. Instalarea unei anumite versiuni de firmware de pe SD/USB

< Install firmware from SD/USB = 15:00

Check for firmware on SD/USB

Firmware found Press to install v2.53 y

Firmware build date/time 20200405130525

microSD / USB Press to eject
Pages = Men

Pot exista motive pentru care trebuie sa descarcati si sa instalati manual o anumita versiune de firmware (de exemplu, o versiune mai veche de firmware care nu este stocata in
rubrica "Stored Backup Firmware" de pe GX). Acest capitol explica cum sa faceti acest lucru.

1.  Versiunile mai vechi ale firmware-ului Venus OS sunt disponibile pentru descércare aici:
https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/ images/

2. Pentru Cerbo GX, utilizati folderul einstein.

3. Descarcati fisierul .swu al versiunii dorite.

4, Salvati fisierul .swu in folderul radécina al unitatii flash USB sau al cardului MicroSD.
5. Introduceti unitatea flash USB sau cardul MicroSD in GX.

6. Retineti ca este afisat avertismentul "Stocarea atasata contine o imagine firmware, nu o utilizati pentru inregistrarea datelor.”. Puteti ignora in siguranta acest
avertisment.

7. Accesati Setdri— Firmware - Instalati firmware-ul de pe SD/USB.

8. Sectiunea "Firmware found” (Firmware gasit) ar trebui sa afiseze versiunea specifica a firmware-ului. Faceti clic pe aceasta pentru a o instala.

Retineti ca, desi backporting-ul nu este in general o problema, se poate intampla ca unele
setdri vor fi restaurate la valorile implicite. Asigurati-va ca verificati acest lucru.

9.4. Imaginea Venus OS Large

Tn plus fata de firmware-ul Venus OS obisnuit, puteti instala si Venus OS Large, o versiune extinsa a Venus OS care
adauga Node-RED si Signal K Server.

Printre altele, Node-RED ofera un tablou de bord complet personalizabil care poate fi vizualizat intr-un browser web - local sau la distanta prin intermediul serverelor VRM.

Serverul Signal K este conceput pentru iahturi si multiplexeaza datele din NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K si alte intrari de senzori. Datele de la toate dispozitivele conectate la GX
sunt disponibile automat in SignalK pentru procesare ulterioara.

Va rugam sa retineti ca nu exista si nu va exista suport oficial pentru caracteristicile imbunétatite incluse in imaginea Venus OS Large.

Dupa instalarea versiunii normale de firmware, existd o optiune n meniul "Actualizari online" pentru "Tip imagine" care permite, de asemenea
selectati "Large" pentru tipul de imagine Venus OS Large si actualizati firmware-ul asa cum este descris in acest capitol.

Pentru o descriere detaliata a tuturor caracteristicilor si metodelor de instalare, consultati documentul nostru de imagine Venus OS Large: Signal K si Node- RED.
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10. VE.Bus Monitorizarea invertorului/incarcatorului

10.1. setarea limitatorului de curent de intrare

< MultiPlus 12/1600/70-16 9 = 08:33
Switch On )
State Bulk
Input current limit m
DC Voltage 13.10v
DC Current 0.0A
State of charge 69.5%

Aceastd sectiune explica consecintele activarii sau dezactivarii controlului utilizatorului asupra setérilor limitatorului de curent de intrare, asa cum se vede in meniul de mai sus (Device
List - [your inverter/charger].

Limita stabilitad de utilizator in Cerbo GX se aplica tuturor intrérilor pentru care este activata setarea "Overruled by remote" in VEConfigure:

~ Internal transfer switch
v Accept wide input frequency range (45-65 Hz) v Ground relay
AL low disconnect ]W VY AC high connect IF v
AClowconnect  [187 ¥ AC high disconnect [270
[v UPS function

[~ Dynamic current limiter

ACT input current limit [50.0 A | [ Overuled by remote
[priority)
AC2 input current limit |30.0 A | [v Overruled by remote

Folosind exemplul unei barci cu doud intréri AC si un Quattro, unde:
1. un generator de curent de 50 A este conectat la intrarea 1;

2. Alimentarea de la tarm este conectatd la intrarea 2 (puterea disponibila depinde de valoarea nominala a alimentarii de la tarm).

Configurati sistemul exact asa cum se arata in captura de ecran VEConfigure de mai sus. Intrarea 1 are prioritate fata de intrarea 2, prin urmare sistemul se va conecta automat la
sursa de alimentare ori de cate ori aceasta este in functiune. Va fi aplicata o limita fixa a curentului de intrare de 50 A. Si atunci cand centrala electrica nu este disponibila si reteaua
este disponibila la intrarea 2, Quattro va utiliza limita de curent de intrare configurata in Cerbo GX.

nca doud exemple: (In ambele cazuri, daca dezactivati functia "Overruled by remote", setarea limitei de curent in Cerbo GX nu va avea niciun efect. lar dac activati functia "Overruled by
remote” pentru ambele intrari, limita de curent setatd in Cerbo GX va fi aplicata la ambele intrari).
Limite minime ale curentului de intrare

Dacéa PowerAssist este activat in VEConfigure, este setata limita minima de curent de intrare. Actual
Limita reala variaza de la model la model. Atunci cand curentul de intrare este setat la o valoare mai mica decat limita, acesta este crescut automat din nou pana la limita.

Retineti ca este inca posibil sa setati limita curentului de intrare la 0. Atunci cand este setat la 0, sistemul va fi In modul de trecere (incarcator oprit).

Sisteme paralele si trifazate

Limita curentului de intrare CA configurata este limita totald pe faza.
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10.2. Avertizare privind rotatia fazelor

Alimentarea cu curent alternativ, fie de la generator, fie de la retea, catre un sistem trifazat invertor/incarcétor trebuie sa fie in alternanta corectd, cunoscuta si sub numele de secventiere.
Daca nu este asa, invertorul/incarcatoarele nu vor accepta curent alternativ si vor ramane fn modul invertor.

Tn acest caz, va fi afisat un avertisment de schimbare a fazei. Pentru a rezolva problema, modificati cablajul la intrarea CA: modificati una dintre faze, ceea ce schimba rotatia de la L3 -
L2 -~ LllaLl - L2 - L3. Sau reprogramati Multis si ajustati fazele atribuite pentru a se potrivi cu cablajul.

Tn dispozitivul GX n sine, alertele vor aparea ca notificari in interfata grafica a utilizatorului:

< Notifications A 11:11

MultiGrid 48/3000/35-50
A Warning 2019-05-23 11:11
Wrong phase rotation detected 4

De asemenea, este vizibild in meniuri:

< Alarm status A 11:13

Overload L1: Ok L2:0k L3:0k
DC ripple L1: Ok L2:0k L3:0k
Voltage Sensor Ok

Temperature Sensor

Phase rotation

VE.Bus Error 11 report

Pe portalul VRM, este vizibila fn widgetul VE.Bus Alarms and Warnings de pe pagina Advanced si va fi listata in jurnalul de alarme de pe VRM. In plus, va fi trimis un e-mail; utilizand
sistemul de monitorizare a alarmelor VRM.

VE.Bus Warnings and Alarms
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10.3. Monitorizarea defectiunilor retelei

£ System setup 2 1
System name Autamatic J
AC input 1 Grid )
AC input 2 Generator )

Monitor for grid failure

Battery monitor MultiPlus-11 48/3000/35-32 on VE.Bus J
Has DC system

Pages ~ = Menu

Daca este activatd, aceasta functie va declansa o alarma dacé sistemul nu a fost conectat la o intrare CA configuratd ca Grid sau Shore pentru mai mult de 5 secunde.

® Alarma este afisatd ca o notificare in GUI si ca o alarmé n portalul VRM. De asemenea, este disponibild pe ModbusTCP/MQTT.

® Serecomanda utilizarea pentru sistemele de rezerva. Dar si pentru iahturi sau vehicule pe alimentare de la mal.

Retineti ca aceasta setare monitorizeaza daca sistemul este conectat la retea/pe uscat. Monitorizarea generatorului este deja disponibild ca
face parte din functia Pornire/oprire generator si nu face parte din aceasta functie.

Nu utilizati aceasta functie la sistemele care utilizeaza setarea Ignore AC input (Ignorare intrare CA) la invertoarele/incarcétoarele noastre: atunci cand sistemul ignora
intrarea CA, adica functioneaza in modul insuld, conform destinatiei, chiar daca reteaua este disponibild, acesta va raporta o defectiune a retelei.

10.4. Meniul extins

< Advanced Q = 11:23
Equalization
Redetect VE.Bus system Press to redetect )
Restart VE.Bus system Press to restart
AC input 1 ignared No
ESS Relay test Completed

Meniul Avansat este accesat din Lista dispozitivelor » [Multi sau Quattro] - Avansat si include optiuni de nivelare, redetectare si repornire a sistemului VE.Bus si afiseaza starea testului
releului ESS.

® Egalizare. Consultati documentatia Multi sau Quattro pentru detalii.

® Redescoperd VE.Bus: Aceasta functie este utilizata pentru a sterge memoria cache Cerbo GX care stocheaza anumite date VE.Bus pentru a minimiza timpul de pornire al
sistemului. De exemplu, utilizati aceasta functie daca sistemul a inclus anterior un BMS VE.Bus care nu mai este utilizat sau este inlocuit de un BMS Lynx Smart. Atunci cand
utilizati functia Redetect VE.Bus system (Redetectare sistem VE.Bus), invertorul/incarcatorul nu se va opri pentru cateva secunde, asa cum se intampla atunci cand utilizati
functia Restart VE.Bus system (Repornire sistem VE.Bus).

® Reporniti sistemul VE.Bus. Orice erori permanente, cum ar fi erorile de suprasarcina repetate si irecuperabile, sunt sterse.

® Intrarea AC 1 este ignorata: Flag status AC Input 1

® Testreleu ESS: Afiseaza starea testului releului ESS. Relevant numai daca sistemul este un sistem ESS. Pentru detalii, consultati Q9 din manualul ESS FAQ.
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10.5. Monitorizarea starii alarmei

< Alarm status
VE Bus Error

Low battery voltage ok
Temperature Ok
Overload Ok
DC ripple Ok
Voltage Sensor ok
Temperature Sensar ok
Phase rotation Ok

WE Bus Error B / 11 report

4 Pages

Pagina de monitorizare a stérii alarmelor poate fi accesata din meniul Device List— [Multi sau Quattro] - Alarm Status. Afiseaza informatii de diagnosticare despre parametrii specifici
pentru a ajuta la depanare si ofera informatii suplimentare despre VE. bus error 8/11.

10.6. Meniul Setari alarm& VE.Bus.

4 Alarm setup Q@ = 10:50
Low battery voltage
High temperature Alarm only
Inverter Overload Alarm only )
High DC ripple Alarm only )
High DC voltage Alarm only |
High DC current Alarm only ]
Temperature sense error Alarm only |
Voltage sense error Alarm only )

VE.Bus error

& Pages

Atunci cand utilizati sistemul VE.Bus, puteti configura severitatea problemelor din sistemul VE.Bus care ar trebui s& determine afisarea unei notificari pe Cerbo GX (si emiterea unui bip).
Pentru a modifica mesajele de alerta si avertizare VE.Bus, urmati acesti pasi:

1. Peconsoladela distantd, accesati Device List— [produsul dumneavoastra VE.Bus] - Alarm Settings.

2.  Pentru fiecare alarma, puteti selecta din urmétoarele setéri de alerta:

® Deficienta: Cerbo GX nu emite niciun semnal sonor si nu afiseaza nicio notificare. Nerecomandat.

® Doar alarma (setare implicita). Alertele sunt ignorate.

® Alarme si avertismente: Cerbo GX va emite un semnal sonor si va afisa un avertisment pentru toate alarmele si avertismentele selectate.
3. Derulati pana in partea de jos a listei pentru a activa sau dezactiva alertele de eroare VE.Bus.

Cand ati terminat, asigurati-va ca modificati nivelul de acces la utilizator, daca este necesar.

10.7. Meniul Dispozitiv

Connection VEBUS
Praduct MultiPlus 12/1600/70-16
Name )
Product ID 2663
Firmware version 500
WRM instanee 276
WE.Bus version 2663500
MK2 dewce MK3
MKZ version 1170215

Multi Cantral version

WE.BuS BMS version

Meniul Dispozitive (Lista dispozitive — [Multi sau Quattro] — Dispozitive) ofera parametri legati de dispozitive, cum ar fi setérile numelui personalizat, versiunile firmware, numerele de
serie (in submeniu) si alti parametri care pot fi utilizati pentru diagnoza.
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11. DVCC - Controlul distribuit al tensiunii si curentului

11.1. introducere si functii

Activarea functiei DVCC schimba dispozitivul GX de la un monitor pasiv la un controler activ. Functiile disponibile si efectele activarii DVCC depind de tipul de baterie utilizat.
Efectul depinde, de asemenea, de componentele Victron instalate si de configuratia acestora. Doua exemple:

Baterii CAN-bus controlate: In sistemele cu o baterie CAN-bus controlaté conectatd, BMS primeste limita tensiunii de incércare (CVL), limita curentului de incércare (CCL) si limita
curentului de descércare (DCL) de la aceasta baterie si le transmite invertoarelor/incarcatoarelor si incarcatoarelor solare conectate. Acestea isi dezactiveaza apoi algoritmii interni de
incarcare si fac pur si simplu ceea ce le spune bateria s& faca.

Baterii plumb-acid: pentru sistemele cu baterii plumb-acid, DVCC ofer& functii precum o limit& configurabila a curentului de Tnc&rcare la nivelul intregului sistem, in care dispozitivul
GX limiteaza activ invertorul/incarcatorul daca incarcatoarele solare se incarca deja la capacitate maxima, precum si functii de senzor de temperaturd partajat (STS) si senzor de
curent partajat (SCS).

Acest tabel prezintd setarile recomandate pentru diferite tipuri de baterii:

Baterie VE.Bus BMS V1 VE.Bus BMS V21 Baterii acceptate gestionate de o
plumb-acid Litiu Litiu terta parte
au terta parte2)
Configurare automata Nu Nu Nu 2
Curentul de incércare a Da Da Da 2
sistemului
o "
Ar trebui sa activati SVS? Da 3.9 3.9 2

Ar trebui sa permiteti STS?

Da Nu Nu 2

Dacé permiteti SCS Pa a) ) 2

Metoda de verificare a umplerii NU SE APLICA NU SE APLICA NU SE APLICA 2
NU SE APLICA

ATC si ATD cu fir NU SE APLICA Da 5 2
NU SE APLICA

U pentru ca dispozitivul GX sa controleze incércatoarele solare, invertorul RS sau Multi RS intr-un sistem cu VE.Bus BMS V2, DVCC trebuie sa fie activat.

2 Consultati Ghidul de compatibilitate a bateriilor pentru a determina care parametri trebuie setati si care vor fi setati automat.

3 Tntr-un sistem ESS, dispozitivul VE.Bus este deja sincronizat cu incarcitoarele solare, astfel incat este recomandat s lasati SVS si SCS dezactivate.

4 Pentru toate celelalte sisteme: daca este instalat BMV sau SmartShunt, va recomandam s& activati SVS si SCS. in toate celelalte cazuri, l3sati SVS si SCS dezactivate.

5 Incarcatoarele solare, invertoarele/incarcatoarele, Multi RS si Inverter RS nu necesita cablare. Toate celelalte ncarcaturi si incarcatoare
trebuie sa fie cablate si controlate prin ATC/ATD.

Pentru a activa sau dezactiva DVCC, accesati dispozitivul GX la meniul Settings (Setari) -~ DVCC:

< Settings 2 12:01
General
Firmware
Date & Time

Remote Console

VoV VvV VYV

System setup
Dpvcc

il Pages Menu

‘!
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11.2. cerinte DvCC

1. Compatibilitatea bateriilor
® Pentru bateriile conectate la CAN-bus, verificati pagina corespunzatoare din Ghidul de compatibilitate a bateriilor pentru a vedea daca activarea DVCC a fost testaté cu
tipul dvs. de baterie si este acceptata. Daca DVCC nu este listat in notele referitoare la bateria dumneavoastra, nu activati DVCC.

® Pentru gel, AGM, OPZS si alte baterii plumb-acid, DVCC poate fi utilizat far& probleme. Acelasi lucru este valabil si pentru bateriile cu litiu Victron Energy Smart cu VE.Bus

BMS, Lynx lon+ Shunt BMS sau Lynx lon BMS. Pentru Lynx Smart BMS, DVCC este activat fortat.

2. \Versiunea firmware

Tn cazurile in care aceste cerinte nu sunt indeplinite, nu utilizati DVCC. in toate cazurile, va recomandim sa instalati cel mai recent firmware disponibil in timpul punerii in functiune. Nu
este necesara actualizarea proactiva a firmware-ului dupa punerea n functiune corespunzatoare. in caz de probleme, prima actiune este actualizarea firmware-ului.

Versiuni minime de firmware necesare:

Produs Victron Versiunea mi de firmware

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Invertor RS, MPPT RS v1.08
Dispozitive GX v2.12
VE.Direct MPPT v1.46
VE.Can MPPT cu VE.Direct v1.04
Tncarcatoare solare VE.Can MPPT mai vechi (cu ecran) Nu pot fi utilizate
Lynx lon+ Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02

Tncepand cu versiunea 2.40 a firmware-ului Venus, mesajul de avertizare "Error #48 - DVCC with incompatible firmware" este afisat la utilizarea DVCC daca unul dintre
dispozitive are un firmware incompatibil. Pentru mai multe informatii despre eroarea #48, consultati sectiunea Coduri de eroare [117].

n cazul ESS, asistentul ESS trebuie s4 fie versiunea 164 sau ulterioara (lansata in noiembrie 2017).
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11.3. impactul DVCC asupra algoritmului de incarcare

Tn modul autonom, invertoarele/incarcatoarele noastre si incércatoarele solare MPPT utilizeaza propriul algoritm intern de incarcare. Aceasta inseamna c ele insele determind cat timp
sa ramana in modul de absorbtie, cand s& treacd in modul de incarcare float si cand s& revina la modul de incarcare in masa sau de stocare. lar in aceste etape diferite, acestea
utilizeaza parametrii configurati in VictronConnect si VEConfigure.

n sistemele ESS si in sistemele gestionate de baterii (consultati Ghidul de compatibilitate a bateriilor), algoritmul intern de incércare este dezactivat si
incarcatorul functioneaza apoi cu un punct de referinta al tensiunii de inc&rcare controlat extern. Acest tabel explica diferitele optiuni:

Ghid Algoritmul de Tncarcare rezultat

Ghid de selectie

Tipul sistemului Tipul bateriei pvce Invertor/incércator ncarcator solar
La Baterii Baterii
Baterie inteligenta
Oprit Nu faceti acest lucru; activati mai degrabd DVCC
Asistent ESSY
La Interne Invertor/incarcator
Baterii normale
Oprit Intern Invertor/incarcator
La Baterii Baterii
Baterie inteligenta
Oprit Nu faceti acest lucru; activati mai degraba DVCC
Standard
La Interne Interne
Baterii normale
Oprit Intern Intern

U ESS assist este instalat numai intr-un anumit tip de sistem de alimentare care integreaza o conexiune la retea cu un invertor/incarcator Victron, un dispozitiv GX si un sistem

de baterii, a nu se confunda cu un sistem off-grid, cum ar fi cele utilizate la barci sau rulote.

Detalii despre

® Internd

® Algoritmul intern de incarcare este activ (bulk - absorbtie - float— re-bulk) si tensiunile de incarcare configurate.

® Invertorul/incarcatorul indica starea de incarcare: bulk, absorbtie, float etc.

Tncarcatorul solar MPPT indic starea de incarcare: bulk, absorbtie, float etc. (versiunea firmware v1.42 si mai recentd. Versiunile anterioare au o eroare care face ca
ncarcéatorul solar MPPT sa indice "Ext. Control" atunci cand este limitat doar la curent; algoritmul séu intern de incarcare este inca activ).

® Invertor/incarcator (se aplicd numai la MPPT)

® Algoritmul intern de incarcare al MPPT este dezactivat; in schimb, acesta este controlat de punctul de referinta al tensiunii de incércare care provine de la invertor/incarcator.
* Starea de incércare indicata de incarcatorul solar MPPT: Control ext.

* Baterie

® Algoritmul intern de incarcare este dezactivat si, in schimb, dispozitivul este controlat de baterie.
® Starea de incércare indicata de invertor/incércator: Control ext.

® Starea de incarcare indicata de incarcétorul solar MPPT: (LED-urile continua sé indice volumul si absorbtia, nu plutesc niciodat).

11.3.1. Efectele DVCC la conectarea mai multor dispozitive Multi/Quattro.

Numai dispozitivul Multi/Quattro (poate fi un singur dispozitiv sau mai multe dispozitive configurate impreuna atat pentru conexiuni trifazate/dividuale, cat si paralele) conectat la portul
VE.Bus va fi controlat prin DVCC. Alte sisteme conectate la dispozitivul GX prin MK3-USB nu sunt controlate de DVCC si se vor incérca si descarca in conformitate cu configuratia
efectuatd pe aceste unitati.

Acest lucru este valabil pentru toate tipurile de sisteme activate de DVCC. De exemplu, un sistem care nu contine o baterie controlatd (CAN-Bus) si care utilizeaza doar limitarea curentului
de incarcare DVCC: aceasta limitare a curentului de incércare se aplicd numai la Multi sau Quattro conectate la portul VE.Bus.
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11.4. Functia DVCC pentru toate sistemele

Aceste functii se aplica tuturor tipurilor de sisteme atunci cand este activat DVCC; cu sau fard ESS assist, cu baterii cu plumb sau alte
baterii conventionale si la instalarea unei baterii inteligente conectate la magistrala CAN a BMS:

11.4.1. Limitarea curentului de incircare

< pvcc 2 12:27

Limit charge current

Maximum charge current

ovee
[~

Limit managed battery charge voltage

Limitarea curentului de Tncarcare este o setare configurabila de utilizator pentru curentul maxim de incércare. Aceasta functioneazé la nivelul intregului sistem. incarcétoarele solare
MPPT sunt prioritizate automat fata de incarcatoarele de la retea/generator.

Aceasta setare este disponibila in meniul Setari al~ DVCC de pe dispozitivul GX.
Detalii:

1. Daci este conectat un sistem BMS cu magistrald CAN si sistemul BMS necesita un curent de incarcare maxim care difera de setarea configurabila de utilizator, se
utilizeaza cea mai mica dintre cele doua valori.

2. Acest mecanism functioneaza numai pentru invertoarele/incarcatoarele Victron, inclusiv Inverter RS, Multi RS si incarcétoare solare, inclusiv MPPT RS. Alte incarcatoare, cum ar fi

Skylla-i, nu sunt controlate, iar curentul lor de incércare nu este, de asemenea, luat in considerare. Acelasi lucru este valabil si pentru dispozitivele care nu sunt conectate la

dispozitivul GX, cum ar fi alternatorul. Un alt mod de a spune: curentul total de incarcare al invertorului/incarcatoarelor si al tuturor incarcatoarelor solare MPPT va fi controlat, nimic

altceva. Orice alte surse vor reprezenta un curent de Tncarcare suplimentar care nu este luat in considerare. Acest lucru este valabil chiar daca este instalat un BMV sau un alt
monitor de baterie.

3. Este posibil ca sarcinile de curent continuu s& nu fie luate Tn considerare decat daca SmartShunt sau BMV-712 este instalat si configurat corespunzator ca un contor de curent
continuu. De exemplu, fard un contor de sarcina CC configurat cu un curent de incarcare maxim de 50 A si sarcini CC care consuma 20 A, bateria va fi incarcatd la 30 A, nu la
ntregul curent permis de 50 A. Cu SmartShunt configurat ca un contor de sarcind CC, curentul de incércare maxim configurat la 50 A si sunturile sistemului CC care raporteaza
un consum de 25 A, atunci incarcatoarele sunt setate pentru a incérca la 50 + 25 = 75 A.

Dacé aveti una sau mai multe derivatii configurate pentru un "sistem de curent continuu” (daca sunt mai multe, acestea se aduna), atunci limita curentului de fncarcare DVCC

compenseaza atat sarcinile, cat si incarcatoarele. Aceasta adauga curent de incarcare suplimentar daca existd o sarcina in sistem si il scade daca exista un incarcator suplimentar

n sistemul de curent continuu. "Sarcinile” si "sursele" de curent continuu nu sunt compensate in nicio directie.

4. curentul extras din sistem de citre invertor/incarcator este compensat. De exemplu, daca se consuma 10 A pentru alimentarea sarcinilor de curent alternativ, iar limita este
setatd la 50 A, sistemul va permite incarcatoarelor solare MPPT s& incarce la un maxim de 60 A.

5. n toate situatiile, limita maxima de ncarcare setatd in dispozitivul in sine se va aplica in continuare, adica limita curentului de incarcare setata de VictronConnect sau
VEConfigure pentru incarcétoare solare MPPT sau invertoare/incarcatoare. Exemplu ilustrativ: daca existd doar un invertor/incarcator in sistem si curentul de incércare este
setat la 50 A in VEConfigure sau VictronConnect. Si o limita de 100 A este configurata n dispozitivul GX, atunci limita de functionare va fi de 50 A.

6.  Limita curentului de incércare DVCC nu se aplica la DC MPPT atunci cand ESS este activat cu functia Allow DC MPPT to export. Aceasta este pentru a obtine puterea maxima
a panourilor solare pentru export.

11.4.2. Limitarea tensiunii de incarcare a bateriei controlate

4 pvcc 14:14

CAUTION: Read the manual before adjusting

Limit charge current

it managed battery ge voltage

Maximum charge voltage

SVS - Shared voltage sense

Pages v

Unele baterii (de ex. BYD si Pylontech) care sunt livrate din fabricd vor avea nevoie de ceva timp pentru a se stabiliza si este posibil,
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sa trebuiasca sa le folositi la o tensiune mai mica in primele doua saptamani pentru a le stabiliza.
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Acesta este scopul tensiunii de incarcare a bateriei controlate de limitd. Activarea acesteia v permite sa reduceti tensiunea maxima de incércare pana cand celulele
sé se egalizeze.

Nu o utilizati Tn niciun alt scop, deoarece poate avea efecte secundare nedorite, de exemplu, echilibrul poate esua sau nu poate porni deloc daca tensiunea de incarcare este setata prea

jos, ceea ce va provoca in timp un dezechilibru grav al celulelor bateriei. De asemenea, nu este posibild setarea unei valori mai mari decat limita tensiunii de incarcare (CVL) trimisa de
baterie.

11.4.3. senzor de tensiune partajat (SVS)

< Ve

ovec

Limit charge current

Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense m

Functioneaza cu incarcatoarele solare MPPT VE.Bus, VE.Direct si VE.Can, precum si cu dispozitivele Inverter RS si Multi RS.

Sistemul selecteaza automat cea mai buna masuratoare de tensiune disponibild. Daca este posibil, va utiliza tensiunea de la monitorul bateriei BMS sau BMV, altfel va utiliza tensiunea
bateriei raportata de sistemul VE.Bus.

Tensiunea afisata in interfata grafica cu utilizatorul reflectd aceeasi masurétoare de tensiune.
Senzorul de tensiune partajat (SVS) este activat implicit atunci cand functia DVCC este activata. Acesta poate fi dezactivat cu comutatorul din Setédri -~ DVCC. SVS (si DVCC) este activat
fortat pentru Lynx Smart BMS si nu poate fi modificat.

Retineti ca SVS este dezactivat fortat pe unele baterii. Consultati pagina de compatibilitate pentru acumulatorul dvs.

11.4.4. senzorde temperatura partajat (STS)

< vece =

1 5
ovec

Limit charge current

Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense

STS-S d temperature sense

SCS - Shared current sense D

Pages ] = Menu

Selectati senzorul de temperatura pe care doriti sa 7l utilizati, iar dispozitivul GX va trimite temperatura masurata a bateriei catre sistemul invertor/incarcator si cétre orice incarcator solar
conectat.

Urmatoarele surse pot fi selectate pentru temperatura bateriei:

® BMV-702 Monitor baterie

® BMV-712 Monitor baterie

® SmartShunt

® Monitoare de baterii Lynx Shunt VE.Can

® |Intrérile de temperatura pe dispozitivele Cerbo GX (si acelasi lucru este valabil si pentru alte dispozitive GX care au o intrare de temperatura)
® Invertor/incarcator Multi/Quattro

* incarcatoare solare (dac& sunt echipate cu senzor de temperatura)

Retineti ca STS este dezactivat fortat pentru Lynx Smart BMS si unele baterii. Va rugdm s& consultati pagina de compatibilitate pentru bateria dvs.
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11.45. senzor de curent partajat (SCS)

-~ 15:16

< DvVCC

Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense
STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense

!

SCS status Disabled (External control)
Controlling BMS Automatic selection
Al Pages < = Menu

Aceasta functie transmite curentul bateriei masurat de monitorul bateriei conectat la dispozitivul GX cétre toate incarcétoarele solare conectate. incarcétoarele solare pot fi configurate sa

utilizeze curentul bateriei pentru mecanismul lor de curent terminal, care
termind absorbtia atunci cand curentul este sub un prag configurat. Va rugam sa consultati documentatia incarcatorului solar pentru mai multe informatii in acest sens.

Aceasta caracteristica se aplicd numai sistemelor care nu sunt ESS si/sau nu au o baterie controlata, deoarece in ambele cazuri
MPPT este deja controlat extern.

Necesita firmware-ul incarcatorului solar MPPT v1.47 sau ulterior.

11.4.6. control BMS

DVCC 4 £ Controlling BMS
SVS - Shared voltage sense Automatic selection
STS - Shared temperature sense Forced off No BMS control O
SCS - Shared current sense ‘) Lynx Smart BMS 500 o
SCS status Disabled {External control)

Controlling BMS Automatic selection ,

Auto selected: Lynx Smart BMS 500

BT R

Pentru sistemele cu mai multe BMS-uri conectate, va permite sd selectati ce BMS sa utilizati pentru DVCC. De asemenea, va permite sa utilizati BMV sau SmartShunt pentru a
monitoriza SoC prin selectarea BMV ca monitor al bateriei (Setdri » Setari sistem) in timp ce BMS este inca utilizat pentru DVCC.

Aceasta setare este disponibila Tn meniul Setari al . DVCC de pe dispozitivul GX.
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115. Functia DVCC la utilizarea unei baterii BMS cu CAN-bus

£ Parameters

Charge Voltage Limit (CV

Charge Current Limit (CCL) 330.0A
Discharge Current Limit (DCL) 600.0A

Aceastd sectiune se aplica tuturor sistemelor in care este instalata o baterie inteligentd BMS si care sunt conectate prin CAN-bus
CAN-bus. Retineti ca aceasta nu se aplica sistemului Victron VE.Bus BMS. Un astfel de BMS

inteligent trimite urmatorii parametri cétre dispozitivul GX:

1. Charging Voltage Limit (CVL): tensiunea maxima de incércare pe care bateria o accepta in prezent.
2. Limita curentului de incércare (CCL): curentul maxim de incarcare solicitat de baterie.

3. Limita curentului de descircare (DCL): curentul maxim de descarcare solicitat de baterie.

Pentru toti cei trei parametri, unele tipuri de baterii poarta valori dinamice. De exemplu, acestea determina tensiunea maxima de incarcare in functie de tensiunea celulei, starea de
incarcare sau temperaturd, de exemplu. Alte mérci si tipuri utilizeaza o valoare fixa.

Pentru astfel de baterii, nu este necesar sa conectati conexiunile de activare a incarcarii (ATC) si de activare a descarcarii (ATD) la intrarile AUX ale dispozitivului.
Multi sau Quattro.

Atunci cand sunt inversate, adica in modul insuld, Multis si Quattro se vor opri atunci cand curentul maxim de descarcare este zero. Acestea vor reporni automat atunci cand revine
curentul alternativ sau cand BMS creste din nou curentul maxim de descarcare.

Pentru detalii privind modul in care este utilizat curentul maxim de incarcare, modul in care este prioritizata energia solara si altele, consultati
sectiunea anterioara Limitarea curentului de incarcare [68], setdrile curentului maxim de incarcare configurabile de utilizator.

Cele de mai sus Tnseamna ca setarea tensiunilor de incarcare sau a profilurilor de incarcare in VEConfigure sau VictronConnect nu este necesara si nu va avea niciun efect.

Multis, Quattro, Multi si Inverter RS si incarcatoarele solare MPPT se vor incarca cu tensiunea pe care o primesc prin CAN-bus de la baterie. Acest lucru este valabil si pentru
sistemele cu Lynx Smart BMS conectat la dispozitivul GX.
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11.6. DvcCC pentru sistemele asistate de ESS

Critical Loads Idle W
[+)

5 o 68.9% [
L3: OW

Voltage: 1312 ¥

Current -060 A

69 . Time to go 24000 h

) ESS #6:
-5W User configured a charge limit of
13.1v -0.4A i

® Modul ESS Keep Battery Charged va functiona corect numai cu DVCC activat.

® Un offset solar fix de 0,4 V (valoarea pentru un sistem de 48 V, impartitd la 4 pentru 12 V) este utilizat atunci cAnd modul ESS este setat la Optimizat in combinatie cu setarea
de exces de putere activata a alimentatorului incarcatorului solar sau atunci cand modul ESS este setat la Mentineti bateriile incarcate.

® Pentru un sistem cu modul ESS Optimizat si Optimizat (cu BatteryLife): sistemul va reincarca automat bateria (de la retea) atunci cand SoC scade cu 5% sau mai mult sub
valoarea "Minimum SoC" din meniul ESS. Reincarcarea se opreste atunci cand se atinge valoarea Minimum SoC.

* in plus fatd de starea de incércare (control extern sau
bulk/absorbtie/float) pot fi afisate urmatoarele stari:

SRS

#1 SoC scazut: descércare oprita

#2 BatteryLife este activ

#3 incércare dezactivats de BMS

#4 Descércare dezactivata de BMS

# ncércare lent& in curs (parte din BatteryLife, vezi mai sus)
#6 Limita de Tncarcare zero configurata de utilizator

#7 Limita de descarcare configurata de utilizator la zero

* Nota: Daca excesul de curent continuu de la PV este activat cu ESS, sistemul DVCC nu va aplica limita de curent de incarcare DVCC de la PV la baterie. Acest comportament
este necesar pentru a permite exportul. Limitele tensiunii de incarcare se vor aplica in continuare.

Limitele curentului de Tncarcare stabilite la nivelul configurarii incarcatorului solar individual sunt, de asemenea, valabile Tn continuare.

* Dacd BMS este deconectat in ESS, incarcétoarele solare se vor opri si vor afisa eroarea #67 - No BMS (consultati Codurile de eroare ale incarcatoarelor solare MPPT
pentru ).mai multe informatii
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12. Portalul VRM

12.1. introducere in portalul VRM

95uwn

Odata conectat la Internet, GX poate fi utilizat in combinatie cu portalul Victron Remote Management (VRM), care
V& permite sa:

® Acces usor de la distanta la toate statisticile si starea sistemului online.

® Consold la distanta pe VRM [42]: accesati si configurati sistemul ca si cum ati sta langa el.

® Actualizare firmware de la distanta: Actualizari de firmware pentru incarcatoare solare conectate si alte produse Victron.

Configurare VEC de la distanta.

Control de la distanta: controlati de la distanta dispozitive precum statia de Tncarcare EV, invertorul/incarcéatorul, releul GX, statia electrica si sistemul
ESS prin VRM.

Utilizarea aplicatiei VRM pentru iOS si Android, inclusiv a widget-urilor VRM APP pe ecranul de pornire mobil

Dispozitiv Consultati sectiunea Conectarea la internet [34] pentru a afla cum sa conectati dispozitivul la internet. Pentru o prezentare

completd a tuturor functiilor si caracteristicilor VRM Portal, consultati documentatia VRM Portal.

12.2. inregistrarea in VRM

Instructiuni detaliate pot fi gasite Tn documentul Getting Started with VRM.

Va rugam sa retineti ca fiecare sistem trebuie mai intai sa fie capabil sa incarce cu succes date pe portalul VRM. Nu veti putea inregistra sistemul in contul dvs. de utilizator VRM
pana cand nu a fost realizatd o conexiune reusité. Tn acest caz, consultati sectiunea de depanare a problemelor de inregistrare a datelor [75de mai jos ] si sectiunea de depanare a
consolei la distanta catre VRM [78].de mai jos

12.3. inregistrarea datelor la VRM

< VRM online portal

Logging enabled

VRM Portal ID -
Log interval 1min,
Use secure connection (HTTPS) a
Last contact 59s
Connection error No error

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 18.35M bytes
microSD / USB No storage found
Stored records 0 records

Oldest record age

4l Pages ~

Jurnalele de date sunt transferate catre portalul VRM prin Internet, daca este disponibil. Toate setarile aferente sunt disponibile in meniul Portal online VRM (Device list - Settings
- VRM online portal).

Transferul inregistrérilor de date a fost conceput pentru a functiona chiar si cu o conexiune la internet slaba. O conexiune cu o pierdere sustinutd de pachete de pana la 70% este
totusi suficienta pentru a transmite datele, chiar si cu o intarziere partiala.

Adaugarea unui dispozitiv de stocare extern

Daca jurnalele nu pot fi transmise, dispozitivul GX le va stoca ih memoria nevolatild (adica, datele nu se pierd Tn timpul unei pene de curent sau al unei reporniri).
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GX are un buffer intern pentru a stoca jurnalele timp de cateva zile. Pentru a prelungi acest timp, introduceti un card microSD sau un dispozitiv de memorie USB. Puteti vizualiza
starea stocarii interne n setari.

Retineti ca atunci cand introduceti un astfel de dispozitiv de stocare, toate jurnalele stocate intern sunt transferate automat pe cardul de memorie introdus: nu se pierd date.

Indiferent daca este introdus sau nu un dispozitiv de stocare extern, GX va incerca intotdeauna sa se conecteze la portal si sa transfere toate jurnalele in asteptare. Acest lucru
fnseamna ca, chiar si cu mai multe luni de jurnale Tn asteptare, toate jurnalele in asteptare vor fi trimise atunci cand conexiunea la internet este restabilitd. Datele sunt trimise intr-o
maniera comprimata: trimiterea unor cantitati mari de date in asteptare utilizeaza mult mai putina latime de banda decat trimiterea de date cu o conexiune la internet disponibila
continuu.

Cerinte privind dispozitivul de stocare

Sistemele de fisiere acceptate pentru cardurile MicroSD sau unitatile flash USB sunt FAT (12, 16, 32), ext3, ext4 si exFAT.

Cardurile microSD SD si SDHC cu o capacitate de 32 GB sau mai mic& sunt vandute Tn format FAT12, FAT16 sau FAT32. Acestea pot fi utilizate far& probleme atata timp cat
nu sunt reformatate ulterior intr-un sistem de fisiere nesuportat.

Transferul manual al inregistrarilor de date cétre VRM

Pentru dispozitivele care sunt permanent fara internet, datele pot fi eliminate si apoi incércate manual de pe laptop.

1.

Mergeti la Settings (Setéri) -~ VRM Online Portal (Portal online VRM) si faceti clic pe Eject Storage (Ejectare stocare). Asigurati-va ca nu scoateti niciodata cardul
card SD/cheie USB pur si simplu, deoarece poate duce la coruperea si pierderea datelor.

Scoateti dispozitivul de stocare si introduceti-1 intr-un computer sau laptop conectat la internet.

Deschideti un browser web si mergeti la portalul VRM.

Conectati-va si mergeti la meniul Installation (Instalare):

f{@y‘”‘??"‘. necry.

Installations
Add installation
Pre

Groups
Upload GX file

Manual

Log out

Faceti clic pe “Incarcare fisier GX" si urmati instructiunile:

GX Data Upload

Here you can upload your GX data
file, You can la)zio the Fle firs: befare
upload to save time 3nd ctay below
the file limit (641 ME).

Select file

Scoateti fisierul din dispozitivul de stocare si reintroduceti-l in dispozitivul GX. Retineti ca incarcarea acelorasi date de doua ori
nu cauzeaza nicio problema, dar este totusi mai bine sa nu o faceti.

Cu un interval de Tnregistrare de o data pe minut, spatiul de stocare necesar este de aproximativ 25 MB pe lung, in functie de numérul de produse conectate. Prin urmare, cu un card
microSD de 1 GB, puteti stoca aproximativ 3 ani de nregistrari. Cu alte cuvinte, orice card microSD sau stick de memorie USB ar trebui sé fie suficient pentru a stoca 6 luni de date pe
care le stocheazd VRM. Odaté ce dispozitivul de stocare este plin, nu vor mai fi inregistrate date.

Daci este introdus mai mult de un dispozitiv de memorie, GX va stoca datele pe cel care a fost introdus primul. Atunci cand este scos, acesta nu il va utiliza pe cel de-al doilea. in
schimb, acesta va crea un buffer intern. Numai atunci cand este introdus un nou dispozitiv, va trece din nou la utilizarea memoriei externe.

Watchdog de retea: repornire automata

Pagina 84


https://vrm.victronenergy.com/

4 VRM online portal Q = 14:11
Last contact 24s
Connection error No error

VRM two-way communication

Reboot device when no contact
No contact reset delay (hh:mm) 01:00

Storage location Internal storage

Pages ~ Menu

Aceastd caracteristica, care este dezactivatd in mod implicit, permite GX sa reporneasca automat dacad
nu a reusit s& se conecteze la portalul VRM.

12.4. Depanarea problemelor de inregistrare a datelor
Acest capitol explica ce trebuie s& faceti atunci cand dispozitivul GX nu poate transfera date catre portalul VRM. Urmé&toarea
comunicare este necesara pentru a trimite jurnale catre portalul VRM:

1. DNSdelucru
2. Adresa IP corectd
3. O conexiune la internet functionald

4. Conexiune http(s) de iesire la http://ccgxlogging.victronenergy.com pe porturile 80 si 443. Retineti c& acest lucru nu ar trebui s fie niciodata o problemé, cu exceptia cazului in
care este vorba de o retea corporativa foarte specializata.

Retineti ca Cerbo GX nu accepta setari proxy. Detalii suplimentare privind conexiunea de retea necesara
V& rugdm sa consultati FAQ Q15: Ce tip de conexiune de retea utilizeaza Cerbo GX (porturi TCP si UDP)? [120].

Pasul 1: Actualizati GX la cel mai recent firmware disponibil

® Consultati sectiunea Actualizarea firmware-ului [57].

Pasul 2: Verificati conectivitatea la retea si la internet

Verificati urmatoarele in meniul Settings - Ethernet sau Settings - WiFi:
1. Starea trebuie s fie "Conectat

2. Trebuie si existe o adresa IP care sa nu Tnceapa cu 169.

3. Trebuie sa existe 0 poarta de acces

4. Trebuie sa existe servere DNS

Pentru dispozitivele GX GSM sau GX LTE 4G , consultati Ghidul de rezolvare a problemelor din manualul GX LTE 4G.

Dacé adresa IP incepe cu 169, verificati dac& in retea functioneaza un server DHCP. Tn 99% din retele, serverul DHCP functioneazé si este activat in mod implicit pe toate routerele
ADSL, prin cablu si 3G/4G cunoscute. Daca serverul DHCP nu functioneaza, configurati manual adresa IP.

Ethernet

® Daca utilizati o retea Ethernet si starea afiseaza "Unplugged", verificati daca cablul Ethernet nu este defect: incercati unul diferit. Cele doua lumini de pe partea din spate a Cerbo
GX unde se conecteaza cablul Ethernet RJ45 trebuie sa fie aprinse sau s& clipeasca. Doud lumini neiluminate indica o problema de conectare.

< Ethernet 9 09:54
State Connected
IP configuration Automatic ;
IP address 192.168.004.148
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.004.001

Pages v = Menu
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WiFi
* Daci utilizati WiFi si meniul afiseaza mesajul "Niciun adaptor WiFi conectat", verificati conexiunea USB la dongle-ul WiFi. incercati s& scoateti cheia si s o reintroducet;.

® Daca utilizati WiFi si starea afiseaza "Esuat", este posibil ca parola WiFi sa fie incorectd. Apasati butonul "Forget Network" si incercati s& va reconectati cu parola corecta.

< TP-LINK_9A338A 9 10:27

State Connected

Forget network?

A
Signal strength 87 %
MAC address . - -
IP configuration Automatic F

Pasul 3. Verificati conexiunea la portalul VRM

® Accesati Settings — Online VRM Portal si verificati starea de eroare a conexiunii:

< VRM online portal 21:1

Logging enabled Enabled )
VRM Portal ID -

Log interval 1 min ;
Use secure connection (HTTPS) @)
Last contact 59s

Connection error

4l Pages

Daci este afisata o eroare de conexiune, Cerbo GX nu se poate conecta la baza de date VRM. Eroarea de conectare afiseazé un cod de eroare care indica natura problemei de
conectare. De asemenea, afiseaza detalii ale mesajului de eroare pentru a facilita diagnosticarea problemei de cétre profesionistii IT de pe site.

Eroare 150 Text de raspuns neasteptat: apelul http/https a reusit, dar raspunsul a fost incorect. Aceasta inseamna ca exista o pagina de conectare la WiFi sau la retea,
denumita uneori "portal captiv". Genul pe care il vedeti uneori in aeroporturi, hoteluri, porturi maritime sau parcuri de rulote. Nu exista nicio solutie pentru a face un dispozitiv GX
sa functioneze ntr-o retea WiFi care necesita o astfel de pagina de conectare si/sau acceptarea conditiilor de utilizare.

Eroare #151 Raspuns HTTP neasteptat: conexiunea a esuat: conexiunea a reusit, dar raspunsul nu a indicat un cod de rezultat HTTP de succes (de obicei 200). Acest lucru
poate indica faptul ca un proxy transparent preia conexiunea. A se vedea #150 de mai sus pentru exemple.

® Error #152 Connection timeout: poate indica o conexiune la internet de proasté calitate sau un firewall restrictiv.
® Eroare #153 Eroare de conexiune: poate indica o problemé de rutare. Va rugdm s& consultati mesajul de eroare afisat pentru detalii:

[ 4 VRM online portal

Connection error #153 Connection error

Error message: <urllib3.connection HTTPConnection
object at - >: Failed to establish a new
connection: [Errno 113] No route to host

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 10.47M bytes
4 Pages < = Menu

Error #153 Connection problem, si apoi in mod specific o problema legata de SSL, ca in captura de ecran de mai jos: verificati setdrile de data si ora ale dispozitivului Gx, precum si
fusul orar. Si verificati daca exista o pagina speciala de refuz, autentificare sau acceptare pe router, asa cum se intampla adesea in aeroporturi, hoteluri si alte retele wifi publice.
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< VRM online portal = 15:43
Last contact

Connection error #153 Connection error

Error message: ("bad handshake: Error([('SSL routines',
'ssI3_get_server_certificate’, ‘certificate verify failed')],)",)

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage

4 Pages ¢ = Menu
® Eroare #154 Esec DNS: Verificati dac& un server DNS valid este configurat in meniul Ethernet sau WiFi. De obicei, acesta este atribuit automat de serverul DHCP
din retea.

® Eroare #155 Eroare de rutare: VRM nu este disponibil. Aceasta eroare apare atunci cand se primeste o eroare ICMP care indica faptul ca nu exista nicio ruta catre serverul VRM.
Verificati daca serverul DHCP atribuie o ruta implicitd functionala sau daca gateway-ul este configurat corespunzétor pentru configuratii statice.

® Eroare #159 Eroare necunoscuti: aceasta este o eroare generica pentru erori care nu pot fi categorisite direct. In astfel de cazuri, mesajul de eroare va oferi informatii
despre problema.

< VRM online portal 11:27

Use secure connection (HTTPS)

Last contact 1m 9s
#159 Unknown errar|

Error message:
HTTPConnectionPool(host="ccgxlogging.victronenergy.co
m', port=80): Read timed out. (read timeout=30)

Reboot device when no contact

4l Pages 4 = Menu

Verificati caseta "Ultimul contact". Daca aici apar liniute, aceasta indica faptul ca dispozitivul GX nu a reusit sa contacteze portalul VRM de la pornire. Dacé se afiseaza ora, dar totusi se
afiseaza o eroare, atunci dispozitivul GX a putut trimite date, dar de atunci a pierdut contactul.

Rubrica "Buffer" indica numarul de jurnale stocate pentru a fi trimise ulterior. Daca este mai mare decéat 0, inseamna c& Cerbo GX nu se poate conecta la portalul VRM. Toate datele sunt
trimise Tn conformitate cu politica First in First out: portalul VRM va afisa cele mai recente informatii numai dupé ce toate datele vechi au fost trimise.

12.5. Analiza datelor offline, f&rd VRM

LER ] VictronConnect

n unele cazuri, de exemplu in locatii foarte indepértate unde internetul nu este disponibil, poate fi util s& analizati datele fara a le inc&rca mai intai pe portalul VRM.
1. Instalarea VictronConnect pe un laptop Windows sau Apple

2. Introduceti dispozitivul de stocare care contine fisierul (fisierele) de jurnal.
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3. Deschideti VictronConnect si utilizati functia Venus Log Converter pentru a le converti in foi Excel. Retineti ca functia Venus Log Converter nu este disponibila in
versiunile iOS si Android ale VictronConnect. Pentru mai multe detalii, consultati Importarea si convertirea unui fisier de baza de date a liniei de produse GX in manualul
VictronConnect.

12.6. consola de la distanti pentru VRM - Configurare

Aceasta caracteristica permite controlul complet de la distanta al dispozitivului GX prin intermediul internetului:

B VRM Porta - Victron Ene: x

=

Groningen - Redflow
hotkeys

136/
513V-2.6A

Consola la distanta din VRM este dezactivatd in mod implicit. Activati-o urmand acesti pasi:

1. Activati functia Th meniul Settings (Setari) -~ Remote Console (Consola la distanta)
Pentru detalii, consultati sectiunea meniului Remote Console (Consola la distanta)

[43].
2. Setati 0 parold sau dezactivati parola.

3. Reporniti GX.

Optiunea Remote Console apare acum in meniul portalului VRM. Faceti clic pe ea pentru a deschide Consola la distanta:

11 victren snsroy

Dashboard

12.7. consolala distanta pe VRM - Depanarea

Urmati acesti pasi pentru depanarea consolei la distanta pe VRM:

1. Verificati dac inregistrarea in portalul VRM functioneaz, consultati inregistrarea datelor in VRM [73] si Depanarea inregistrarii datelor [75]. Fara aceasta, consola la distanta
nu va functiona pe VRM.

2. Asigurati-va ca setati (sau dezactivati) parola dupa activarea functiei de consola la distanta.
3.  De asemenea, asigurati-va ca reporniti Cerbo GX dupa setarea (sau dezactivarea) parolei.

4. Asigurati-va ca Cerbo GX este actualizat la cea mai recentd versiune de firmware. Cele mai recente imbunatétiri de stabilitate pentru Remote Console au fost aduse in
v2.30.

5. Dupa repornire, verificati daca starea Remote Console pe VRM arat& online sau numarul portului. Daca este afisat offline sau numarul portului 0, Cerbo GX nu s-a putut
conecta la serverul Remote Console. Acest lucru este cauzat, de obicei, de un firewall (corporativ) care blocheaza conexiunea. Solutia este atunci s& configurati o regula
de exceptie Tn firewall.

6. Asigurati-va ca browserul dvs. web, in care utilizati VRM, are acces la ambele URL-uri de mai jos. Faceti clic pe ambele link-uri si verificati-le. Retineti ca afisarea unei erori
fnseamnd ca totul este OK. O eroare buna este "Error response, error code 405, method not allowed" (R&spuns eronat, cod de eroare 405, metoda interzisd). Daca se
afiseaza un timeout sau o alté eroare (de browser), conexiunea poate fi blocata de firewall. https:// vncrelay.victronenergy.com & https://vncrelay2.victronenergy.com/

Context tehnic

Pentru ca consola VRM la distanta sa functioneze, trebuie stabilitd o conexiune intre browserul web si dispozitivul GX. Aceasta conexiune este conceputa pentru a nu necesita o
configurare speciala sau deschiderea firewall-ului in aproape toate situatiile. Situatiile n care nu functioneaza imediat sunt de 0,1%, cum ar fi retelele intreprinderilor mari cu securitate
speciald sau retelele scumpe cu raza lunga de actiune prin satelit sau radio, cum ar fi cele din Africa rurala si alte
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alte zone.
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Atunci cand este activatd Consola la distantd pe VRM, GX deschide si mentine o conexiune la oricare dintre serverele mentionate de supporthosts.victronenergy.com. Care

rezolva in prezent la mai multe adrese IP (84.22.108.49,

84.22.107.120, 3.25.10.245, 13.244.154.199 sau 35.165.124.40, in functie de locul in care va aflati) si probabil mai multe in viitor. Tehnologia utilizata este SSH si va incerca sa se
conecteze folosind porturile 22, 80 si 443, dintre care numai unul trebuie sa functioneze. Motivul pentru care Tncearca toate cele trei este ¢, in majoritatea retelelor, cel putin unul dintre
acestea va fi activat de firewall-ul local.

Dupa conectarea la unul dintre serverele supporthost, acest tunel SSH invers asteapta o conexiune de la cineva care are nevoie de o conexiune. Acesta poate fi browserul dvs. sau un
tehnician Victron, deoarece aceeasi tehnologie este utilizata pentru functia de asistenta la distanta; consultati mai sus pentru mai multe informatii.

Atunci cand utilizati Remote Console pe VRM, browserul se conecteaza fie la vncrelay.victronenergy.com, fie la vncrelay2.victronenergy.com utilizand socket-uri web pe portul 443.
Consultati Q15 din FAQ [120] pentru mai multe detalii privind conexiunile utilizate de dispozitivul GX.
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13. Integrarea unui MFD maritim utilizdnd o aplicatie

13.1. introducere si cerinte

iy ickron neray

O punte de sticla este un MFD (afisaj multifunctional) care integreaza sistemele navei si starea navigatiei intr-un ecran mare sau mai multe ecrane la carma navei, eliminand
indicatoarele multiple, suporturile si complicatiile de cablare.

Sistemul Victron poate fi usor integrat in MFD, asa cum se vede in acest videoclip:

Caracteristici:

® Monitorizati alimentarea de la mal si starea generatorului.

® Monitorizarea starii bateriei pentru una sau mai multe baterii. Folosind tensiuni de la, de exemplu, incarcatoare de baterii, poate afisa si baterii secundare, cum ar fi
bateriile de pornire ale generatoarelor.

® Monitorizati dispozitivele de conversie a energiei: incarcatoare, invertoare, invertoare/incarcatoare.

® Monitorizati productia de energie solara cu incarcatorul solar MPPT.

® Monitorizarea sarcinilor AC si a sarcinilor DC.

® Monitorizarea limitarii curentului de intrare la mal.

® Controlul invertorului/incarcatorului: opriti-l, porniti-I sau setati-| doar la incércare.

® Optional, deschideti panoul consolei de la distanta Victron pentru a accesa parametri suplimentari.

V& rugam sa retineti ca monitorizarea si controlul incarc&toarelor CA conectate prin VE.Direct sau VE.Can (acest lucru se aplica
incarcatoare inteligente Phoenix IP43 si gama Skylla) functioneazd numai atunci cand este conectata alimentarea de la tarm.

Compatibilitatea dispozitivelor Victron:

® Toate invertoarele/incarcatoarele Victron: de la un dispozitiv monofazat de 500VA la un sistem trifazat mare de 180kVA, inclusiv modelele
Multis, Quattro, 230VAC si 120VAC.

® Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx Smart BMS.

® Toate regulatoarele de incarcare solara Victron MPPT

Componente necesare:

® Sistemul de baterii

® Dispozitive Victron GX (toate modelele sunt compatibile)

® Invertor/incarcator Victron
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® Monitor de baterie Victron
® Cablu de retea Ethernet conectat intre MFD si GX

® Cablu adaptor Ethernet special pentru MFD (numai pentru anumite marci, consultati detaliile in linkurile de mai jos)

13.2. Dispozitive multifunctionale compatibile si instructiuni
Instructiuni pentru MFD Garmin

Instructiuni pentru dispozitivele de navigatie Navico (Simrad, B&G, Lowrance) Instructiuni pentru
Raymarine

Instructiuni pentru Furuno

Utilizarea aplicatiei in alte scopuri

Aplicatia vizibild pe dispozitivele multifunctionale este o aplicatie HTML5 g&zduita pe dispozitivul GX. De asemenea, poate fi accesatd de pe un computer obisnuit (sau de pe un dispozitiv
mobil) navigand la http://venus.local/app/ in browser sau Tnlocuind venus.local cu adresa IP a GX.

13.3. Integrare MFD Raymarine

13.3.1. Introducere

Acest capitol explica modul de conectare la MFD Raymarine utilizand o conexiune Ethernet. Ultimul capitol explicd, de asemenea, specificul Raymarine la conectarea la NMEA 2000.
Tehnologia de integrare utilizatd se numeste LightHouse Apps de la Raymarine.

Retineti c& exista 0 metoda alternativa de conectare, care este NMEA 2000. Consultati capitolul NMEA2000 din manualul principal si ultimul capitol al acestui manual.

13.3.2. Compatibilitate

Integrarea MFD este compatibila cu MFD-urile Axiom, Axiom Pro si Axiom XL cu LightHouse 3 si Lighthouse 4.
Afisajele din seriile €S si gS care au fost actualizate la LightHouse 3 nu sunt compatibile.

MFD-urile Raymarine au nevoie de cel putin LightHouse v3.11, care a fost lansat in noiembrie 2019, pentru compatibilitate.

Din partea Victron, toate dispozitivele GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX, etc.) pot fi utilizate si sunt compatibile. Pentru detalii privind compatibilitatea detaliatd a produselor
n ceea ce priveste invertoarele/incarcatoarele si alte componente, consultati capitolul principal privind Integrarea unui MEP marin cu o aplicatie [80]

13.3.3. cabplare

MFD trebuie sa fie conectat la dispozitivul GX prin Ethernet. Conexiunea prin WiFi nu este posibild. Pentru conexiunea Ethernet este necesar un adaptor RayNet.

Adaptoarele RayNet pot fi achizitionate de la Raymarine:

A62360 RayNet (F) la RJ45 (M) - 1m

A80151 RayNet (F) la RJ45 (M) - 3m

A80159 RayNet (F) la RJ45 (M) - 10m

AB0247 Adaptor RayNet (F) la RJ45 (F)
A80513 Cablu adaptor RayNet mascul la RJ45

Pentru a conecta GX la internet, utilizati WiFi. Daca Axiom MFP este conectat la internet (utilizand WiFi), acesta va partaja automat conexiunea sa cu GX prin Ethernet.

Conectarea Axiom MFP la un router de retea prin Ethernet duce la conflicte de adrese IP din cauza
serverului DHCP integrat in Axiom MFP.
E Din cauza serverului DHCP integrat in Axiom MFP, nu este posibil s utilizati GX GSM sau GX LTE 4G.
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De la Raymarine LightHouse v3.15, exista posibilitatea de a comuta DHCP. Dezactivarea acestei optiuni nu inseamna ca Axiom MFP va functiona cu
routere de retea terta parte. Pentru mai multe informatii, consultati aceasta postare pe site-ul web al comunitatii Victron.

13.3.4. Configurarea dispozitivului GX

1. Pe dispozitivul Victron GX, accesati Settings - Services si activati atat MQTT on LAN (SSL), cat si MQTT on LAN (Plaintext).

< Services ~ 09:16
Modbus TCP Enabled §2
MQTT on LAN (SSL) &
MQTT on LAN (Plaintext) aa
VE.Can port 1 >
VE.Can port 2 >

2. Apoi, accesati Meniu - Setdri - Setari sistem - Masurarea bateriei si setati ce baterii doriti s afisati pe MFD si sub ce nume.

£ Marine MFD App configuration 10:49 £ Hydraulic battery

Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Pentru barci, rulote si alte aplicatii cu sarcini de curent continuu, cum ar fi iluminatul si un monitor de baterii instalat, asigurati-va ca activati "Has DC system setting" (Are
setarea sistemului de curent continuu). Pentru mai multe informatii despre acest lucru, consultati capitolul Structura meniului si parametrii configurabili [44].

Nu sunt necesare alte setari, cum ar fi adresele IP si asa mai departe, deoarece multifunctionalele Axiom au un server DHCP integrat.

13.3.5. configurarea contorizarii bateriei multiple

Acest videoclip explicd modul de configurare a masuratorilor de baterii multiple si cum s le denumiti.

Glass bridge integration Victron Energy

Vessgy
Combgg

13.3.6. Instalare pas cu pas

1. Conectarea cablului adaptor RayNet la MFD
2. Conectati capatul RJ45 al cablului adaptor RayNet la portul Ethernet al GX.

3. PeMFD, accesati sectiunea Aplicatii si selectati logo-ul Victron.
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4. Si... ati terminat. Acum puteti vizualiza toate informatiile pe un singur ecran, care sunt:

Tncércéri DC, informatii despre baterii, conexiuni de alimentare la tarm, fabricarea panourilor solare, incarcari AC,
comenzile invertorului si generatorului si posibilitatea de a deschide o consola la distantad. Acest

videoclip prezinta procedura exacta:

Step 1: Connect the RayNet adaptor g . victron energy
cable into display. @y)}

Atunci cand cablul Ethernet este conectat, GX primeste un numar IP de la Axiom DHCP. Daca rulati aplicatia Victron pe dispozitivul Axiom si apare mesajul
"hardware device not found", reporniti dispozitivul Axiom si veti vedea... functioneaza!

13.3.7. NMEA 2000

1n plus fata de conexiunea Ethernet, dispozitivele multifunctionale Raymarine pot fi, de asemenea, conectate la sistemul Victron utilizand NMEA 2000. Dac nu sunteti familiarizat cu
NMEA 2000 si Victron, consultati Ghidul de integrare NMEA 2000 si MFD.

Sectiunile de mai jos explica specificul NMEA 2000 atunci cand conectati Victron la un MFD Raymarine.

13.3.8. PGN-uri generale si acceptate
Pentru a configura sursele de date pe dispozitivul Raymarine, accesati Setari > Retea > Surse > Avansat. Daca aveti mai mult de 1 baterie, asigurati-va ca reglati

setarile dispozitivului Axiom la numarul corect de baterii. Raymarine accepta urmatoarele PGN-uri legate de Victron:
-
127505 Nivelul lichidului (nivelul rezervorului)

127506 Stare DC detaliata (starea de incarcare,
timp pana la sfarsitul functionarii)

127507 Starea incarcatorului
127508 Starea bateriei (tensiunea bateriei, curentul bateriei)
127509 Starea invertorului

Retineti ca Raymarine nu accepta date J1939 - AC.

Daca datele GPS sunt disponibile in reteaua NMEA 2000/STNG, dispozitivul GX le vede ca sursa GPS si este capabil sa utilizeze pozitia GPS in VRM.

13.3.9. Cerinte privind instantierea atunci cand se utilizeaza Raymarine

Detalii privind instantierea fluidelor:

® Raymarine i70: numéarul maxim de niveluri ale rezervorului este 5; instantierea fluidului 0-4 si tipul trebuie sa fie combustibil.
® Raymarine i70s: numarul maxim de niveluri ale rezervorului este 5; instantierea fluidului 0-4 si tipul trebuie s fie combustibil.

* MFD Axiom: in conformitate cu versiunea Lighthouse 4.1.75, pot fi conectate maximum 16 rezervoare; instanta lichidului 0-15.

13.3.10. inainte de LightHouse 4.1.75

Dacé exista mai mult de un SmartShunt sau fncarcator solar in reteaua NMEA 2000 si SmartShunt sau alt dispozitiv
care transmite acelasi tip de PGN, instantele de date ale acestor PGN-uri trebuie modificate astfel incat fiecare instanta de date sa fie unica.
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De obicei, aceasta este instanta Baterie care este utilizatd in PGN-urile Stare baterie si Detaliu CC.

Procedura poate fi gasita aici: Instante NMEA 2000, sectiunea Instante de date. Aceasta necesitd interfata Actisense NGT-1 NMEA 2000 pe un PC (USB).

este esential, nu este cerut nici de standardul NMEA 2000. Mai precis, se spune: "Instantele de date trebuie s& fie unice in cadrul aceluiasi PGN transmis de

S Aceast? cerinta ca instantele de date sa fie unice la nivel global pentru PGN este specifici pentru Raymarine. Alte marci nu soliciti acest lucru. Si desi nu
dispozitiv. Instantele de date nu trebuie sa fie unice la nivel global in cadrul retelei".

13.3.11. LightHouse 4.1.75 si versiunile ulterioare

ncepand cu LightHouse 4.1.75, instantele de baterie nu mai trebuie sa fie unice. Aceasta inseamna c& puteti pastra valoarea implicitd a instantei bateriei, care este de obicei setaté la
0. Bateriile sunt detectate automat de afisajul Axiom.

13.4. Integrarea MFD Navico

13.4.1. Introducere

Navico este marca generala din spatele MFD-urilor B&G, Simrad si Lowrance.

Acest capitol explicd modul de conectare la afisajul multifunctional Navico utilizand o conexiune Ethernet. Asigurati-vé ca consultati
si capitolul Integrarea Navico MFD-urilor cu aplicatii [80].

Retineti c& exista o0 metoda alternativd de conectare, care este NMEA2000. Consultati capitolul NMEA2000 din manualul principal.

13.4.2. Compatibilitate

Hardware compatibil Navico:

Produs Dimensiune Note
aecranului
Simrad NSO EVO3 16 19 24
NSO EVO2 16 19 24
NSS EVO3 7 9 12 16
5 nu este compatibil far& port Ethernet *Go7 YSE
Dutela 7+ 9 12 nu este compatibil
= Numai Go7 XSR
B&G Casca de sticla 224 16 19 24
Zeus3 7 9 12 16
Zeus S 7 9 12
Zeus 3S 9 12 16
Carma din sticl& Zeus 3S 16 19 24
Vulcan 7 9 12
Lowran ce HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
Afisaj
informatii Ibs 9 12

Retineti ca aceasta functie functioneaza si pe Simrad NSS evo2 si B&G 2> 9" numai intr-un mod limitat. Tn plus, nu este sustinuta oficial de Victron sau Navico si nu vor fi lansate noi
versiuni software pentru a remedia eventualele probleme. Cu alte cuvinte, nu este o configuratie sustinutd de Navico, dar consumatorii o pot utiliza cu incredere (dacé contacteaza serviciul
Navico sau Victron, echipa noastra le va spune ca nu este o configuratie sustinutd). Testele ulterioare si feedback-ul utilizatorilor ar trebui sa arate ce functioneaza si ce nu pe evoz/zeus2

Tn prezent, nu exista nicio modalitate de a controla aplicatia Victron MFD altfel decat prin intermediul ecranului tactil. Aceasta inseamna c nu poate fi utilizata:
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® Comenzilocale, si anume WheelKey si tastele sageatd

® Simrad OP50
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* B&GzC2

13.4.3. cablare

Navico trebuie s fie conectat la GX prin Ethernet. Conexiunea prin WiFi nu este posibild. Pentru conectarea prin
Ethernet, este necesar un adaptor Navico, deoarece MFP-urile Navico au un conector rotund rezistent la apa pe spate. Adaptoarele pot fi achizitionate de la Navico:

® ETHADAPT-2M 127-56

* RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF CABLE

13.4.4. Configurarea dispozitivului GX

1. Pe dispozitivul Victron GX, mergeti la Settings (Setari) — Services (Servicii) si activati atat MQTT pe LAN (SSL), cat si MQTT pe LAN (Plaintext).

< Services ~ 09:16

Modbus TCP | Enabled b3

MQTT on LAN (S5L)

MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

.. B8

VE.Can port 2

2. Apoi, accesati Meniu— Setari— Setari sistem - Masurarea bateriei si setati ce baterii doriti s& afisati pe MFD si sub ce nume.

& Marine MFD App configuration 10:49 £ Hydraulic battery

Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery‘
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Pentru barci, rulote si alte aplicatii cu sarcini de curent continuu, cum ar fi iluminatul si un monitor de baterii instalat, asigurati-va ca activati "Has DC system setting" (Are
setarea sistemului de curent continuu). Pentru mai multe informatii despre acest lucru, consultati capitolul Structura meniului si parametrii configurabili [44].

Nu sunt necesare alte setdri, cum ar fi adresele IP etc. Dispozitivele GX si Navico se conecteaza intre ele utilizand o tehnologie numité adresare linklocal.

Routerul poate fi conectat la acelasi LAN pentru a conecta GX la internet. De asemenea, GX poate fi conectat la internet
prin WiFi sau GX LTE 4G.

Retineti cd GX LTE 4G poate fi utilizat numai atunci cand MFD si dispozitivul GX sunt conectate direct intre ele, fara router.

13.4.5. Configurarea contorizarii mai multor baterii

Acest videoclip explicd modul de configurare a masurétorilor pentru baterii multiple si cum sa le denumiti.
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13.4.6. Instalare pas cu pas

1. Conectati cablul UTP la MFD
2. Conectati celdlalt capat al cablului UTP la portul Ethernet al GX.
3. Accesati Aplicatii pe MFD si selectati logo-ul Victron Energy, care va aparea dupa cateva secunde.

4. Si... ati terminat. Acum puteti vizualiza toate informatiile pe un singur ecran, care sunt:

Tncarcari DC, informatii despre baterii, conexiune la priza, generare solara, incarcari AC, comenzi
invertorului si generatorului, precum si posibilitatea de a deschide consola de la distanta.

Acest videoclip prezintd procedura exacta:

o PN N

victron energy

Glass Bridge integration a lot of hassle? ”’@}}

13.4.7. NMEA 2000

Tn plus fata de conexiunea Ethernet, dispozitivele multifunctionale Navico pot fi conectate la sistemul Victron utilizand NMEA 2000. Daca sunteti nou in domeniul NMEA 2000 si
Victron, cititi ghidul de integrare NMEA 2000 & MFD.

MFD-ul poate fi usor configurat pentru a afisa datele de la dispozitivul GX. Nu este nevoie sa modificati nicio instantd. Pentru a configura sursele de date de pe MFD, mergeti la

Setéri > Retea > Surse > Avansate.

13.4.8. Generalititi si PGN-uri acceptate

Pentru a configura sursele de date pe Navico MFD, accesati meniul Setari> Retea> Surse >

Avansate. Sunt acceptate urmatoarele PGN-uri legate de Victron:

- PGN Descriere

127505 Nivelul lichidului (rezervor)

127506 Starea DC detaliata (starea de incarcare,
timp pana la sfarsitul functionarii)

127507 Starea incarcatorului
127508 Starea bateriei (tensiunea bateriei, curentul bateriei)
127509 Starea invertorului

Pagina 98


https://www.youtube.com/embed/ufHkNbR6C6I
https://www.youtube.com/embed/0Mrk5Q4izvg

Descriere

J1939 AC PGN

13.4.9. Rezolvarea problemelor

Intrebare 1: Pagina MFD afiseaza informatii neactualizate sau afiseaz o pagina cu probleme de conectare, dar dispozitivul
GX este pornit si conectat, iar pictograma Victron este prezenta pe pagina de pornire.

Al: Incercati sa reincércati pagina apasand meniul din coltul din dreapta sus si selectand HOME.

Home

13.5. Integrare MFD Garmin

13.5.1. Acasa

Acest capitol explicd modul de conectare la un dispozitiv de navigatie multifunctional Garmin utilizand o conexiune Ethernet.
Tehnologia de integrare utilizata se numeste Garmin OneHelm.

Asigurati-va ca consultati si capitolul Integrare MFD marina prin aplicatie [80]

Retineti c& exista o metoda alternativd de conectare, care este NMEA2000. Consultati capitolul NMEA2000 din manualul principal.

13.5.2. Compatibilitate

Sistemul OneHelm este disponibil in prezent pentru urmatoarele modele:

® Seria GPSMAP® 8400/8600 MFD

® Seria MFD GPSMAP® 722/922/1222 Plus

ActiveCaptain este, de asemenea, acceptat. Imaginea de mai jos prezinta ActiveCaptain cu Victron.

Din partea Victron, toate dispozitivele GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX etc.) pot fi utilizate si sunt compatibile. Pentru detalii privind compatibilitatea detaliatd a produselor
cu privire la invertoare/incarcatoare si alte componente, consultati capitolul principal Integrarea unui dispozitiv multifunctional marin cu o aplicatie [80].

PM FriApr 18

Victron

f{,‘@ﬂ}vicﬁun energy

MultiPlus

13.5.3. cabplare

MFD-ul Garmin trebuie conectat la dispozitivul GX prin Ethernet. Conexiunea prin WiFi nu este posibila. Este necesar un adaptor Garmin pentru conectarea prin Ethernet:
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Denumirea piesei Garmin Lungime Numar piesa Garmin

Cabluri pentru retele marine 6 picioare 010-10550-00
Cabluri pentru retele marine 20 picioare 010-10551-00
Cabluri pentru retele marine 40 de picioare 010-10552-00
Cabluri pentru retele marine 500 picioare 010-10647-01

13.5.4. Configurarea echipamentului GX

1. Pe dispozitivul Victron GX, accesati Setdri — Servicii si activati atat MQTT pe LAN (SSL), cat si MQTT pe LAN (Plaintext).

< Services ~ 09:16

Modbus TCP 5

MQTT on LAN (S5L)

MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

.. B8

VE.Can port 2

4 Pages = Menu

2. Apoi, mergeti la Menu - Settings— System Settings — Battery Measurements si setati ce baterii doriti s& afisati pe MFD si sub ce nume.

£ Marine MFD App configuration 10:49 £ Hydraulic battery

Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Pentru barci, rulote si alte aplicatii cu sarcini de curent continuu, cum ar fi iluminatul, si cu un monitor de baterii instalat, asigurati-va cé activati "Has DC system setting” (Are setarea
sistemului de curent continuu). Pentru mai multe informatii despre acest lucru, consultati capitolul Structura meniului si parametrii configurabili [44].

Nu sunt necesare setdri de retea speciale. Nu pe Garmin si nu pe Victron GX.

MFP-urile Garmin ruleaza un server DHCP, iar dispozitivele GX sunt configurate implicit sa utilizeze DHCP. Cand cablul este conectat, pictograma Victron Energy apare dupa 10 pana la
30 de secunde.

Pentru a conecta dispozitivul GX la Internet si la portalul VRM Tn timp ce portul sau Ethernet este deja utilizat pentru conectarea la dispozitivul
Garmin, utilizati WiFi. Pentru mai multe informatii, consultati capitolul Conectarea la internet [34]

Conectarea unui Garmin MFP la un router de retea prin Ethernet duce la conflicte de adrese IP
din cauza serverului DHCP integrat.
E Din cauza serverului DHCP integrat in Garmin MFP, nu puteti utiliza GX GSM sau GX LTE 4G.

13.5.5. configurarea mai multor masuritori ale bateriei

Acest videoclip explicd cum sa configurati mai multe masuratori ale bateriei si cum sa le denumiti.
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13.5.6. Instalare pas cu pas

1. Conectati cablul UTP la MFD
2. Conectati celdlalt capat al cablului UTP la portul Ethernet al dispozitivului GX.
3. Accesati Applications pe MFD si selectati logo-ul Victron Energy, care va aparea dupd cateva secunde.

4. si. ati terminat. Acum puteti vizualiza toate informatiile pe un singur ecran, care sunt:

Tncarcéri DC, informatii despre baterii, conexiuni alimentare la t&rm, productia de panouri solare, incércéri AC,
controlul invertorului si al generatorului si capacitatea de a deschide o consold la distantd. Acest

videoclip prezinta procedura exacta:

Glass Bridge integration headaches? M), icton eneray

13.5.7. NMEA 2000

in plus fat& de conectarea prin Ethernet, MFD-urile Garmin pot fi conectate la sistemul Victron utilizand NMEA 2000. Dac sunteti nou in NMEA 2000 si Victron, cititi ghidul de integrare
NMEA 2000 & MFD.

MFD-ul poate fi usor configurat pentru a afisa date de la un dispozitiv GX. Nu este nevoie s& modificati nicio instanta.

Pentru a configura NMEA 2000 pe MFD, mergeti la Setari > Comunicatii > Setari NMEA 2000 > Lista dispozitive. Aici puteti vizualiza informatii despre produsele conectate si le puteti
schimba numele. Retineti ca numele sunt stocate in MFD, nu in dispozitivul NMEA 2000.

13.5.8. PGN-uri generale si acceptate

Sunt acceptate urméatoarele PGN-uri legate de Victron:

PGN PGN Descriere

127505 Nivelul lichidului (rezervor)

127506 Stare DC detaliata (starea de incarcare,
timp pana la sfarsitul functionarii)

127508 Starea bateriei (tensiunea bateriei, curentul bateriei)

PGN-urile acceptate pot varia de la model la model. Pentru o listd a PGN-urilor acceptate, consultati manualul dispozitivului multifunctional.
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13.6. Integrare MFD Furuno

13.6.1. Introducere
Acest capitol explicd modul de conectare la MFD-ul Furuno utilizand o conexiune Ethernet. Asigurati-va ca studiati si capitolul
Integrarea MFD-urilor marine utilizand aplicatii [80].

Retineti ca exista 0 metoda alternativa de conectare, care este NMEA 2000. Consultati capitolul NMEA 2000 din manualul principal. V
MFD-urile Furuno accepta in prezent numai PGN-uri pentru nivelul lichidului transmis de dispozitivul Victron.

13.6.2. Compatibilitate

Integrarea MFD este compatibila cu urmétoarele MFD-uri Furuno:

® NavNet TZtouch3 TZT12F
* NavNet TZtouch3 TZT16F
® NavNet TZtouch3 TZT19F

® NavNet TZtouch2 TZT2BB Cutie neagra

Retineti ca dispozitivele multifunctionale NavNet TZtouch3 necesita cel putin versiunea de software v1.08. Dispozitivele multifunctionale Navnet TZtouch2 TZT2BB necesita cel putin
versiunea de software v7.01.

De asemenea, va rugdm sa retineti cd modelele Navnet TZtouch2 TZTL nu sunt acceptate.

Din partea Victron, toate dispozitivele GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX etc.) pot fi utilizate si sunt compatibile. Pentru detalii privind compatibilitatea detaliatd a produselor
n ceea ce priveste invertoarele/incarcatoarele si alte componente, consultati capitolul principal Integrarea unui dispozitiv multifunctional marin cu o aplicatie [80].

13.6.3. cablare

Dispozitivul Furuno trebuie sa fie conectat la dispozitivul GX prin Ethernet. Conexiunea prin WiFi nu este posibild. Un cablu Ethernet standard poate fi utilizat pentru conectarea
prin Ethernet. Dispozitivul GX poate fi conectat fie direct la MFD, fie prin intermediul unui router/switch de retea.

13.6.4. Configuratie

Configuratie Ethernet

& Ethernet 2 11:10
IP configuration

IP address 172.31.201.12 )
Netmask 255.255.0.0 ]
Gateway )
DNS server Sl
Link-local IP address 169.254.9.175

Pages v = Menu

Pe Victron GX, asigurati-va ca cablul Ethernet este conectat, apoi accesati Setari» Ethernet si setati urméatoarea configuratie:

Setari Valoare
Configuratie IP Manual
Adresa IP 172.31.201.12
Masca de retea 255.255.0.0
Gateway 0.0.0.0 sau adresa IP a routerului din reteaua dvs.
Server DNS 0.0.0.0 sau adresa IP a routerului din reteaua dumneavoastra.

Puteti conecta un router la acelasi LAN pentru a conecta GX la Internet. Asigurati-va c&
gateway-ul GX si setarile serverului DNS sunt setate la adresa IP a routerului, iar routerul are o adresa IP LAN
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configurata pe aceeasi subretea.
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S Nu este posibil s& utilizati GX GSM sau GX LTE 4G.

Configurarea dispozitivului GX
1. Pe dispozitivul Victron GX, accesati Setdri — Servicii si activati MQTT pe LAN (SSL) si MQTT pe LAN (Plaintext).

< Services ~ 09:16
Modbus TCP Enabled b3
MQTT on LAN (S5L) &
MQTT on LAN (Plaintext) a
VE.Can port 1 >
VE.Can port 2 >

2. Apoi, accesati Meniu - Setdri - Setari sistem - M&surarea bateriei si setati ce baterii doriti s afisati pe MFD si sub ce nume.

£ Marine MFD App configuration 10:49 £ Hydraulic battery

Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Pentru barci, rulote si alte aplicatii cu sarcini de curent continuu, cum ar fi iluminatul si un monitor de baterii instalat, asigurati-va ca activati "Has DC system setting" (Are
setarea sistemului de curent continuu). Pentru mai multe informatii despre acest lucru, consultati capitolul Structura meniului si parametrii configurabili [44].

13.6.5. Configurarea masuratorilor pentru baterii multiple

Acest videoclip explicd modul de configurare a masuratorilor multiple ale bateriei si cum sa le denumiti.

Glass bridge integration Victron Energy

Combog

13.6.6. NMEA 2000

Tn plus fata de conexiunea Ethernet, dispozitivele multifunctionale Furuno pot fi conectate la sistemul Victron prin NMEA 2000. Dac nu cunoasteti NMEA 2000 si Victron, consultati
Ghidul de integrare NMEA 2000 si MFD.

Acest capitol documenteaza specificul afisarii informatiilor Victron NMEA 2000 pe dispozitivele multifunctionale Furuno. Va rugam sa retineti c& acesta nu este un manual extins. Este pur
si simplu rezultatul cercetarii si dezvoltérii noastre care a dovedit totul pe MFD-ul Furuno. Functionalitatea este (in mare parte) dictata de software-ul Furuno si, prin urmare, se poate
schimba si imbunatati si atunci cand Furuno Tsi modificd software-ul.

MFD-ul poate fi usor configurat pentru a afisa date de la dispozitivul GX. Nu trebuie schimbata nicio instanta pentru a afisa datele rezervorului. Pentru a afisa in mod corespunzator datele
despre baterie/DC de la un dispozitiv Victron, instantele PGN de date care sunt trimise trebuie s fie modificate.

Pagina 104


https://www.youtube.com/embed/0Mrk5Q4izvg

Procedura pentru a face acest lucru poate fi gasita aici: Schimbarea instantelor NMEA 2000, sectiunea Instante de date.
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Pentru a vizualiza dispozitivele NMEA 2000 pe MFD, accesati meniul Setéri> Setari initiale> Colectare date> Lista
Senzori. Aici puteti vizualiza informatii de baza si puteti modifica instantele dispozitivelor si numele personalizate.

13.6.7. PGN-uri generale si acceptate

Sunt acceptate urméatoarele PGN-uri legate de Victron:

PGN PGN Descriere

127505 Nivelul lichidului (rezervor)
127506 Stare DC detaliata (stare de Tncarcare, timp pana la oprire)”
127508 Starea bateriei (suport limitat); tensiune, curent 2

D Firmware-ul Furuno MFD testat accepta un numar maxim de 4 baterii, nu mai mult.

2 Datorita unei erori in firmware-ul MFD, curentul negativ al bateriei (adica atunci cand se descarca) este afisat ca --- (trei liniute).
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14. Integrarea unui dispozitiv multifunctional marin utilizand NMEA 2000

14.1. introducere in NMEA 2000

Dispozitivele Victron Energy GX sunt echipate cu functia NMEA 2000-out: atunci cand este activatd, dispozitivul GX actioneaza ca o punte: face disponibile toate monitoarele de
baterii, invertoarele/incarcatoarele si alte produse conectate la dispozitivul GX in reteaua NMEA 2000.

Cu aceasta caracteristica si prin conectarea GX la reteaua NMEA 2000, dispozitivele marine multifunctionale pot citi aceste date si le pot vizualiza pentru utilizator. Adesea intr-un
mod foarte configurabil.

Pentru a conecta dispozitivul GX la reteaua NMEA 2000, utilizati cablul VE.Can la NMEA2000 micro-C masculinnostru .

Comparatie cu integrarea prin aplicatie

n comparatie cu integrarea MFD prin aplicatie, asa cum s-a explicat in capitolul anterior, integrarea prin N2K ofera posibilitatea unei configuratii mai personalizabile. Dezavantajele
integrarii prin N2K sunt munca mai mare implicata in crearea unei astfel de configuratii, precum si asigurarea ca toate PGN-urile si campurile din cadrul acestora sunt acceptate si
compatibile intre sistemul Victron si MFD.

Informatii suplimentare

Tn plus fata de acest capitol, nu uitati sa cititi:

1. Articolul introductiv de pe blog

2. Ghidul nostru final pentru integrarea NMEA 2000 si MFD pentru navigatie

3. Capitolul NMEA 2000 din manualul Victron pentru MFD-urile utilizate (Navico/Simrad/Lowrance/ B&G, Raymarine, Garmin sau
Furuno).

Da, este mult de citit, dar este vorba n esentd de NMEA 2000 propriu-zis: de exemplu, unele dintre aceste MFD-uri accepta afisarea datelor AC
date primite prin cablajul NMEA 2000, altele nu. Unele necesita schimbarea instantelor de date, altele nu, etc.

14.2. pispozitive acceptate / PGN-uri

NMEA 2000 defineste mai multe mesaje.

® Mesajele sunt identificate printr-un numar de grup de parametri (PGN).

® Descrierea textului mesajului este disponibild publicului pe site-ul NMEA 2000 (http:/Awww.nmea.org/).

* Specificatiile detaliate ale protocolului si definitiile mesajelor sau parti ale mesajelor pot fi comandate online de pe site-ul NMEA 2000.

® NMEA 2000 se bazeaza pe SAE J1939 si este compatibil cu acesta. Toate mesajele de informare CA sunt in formatul mesajului de stare CA, astfel cum este definit in J1939-
75. Specificatiile pentru aceste mesaje pot fi achizitionate de pe site-ul SAE (http:/Amww.sae.org/).

® Pentru o lista detaliata a PGN-urilor, consultati cartea albd, Comunicatii de date cu produsele energetice Victron.noastra
Invertoare/incércatoare

® Sunt acceptate toate invertoarele/incarcatoarele care se conecteaza prin portul VE.Bus. Aceasta include Multis, Quattro, MultiPlus-II si alte invertoare/incarcétoare Victron
(similare).

® Datele sunt transferate si este posibila setarea curentului de coasta, pornirea si oprirea invertorului/incarcatorului si activarea modurilor numai invertor si numai incarcator.

Interfata are doua functii:
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® Functia "153 Invertor" reprezinta iesirea CA.
® Functia de monitorizare 154 Intrare CA" reprezinta intrarea CA.
Mesajele privind starea incarcatorului vor fi trimise de functia invertor. Ambele functii au propria adresa de retea. Deoarece ambele functii trimit acelasi PGN, cum ar fi PGN de stare CA

care contine tensiune, curent si alte informatii, consumatorii de date NMEA 2000, cum ar fi afisajele generale, vor trebui s poat face diferenta pe baza adresei de retea. In functie de
functia care apartine acestei adrese de retea, aceasta trebuie interpretata fie ca o intrare de invertor, fie ca o iesire de invertor.

Afisajele care nu sunt capabile s& faca acest lucru trateaza datele ca apartinand retelei (utilitatii). lesirea invertorului este atunci interpretata ca utilitatea 0, iar intrarea
invertorului ca utilitatea 1. Aceste numere de instanta implicite pot fi modificate, dacé este necesar, utilizand instrumentul de configurare a retelei.

® Temperatura bateriei masurata de invertor (/ incarcétor) este, de asemenea, transmisa.

® Toate comunicatiile VREG trebuie trimise la adresa care reprezinta functia invertorului. A doua adresa, intrarea CA, nu accepta solicitari VREG: aceasta adresa transmite numai
informatii legate de intrarea CA.

Invertoare

® Sunt acceptate atat seria de invertoare conectate la VE.Bus, cat si seria de invertoare conectate prin cablu direct VE.Direct, ale c&ror informatii sunt disponibile Tn

reteaua NMEA 2000.

Monitoare de baterii

® Suportate. Aceasta include orice monitor de baterie acceptat de dispozitivul GX.

Bateria selectata ca baterie de sistem in dispozitivul GX (Setari — Setéri sistem — Monitor baterie) este transferatéd cu un dispozitiv fix si o instantd 239 de baterie pentru a se
asigura ca aceeasi instanta este intotdeauna prezenta pentru bateria principald (de sistem), in loc ca sistemul s& utilizeze instanta 0 pentru, de exemplu, Lynx Smart BMS (cu
monitor baterie incorporat) si sistemul sa utilizeze instante diferite cu, de exemplu, SmartShunt.

Tncércitoare solare

® Suportat. Valorile legate de tensiunea si curentul bateriilor si al retelelor fotovoltaice sunt disponibile in NMEA 2000.

ncarcatoare de curent alternativ

® Sunt acceptate modelele de incércatoare Phoenix Smart IP43 120-240 V si 230 V. Numai modelul de 120-240 V permite controlul de la distanta (pornire/oprire si limitarea
curentului de intrare) de la un MFD compatibil.

Date privind nivelul rezervorului
® Toate nivelurile rezervorului vizibile pe dispozitivul GX, inclusiv senzorii GX Tank 14